IVR-X Manual de
utilizare invertor,

controler inteligent pentru pompa de apa
ATENTIE! Inainte de utilizare, cititi manualul de instructiuni. Din motive de

siguranta, doar persoanele care cunosc bine manualul de instructiuni au
permisiunea de a utiliza dispozitivul.
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Orice utilizare a dispozitivului, alta decat cea conforma cu destinatia, reprezinta o

utilizare necorespunzatoare previzibila a dispozitivului.

Acest manual contine informatii privind instalarea, parametrii de functionare,

intretinerea de rutind, diagnosticarea defectiunilor, instructiuni de siguranta etc.
Pentru siguranta dumneavoastra, cititi manualul inainte de instalare si utilizare.
Pastrati acest manual pentru consultari ulterioare.

Produsul trebuie instalat de un instalator calificat care detine cunostintele si

autorizatiile corespunzatoare.

Dispozitivul nu este un aparat electrocasnic.



INFORMATII / SIMBOLURI UTILIZATE IN MANUAL

Avertisment!

Simbolul "pericol" utilizat pentru notele a caror nerespectare poate cauza
riscuri pentru viatd sau sénatate din cauza instalatiei electrice. inainte de a
incepe activitatile marcate cu acest simbol, cablul de alimentare al pompei
trebuie deconectat de la sursa de alimentare electrica.

Avertisment!

Simbolul "pericol" utilizat pentru notele a caror nerespectare poate cauza riscuri
pentru viata sau sanatate.

Atentie!

Simbol utilizat pentru notele a caror nerespectare poate cauza riscul de
deteriorare a dispozitivului si riscuri pentru viatd sau sanatate. inainte de
instalarea si utilizarea acestui produs, va rugam sa cititi cu atentie acest
manual de instalare si utilizare pentru a evita pierderile inutile.

Atentie!
Manualul de utilizare constituie un element de baza al contractului de vanzare-cumpdrare.
Nerespectarea de catre utilizator a recomandarilor continute in manualul de utilizare

constituie o neconformitate cu contractul si exclude orice pretentii rezultate din
eventuala defectare a dispozitivului ca urmare a utilizarii neconforme cu recomandarile.

Producatorul nu isi asuma responsabilitatea pentru erorile de functionare a
dispozitivului daca acesta a fost conectat incorect, deteriorat, modificat si/sau
utilizat in scopuri care nu se incadreaza in domeniul lucrarilor recomandate sau
contrar indicatiilor continute n acest manual. Producatorul nu este, de
asemenea, responsabil pentru posibilele erori din manualul de utilizare aparute
ca urmare a greselilor de tipar sau in timpul copierii. Producatorul isi rezerva
dreptul de a introduce orice modificari produsului pe care le considera necesare
si utile, fara a afecta caracteristicile sale de baza.

Compania DAMBAT nu Tsi asuma responsabilitatea pentru deteriorarea dispozitivului,
a bunurilor, precum si pentru vatamarea persoanelor ca urmare a nerespectarii
recomandarilor continute Tn manual, inclusiv selectarea incorecta a dispozitivului,
montajul neconform cu manualul, cu normele in vigoare si reglementarile nationale,
intretinerea necorespunzatoare a dispozitivului si a intregului sistem.

Acest echipament nu este destinat utilizarii de catre persoane (inclusiv copii)
ale caror capacitati fizice, senzoriale, mentale sau lipsa de experienta si
cunostinte le impiedica sa utilizeze dispozitivul in siguranta fara supraveghere
sau instruire. Trebuie sa acordati atentie copiilor pentru a nu se juca cu
dispozitivul. Echipamentul nu poate fi tratat ca un aparat electrocasnic.



2. OBSERVATII GENERALE

| « Inainte de instalare sau de efectuarea oricarei operatiuni, dispozitivul
trebuie deconectat de la sursa de alimentare.

+ Nu deschideti capacul in timpul functionarii controlerului.

Nu deschideti capacul controlerului timp de cel putin 10 minute dupa
deconectarea alimentarii. « Nu introduceti cabluri, fire metalice etc. in
controler. « Nu stropiti controlerul cu apa sau alte lichide.

+ Echipamentul poate fi instalat doar de catre instalatori care detin
calificari tehnice corespunzatoare.

| ° Dispozitivul poate fi utilizat doar in conformitate cu recomandarile producatorului
* in domeniul prevazut in acest manual. Nu utilizati in stare partial
asamblata sau Tn cazul in care starea tehnica ridica obiectii.

| Producatorul nu isi asuma responsabilitatea pentru erorile de functionare a

: dispozitivului daca acesta a fost conectat incorect, deteriorat, modificat si/sau
utilizat Tn scopuri care nu se incadreaza in domeniul lucrarilor recomandate sau
contrar indicatiilor continute Tn acest manual. Producatorul nu fsi asuma
responsabilitatea pentru posibilele erori din manualul de utilizare aparute ca
urmare a greselilor de tipar sau in timpul copierii. Producatorul are dreptul de a
introduce orice modificari produsului pe care le considera necesare sau utile,
Tnsa acestea nu vor afecta caracteristicile de baza.

1 Modificarile produsului si schimbarile in constructia sau caracteristicile sale de

' functionare pot fi efectuate exclusiv de catre service-ul producatorului, in caz
contrar se va pierde garantia si orice responsabilitate din partea
producatorului - garant. Adresa service-ului autorizat este indicata la sfarsitul
acestui manual in sectiunea CERTIFICAT DE GARANTIE.

3.  MASURI DE PROTECTIE

Acest manual a fost creat pentru utilizatorii profesionisti, pentru a le facilita operarea
corecta a controlerului inteligent IVR-X. Informatiile continute in acest manual pot fi
modificate fara notificare prealabila.

Pentru a asigura utilizarea corecta si sigura a controlerului din seria IVR-X si pentru a
evita posibilele deteriorari ale controlerului sau ale pompei, precum si situatiile
periculoase pentru utilizatori, va rugam sa cititi cu atentie instructiunile de mai jos
fnainte de instalarea si operarea dispozitivului.

* Nerespectarea regulilor de siguranta poate cauza deteriorarea echipamentului,
vitamarea operatorilor sau alte pierderi materiale. In cazul nerespectarii
regulilor de siguranta continute in acest manual de utilizare, producatorul
nu si asuma nicio responsabilitate pentru posibilele pierderi ale utilizatorului.

« Verificati daca ambalajul nu este deteriorat si daca datele de pe placuta de identificare sunt
conforme cu comanda. Verificati daca dispozitivul nu este deteriorat mecanic,
de exemplu in timpul transportului. Nu conectati controlerul dacé deteriorarea este vizibila.



J_ + Dispozitivul poate fi conectat doar la o retea electrica care are o
= Tmpamantare functionala. Asigurati-va ca impamantarea este corecta si fiabila.

O conexiune incorecta poate duce la electrocutare sau incendiu.

Verificati daca sursa de alimentare corespunde instructiunilor. O alimentare
incorectd poate duce la electrocutare sau incendiu.

Inainte de instalare sau intretinere, opriti alimentarea cu energie electrica.
Ignorarea

acestei reguli poate cauza electrocutare sau
deteriorarea dispozitivului.

Intretinerea trebuie sa inceapd nu mai devreme de 10 minute dupa oprirea
alimentarii, cand toate LED-urile s-au stins. Exista riscul de electrocutare.

Nu deschideti capacul in timpul functionarii controlerului. Capacul poate fi deschis
dupa minimum 5 minute de la deconectarea alimentarii. In caz contrar, exista riscul
de electrocutare.

Nu atingeti nicio componenta a sistemului electric cu mainile goale cand dispozitivul
este conectat la curent. Exista riscul de electrocutare.

* Nu atingeti dispozitivul cu mainile ude. Exista riscul de
electrocutare. « Nu introduceti cabluri, fire metalice etc. Tn
controler. « Nu stropiti controlerul cu apa sau alte lichide.

+ Partile expuse ale sistemului electronic trebuie protejate cu banda
izolatoare. Exista riscul de electrocutare.

Nu lasati niciun obiect metalic in interiorul dispozitivului. Exista
riscul de electrocutare sau incendiu.

—

Daca detectati un comportament anormal al dispozitivului, deconectati-l imediat
de la curent. In caz contrar, exist& riscul de electrocutare sau incendiu.

Nu instalati si nu utilizati dispozitivul daca este deteriorat sau fi lipsesc piese.
In caz contrar, acest lucru poate cauza deteriorarea echipamentului sau scurtarea

duratei sale de viata.
« Inlocuirea componentelor sau pieselor poate fi efectuatd doar de un service

autorizat. In caz contrar, acest lucru poate cauza electrocutare sau
deteriorarea dispozitivului.

| Instalati dispozitivul astfel incat eventualele scurgeri ale instalatiei sa nu

. provoace inundarea dispozitivului cu apa. Invertorul trebuie protejat impotriva apei,
inclusiv a celei atmosferice. Nu instalati invertorul in incaperi expuse la o
umiditate ridicata a aerului. Exista riscul de distrugere a bunurilor.

Instalati dispozitivul departe de lumina directa a soarelui. Radiatiile
- UV cresc riscul de distrugere a bunurilor.

* Invertorul IVR-X trebuie instalat si depozitat la temperatura camerei,
ntr-un loc uscat, racoros si bine ventilat.

La temperaturi ridicate sau vara, este necesard o buna ventilatie pentru a evita
condensul si roua. Exista riscul de distrugere a bunurilor.

Punerea in functiune si instalarea produsului trebuie efectuate de catre personal
- tehnic calificat. Dispozitivul nu este destinat utilizarii
casnice.



- In instalatiile sensibile la interferente electromagnetice trebuie utilizate masuri

suplimentare de protectie (filtre EMC, cabluri ecranate, impamantare corecta).

Asigurati-va ca dispozitivul este izolat de sursa de alimentare prin intrerupator.
In caz contrar, acest lucru poate provoca un incendiu.

Borna circuitului principal trebuie conectata strans la cablul de alimentare. O
conexiune slabita poate cauza deteriorarea pompei. Bornele circuitului principal
al dispozitivului nu trebuie sa atinga carcasa. In caz contrar, acest lucru poate
provoca un soc electric.

Nu lasati in interiorul controlerului niciun alt obiect, cum ar fi fragmente de
fire, lipitura de staniu, lamele etc. Acest lucru poate cauza un scurtcircuit
electric care va deteriora controlerul.

Inainte de utilizare, asigurati-vd c& cablajul si directia de rotatie a pompei
sunt corecte.

Inainte de conectare, asigurati-va ca tensiunea nominala a dispozitivului si numarul
de faze corespund tensiunii de intrare si numarului de faze. In caz contrar, poate
aparea un incendiu sau vatamari corporale.

Conectati sursa de alimentare cu curent alternativ la bornele de iesire V, U, W.
In caz contrar, dispozitivul se va defecta si garantia isi va pierde valabilitatea.

Nu efectuati teste de tensiune continud asupra dispozitivului, in caz contrar
acesta se poate defecta.

Cablajul circuitului principal al invertorului IVR-X si cablajul buclei de control
trebuie sa fie separate sau incrucisate vertical, in caz contrar vor aparea
interferente ale semnalului de control.

Cablurile conectate la bornele circuitului principal trebuie conectate folosind
terminale cu carcasa izolata.

Prelungirea cablului dintre invertor si pompa peste 50 de metri nu este recomandata.
Distantele mai mari pot cauza caderi de tensiune, interferente ale semnalului si riscul
de deteriorare a dispozitivului. Pentru a asigura functionarea corectd si sigura a
sistemului, recomanddm sa nu depasiti aceasta lungime.

Daca este necesara prelungirea cablului peste aceasta lungime si, prin urmare, apar
orice probleme, recomandam utilizarea unor protectii suplimentare (filtre

de iesire sinusoidale sau dv/dt). Acest lucru va ajuta la asigurarea functionarii corecte si a
sigurantei dispozitivului. In acest scop, contactati un instalator calificat.

Retineti ca orice ncercare de prelungire a cablului peste lungimea
recomandata o faceti pe propria raspundere.



4. CERINTE DE MEDIU

Conditiile externe au un impact direct asupra functionadrii si fiabilitatii dispozitivului.
Din acest motiv, trebuie indeplinite urmatoarele conditii:

+ Interval de temperaturd ambientala admis: de la 0°C la
+40°C. » Utilizare numai in interior.
[ ]| » Instalati departe de materiale inflamabile. Exista riscul de incendiu.
| + Instalati departe de materiale explozive. Exista riscul de explozie. « Instalati in
locuri uscate si bine ventilate.
+ Instalati in locuri ferite de interferente electromagnetice.

+ Evitati locurile prafuite sau expuse la aschii metalice care pot
patrunde in controler.

Dispozitivul IVR-X trebuie montat departe de surse de caldura, obiecte
inflamabile si explozive, precum si pe obiecte metalice sau alte obiecte
neinflamabile.

Daca IVR-X este montat Intr-o carcasa de protectie, carcasa trebuie sa aiba orificii
de ventilatie pentru a asigura o temperatura ambientala sub 40°C; in caz contrar,
se poate deteriora din cauza temperaturii ridicate.

Tineti partea inferioara a dispozitivului in timpul montarii sau transportului, nufl
tineti doar de carcasa, pentru a preveni deteriorarea sau ruperea dispozitivului.

5. APLICATIE

Va multumim ca ati ales produsele noastre. Oferim clientilor nostri servicii placute si
competente. Invertorul nostru - controlerul inteligent de pompd, modelul IVR-X, este un
dispozitiv de control si protectie pentru conectarea directa a pompelor, mentinand o
presiune constanta a apei setata prin modificarea vitezei de rotatie a motorului pompei.
Invertorul IVR-X utilizeaza tehnologia SPWM (modularea sinusoidala a latimii impulsurilor)
si vectorul spatial de Tnalta eficienta folosind controlul V/F VVVF (viteza variabila, frecventa
variabild). Datorita analizei presiunii in timp real, invertorul ajusteaza viteza de rotatie a
pompei la cererea actuala a sistemului. Viteza variabila de rotatie a pompei stabilizeaza
presiunea, economisind astfel semnificativ consumul de apa si energie electrica.

Destinatia dispozitivului si cerinte de montare

Dispozitivul IVR-X este destinat functionarii in sisteme de apa si trebuie instalat exclusiv
de catre persoane care detin calificari tehnice corespunzatoare.

Producatorul precizeaza ca dispozitivul nu este destinat utilizarii de catre utilizatorii
finali fara participarea unui instalator. Din cauza posibilitatii de aparitie a emisiilor
electromagnetice, producatorul recomanda utilizarea cablurilor ecranate, a impamantarii
adecvate si a filtrelor de retea conforme cu cerintele standardului EN 61800-3.

Produsul nu este un aparat electrocasnic si nu este destinat instalarii individuale
intr-un astfel de mediu.

—



Produsul este destinat aplicatiilor industriale, in special In facilitati precum: unitati de
productie, fabrici si hale industriale, ateliere si unitati mestesugdresti, instalatii tehnice
ale cladirilor publice, facilitati agricole si de crestere a animalelor, depozite si centre de
distributie.

Principalele caracteristici ale IVR-X care il disting
dedispezitivels tipics As.cantool Rarniseleprire: 1.

de presiune constanta a apei cu convertizor de frecventa economiseste energie cu 30%-60%.

N

Fiabilitate pe parcursul multor ani de functionare a pompei: cuplul mediu si uzura axului sunt reduse
datorita scaderii vitezei medii, ceea ce asigura o durata de viata mai lunga a pompei. Functia
de pornire si oprire lind elimind lovitura de berbec (efectul de lovitura de berbec este o crestere
brusca a presiunii care nsoteste oprirea sau pornirea rapida a

fluxului de lichid).

3. Protectie complexa: sistemul dispune de cea mai complexa tehnologie de protectie impotriva supra-
curentului, supratensiunii, subtensiunii, scurtcircuitului, blocarii rotorului, posibilitatea de a proteja
pompa impotriva functionarii uscate fara a fi nevoie de instalarea sondelor/senzorilor in foraj.

4. Tehnologie avansata: control prin algoritm PID, tehnologie destinata
controlului controlerului pompei.

5. Conform cu cerintele de siguranta a produsului CE si indeplineste cerintele de protectie a mediului.

6. Are posibilitatea de a controla functionarea mai multor pompe care alimenteaza sistemul.

6. RECOMANDARI

Pentru a asigura o functionare corecta si a evita defectiunile, trebuie respectate urmatoarele reguli:

* Lungimea recomandata a cablului de alimentare a pompei de la invertor nu trebuie sa depaseasca 5
metri. In practica, in majoritatea cazurilor, utilizarea cablurilor cu o lungime mai mare
nu cauzeaza nicio problema in functionarea dispozitivului.
Totusi, trebuie retinut ca, Tn cazul sectiunilor mai lungi, pot aparea interferente electro-
magnetice, care Tn situatii speciale pot afecta functionarea corecta
a dispozitivelor electronice din vecinitate. in astfel de cazuri, sunt necesare solutii
tehnice suplimentare, cum ar fi:
- filtre de iesire (sinusoidale sau dv/dt), - inele de
ferita pe cabluri, - cablu ecranat cu Tmpamantare
corecta.
* Invertorul nu trebuie instalat in apropierea dispozitivelor care sunt deosebit de sensibile
la interferente electrice, cum ar fi unitatile PLC, panourile de control, sistemele de alarma.

Nota privind aplicatiile nestandard

| Dispozitivul este destinat instalatiilor standard cu o lungime scurta a cablului intre
invertor si motor.

Utilizarea in instalatii atipice, sisteme cu cabluri foarte lungi sau alimentarea de la o
retea cu parametri instabili poate cauza interferente in functionarea invertorului
sau poate duce la deteriorarea acestuia.

In astfel de cazuri, se recomanda consultarea prealabild cu un instalator calificat.



Exemple de solutii in caz de probleme

Instalatiile care nu respecta recomandarile de mai sus pot duce la imposibilitatea de
a oferi asistenta tehnica si service.

Filtru

Cablu Cablu l:, Cablu
IVR-X
retea ecranat ecranat
Carcasa put [
Cablu pompa
—
Supapa de retinere u
7.  PARAMETRI TEHNICI
Tensi Putere Dimensiune (mm) Motor Explicati —
ensiune xplicatie ode
W)y ow p kw P
Setarea din Tensiune de intrare
fabrica este
de 2.2 kW Tensiune de iesire
Intrare care 'poate'
X230V 55 210 146 121 22 fireglats putere
Iesire .
35230V prin F2,00,
0= 0,75 kW Consum
1=15kw
2=22kw Clasa de protectie
Dimensiuni

(Unitate: mm)

— )

Cutie de
jonctiune

Teava PE

Pompa
submersibila

IVR-X

1x230 V + 15% 50/60 Hz

3X230V 0-50/60 Hz

0,75 kW-2,2 kW

4,5-10 A

IP54
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8.

PROCEDURA DE INSTALARE

1.Scoateti placa din spate a invertorului
2.Montati placa din spate pe pompa
3.Montati invertorul pe placa

4.Instalare finalizata



SCHEMA CABLAJ CIRCUIT PRINCIPAL
SI BORNE DE CONTROL

Alimentare
230V

Pornire si
oprire
terminal

Semnal
lipsé apa

Terminal de
comunicatie

L U Pompa
N v M
PE w
DI1

DC: 5-24V
DI2 +VO

DC: 0-10 V/4-20 mA
GND AL
S+

GND

Diferite tipuri de senzori pot fi

S- selectate in parametrul P0-04

10. TERMINALE DE CONTROL

Borne de control

Metoda de cablare a bornelor de control este cablarea interna a bornelor sau conectarea
firelor externe, scoase prin presetupe electrice.

Descrierea t

Simbol
borna

DI1

DI2

Al

+VO

GND

DI1 DI2 GND

erminalelor

Nume terminal
Borna multifunctionala
intrare 1

Borna multifunctionala
intrare 2

Intrare analogica
borna 1

Borna de putere pozitiva
analogica

Borna de alimentare negativa
analogic

Terminal standard
comunicatie RS485

+VO Al S+ S-

Date tehnice

Activat la conectarea la GND; Dezactivat la deschidere

Activat la conectarea la GND; Dezactivat la deschidere

Aceasta este o borna de intrare analogica de tensiune 0 ~ 10V
sau o borna de intrare analogica de curent 4-20 mA, selectata
prin coduri functionale

Putere reglabild + 5V ~ + 24 V; Valoarea tensiunii
de iesire este setata prin coduri de functie

Potential de referinta zero al puterii reglabile
+5V~+24V

Interfata de comunicatie standard izolata 485.
Va rugam sa utilizati cablu torsadat sau ecranat
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11. CONECTAREA SENZORILOR

Conform terminalului:

*+VO ---5 24V Terminal de alimentare pentru manometru portabil/transmitdtor de presiune
+ AI---0 10 V Terminal de intrare semnal analogic (tip feedback tensiune)

sau terminal de intrare semnal 4 ~ 20 mA (tip feedback curent)
* GND --- 5 24 V Terminal comun de semnal

Configurarea senzorului

Implicit se utilizeaza un senzor de presiune de tip curent, semnalul de iesire este
4~20mA, care este conectat la IVR-X.

Daca utilizati alti senzori, consultati parametrii de setare P0-03, P0-04, PO-05.

Invertorul poate fi conectat la un manometru sau la un transmitator de presiune.

Conectarea firelor conform schemelor de mai jos:

1) Manometru portabil : tensiune de lucru 10 V DC, iesire 0~10 V DC. Metoda de cablare
este prezentata mai jos:

VOGNDATI1 1

PE

Manometru la distanta

1.0 MPa

2) Transmitator de presiune : interval tensiune de lucru 10~30V, iesire 4~20 mA. Metoda
de cablare este prezentata mai jos:

VOGNDATI1 "
Transmitator
Cablu de semnal: negru de presimde
curent RAodul:
Putere:0-1 MPa
. Interval:‘i’ﬁ&re:
Cablu de alimentare: rosu mA”

Note: Invertorul IVR-X este echipat cu un senzor dedicat (cablu rosu la terminalul +VO;
cablu negru la terminalul Al).

I



12. PANOU DE CONTROL

Nume

Butonul ,MENU"
Butonul ,RUN / STOP”

Butonul ,,SUS”

Butonul ,JOS”

Indicator
.Target pressure”

Indicator

»Current pressure”

Indicator ,Running

Indicator ,Alarm”

Indicator ,Manual”

Definitie si manual de utilizare

Tineti apasat 2 s pentru a intra in meniul de setari

Pornire/oprire pompa/ repornire
dupa detectarea unei erori

Cresterea parametrului

Scaderea parametrului
Indicator presiune tinta

Indicator presiune curenta

Indicator functionare:
Lumina continua - Pompa in functiune
Lumina intermitenta - Pompa in modul standby

Indicator de semnalizare a defectiunilor
Cand P0-44 = 1 este setat modul de control viteza,

indicatorul luminos este aprins, celelalte
moduri sunt oprite



13. OPERARE

1.Pornirea convertizorului:
Dupa pornire, IVR-X intra in modul standby. Apasati ,+" sau ,-" timp de 3 sec,
pentru a modifica presiunea setata. In timpul functionérii, in partea stangi este afisata
presiunea tinta, iar in dreapta cea actuala din instalatie.

2.Setari:

Pentru a intra in setari, apasati si mentineti butonul ,MENU" timp de 2 sec.

Dupa selectarea grupei de parametri corespunzatoare, de ex. PO, apasati ,RUN" pentru a intra in
grupa respectiva. Selectati parametrul P0-00 (Setare presiune), apasati ,RUN" pentru a intra
n acesta si folositi butoanele ,+" si ,-" pentru a seta parametrul dorit si confirmati apasand
+RUN". Dupa setarea parametrului, apasati de doua ori ,MENU" pentru a iesi din setarea
parametrului si a reveni la modul de afisare a starii.

Informatie: Parametrul marcat cu simbolul ,, " poate fi modificat doar cand pompa
este oprita. Parametrii marcati cu simbolul , " sunt valori reale detectate si
inregistrate, care nu pot fi modificate.

3.Afisarea alarmei:

Trece automat la afisarea codului de eroare in cazul aparitiei
unei defectiuni sau avertizari. Dupa eliminarea defectiunii, apasati ,RUN/STOP” pentru a reseta
si a restabili functionarea normala.

Exemplu de modificare a parametrului P0.02 dela0la 1:

5ot Notd: Daca valoarea
A MEN
0. 00 tigqa;‘?jtelz 2 secl.J 1 poate fi mai mare de 1, apasati +

pentru a mari parametrul

Grupa afisatd
PO parametru
Urmatorul parametru din grupa PO

P0.03 Setati alt parametru din
grupa PO folosind +/-
Parametru
PO. 00 fisar
- Urmatorul parametru din grupa PO
PO ) )
—  Setati alt parametru din
grupa PO folosind +/-
P0. 02
O 0 00 Stare de oprire
. (frecventa 50 Hz)

Note: 0.1 MPa = 100k Pa = 1 bar = 1 kgf/cm2




14. SCHEMA CONECTARE POMPA

- Conectarea cablurilor trebuie efectuata de un specialist.
- Lucrdrile la cabluri trebuie efectuate cu alimentarea oprita.

- Asigurati-va ca firele sunt conectate corect si verificati tensiunea de retea fnainte
de a conecta alimentarea.

- Va rugam sa nu efectuati teste de strapungere a invertorului.
- Asigurati-va ca borna de impamantare este conectata.

Schema conectare pompe alimentate 1x230 V
Conectati alimentarea la bornele Lsi N

Conectati pompa la bornele U si V (W ramane liber)

PR . T . Rezervor
Impamantare  a alimentarii si a pompei la bornele PE de expansiune

Manometru
Pompa de apa

Teava de refulare

4
sS<C

Supapa de retinere

O Rosu
Senzor de
All Negru presiune

Dupa conectare, accesati parametrul P1-42 si setati-l la 1.

Schema conectare pompe alimentate 3x230 V
Conectati alimentarea la bornele L si N
Conectati pompa la bornele UV W

fmpamant limentrii si i la bornele PE Rezervor
mpamantare a alimentarii sl a pompeil la bornele de expansiune

Manometru
Pompa de apa

Teava de refulare

U
N \
W

Supapa de retinere

WO Rosu
Senzor de
Al Negru presiune

In acest caz, putem conecta pompe trifazate de 400 V cu posibilitate de comutare
stea/triunghi. Pentru aceasta, deschideti cutia motorului si schimbati conexiunea in
blocul de borne de la stea 400 V la triunghi 230 V.

(230V) (400 V)

w2 U2 V2
W2 U2 v2

Dupa conectare, accesati parametrul P1-42 si setati UiV W UV wi

-l la 0. Dupa conectare, verificati sensul de rotatie
al pompei, eventual modificati parametrul P0-02.

—




Instalare

Instalarea dispozitivului trebuie efectuata de o persoana care detine
: cunostintele si calificarile corespunzatoare.

Selectarea rezervorului pentru instalatie:

Se recomanda selectarea unui rezervor cu o capacitate de aproximativ 10% din debitul
pompei, de exemplu: Pompa are un debit de 100 I/min, rezervorul ar trebui sa fie de 8-12 1.
Presiunea din rezervor trebuie ajustata la 60% din presiunea tinta setata pe IVR-X.
Exemplu:

Presiunea tinta este setata la 4 bari,
presiunea in rezervor 4 bari x 60% = 2,4 bari.

Lungimea maxima recomandata a prelungirii cablului senzorului: 2 m (cablu ecranat).

15. MOD MULTIPOMPA

Exemplu de conectare a unui set cu doua pompe - pompa principala si pompa auxiliara.

Alimentarea pompei 3 230 V.

L
N
N L N L
S+ S+ S+ S+
S S- S S
+V0 +V0
Al Al
u v w Uu Vv w
Supapa de
retinere
Principala Pompa
pompa auxiliara Rezervor

de expansiune
Conducta
de aspiratie

Senzor Senzor de
de presiune
presiune .
Supapa de
Supapa de retinere

retinere
Conducta de refulare

e~



Pentru un sistem cu doua pompe, conectati terminalele S+ la S+ si S- la S- intre invertoare

Verificati directia de rotatie a motorului (valabil pentru motoare trifazate), eventual
modificati parametrul P0-02.

Pe invertorul principal setati P0-47 la 2.

Pe invertorul secundar setati P-047 la 11.

Daca doriti ca unul dintre invertoarele secundare sa poata prelua functia de unitate
principald, instalati si un senzor de presiune pe acel invertor si setati P1-00 la 2.

1. Controlul mai multor pompe - pentru functionarea a doua dispozitive principale si max. 6 dispo-
zitive auxiliare (dispozitivul principal de rezerva functioneaza ca dispozitiv secundar).

2. Toate unitatile sunt conectate prin conectorul de comunicatie RS485. Dispozitivul principal,
detecteazd presiunea apei in teava cu ajutorul traductorului de presiune si trimite semnalul de pre-
siune catre dispozitivele auxiliare si controleaza automat dispozitivele auxiliare
pentru pornirea sau oprirea acestora si starea regulatorului PID conform conditiilor
de presiune a apei.

3. Cand dispozitivul principal nu functioneaza, dispozitivul principal de rezerva va inlocui automat
pe cel principal preluand controlul intregului sistem; cand orice unitate auxiliara
nu functioneaza, sistemul pur si simplu o omite si o porneste pe urmatoarea, asigurand comutarea
automata a grupului de pompe.

4. Pompele pot functiona alternativ (implicit 8 ore) pentru a echilibra timpul
de functionare al fiecarei pompe si a prelungi durata de viata a intregului echipament.

Procedura de setare a invertoarelor in modul multi-pompa

N Pompad nr. 1 Pompa nr. 2 Pompad nr. 3 Pompad nr. 4 Pompa nr. 5 Pompa nr. 6
Tip sistem R i o e I u—
(principald) (auxiliara) (auxiliara) (auxiliara) (auxiliara) (auxiliara)
Functionare o PO-47=1 R R R B B

pompa

Functionare doua
pompe

P0-47=2 P0-47=11 - - - -

Funciionaretrei 54 47.3  pp.47=11 PO-47=12 ; ; ;

pompe
Funcionarepatru oo 474 po47=11  P0-47=12  P0-47=13 ; ;
pompe

Funcionaredindi 5 47-5  p0.47=11 PO-47=12  PO-47=13  PO-47=14

pompe

Functionare sase ) 1;_g PO-47=11 P0-47=12 P0-47=13 P0-47=14 P0-47=15

pompe

—



16. PROGRAMARE SI PARAMETRI

Luand ca exemplu parametrii utilizati frecvent P0.00-P0.03, mai jos este
procedura de setare:

Setarea presiunii tinta P0-00:

3.0 PO P0O. 00 3.0

4.0 PO. 01 PO 4.0

Setarea pornirii pompei dupa scaderea presiunii cu valoarea setata P0-01:

4.0 PO P0O. 00 PO. 01 0.3

0.4 P0. 02 PO 4.0

Setarea directiei de rotatie a motorului pentru pompe trifazate P0-02:

4.0 PO P0O. 00 PO. 02 0

1 p0. 03 PO 4.0



Setarea intervalului senzorului PO-03:

4.0 PO PO. 00 P0. 03 10

16 PO. 04 PO 4.0

Nota: ajustati intervalul in functie de senzor. Daca senzorul este de 10 bari, setati
parametrul P0-03 la 10.

Nota:

» "rParametrul poate fi modificat atat in starea de asteptare, cat si in cea de functionare.

» " Parametrul nu poate fi modificat in starea de functionare.

.- Parametrul este o valoare reala detectata si inregistrata, care nu poate fi
modificata.

Grup de parametri de presiune si protectie

g Descriere 'Setare Unitate Implicit vael' . Note
parametru interval modificare
PO-00 Setare 1.0-P0-21 0.1 bar 3.0
presiune
Pornirea pompei
PO-01 Abatere 0.0~P0-00 0.1 bar 03 dupa scaderea
presiune presiunii cu
aceasta valoare.
0: Aceeasi o
PO-02 Selectare directie directie 1 0 z{:gfe'aade
lucru 1: Directie motorului trifazat
opusa
P0-03 Interval senzor 1.0~200.0 0.1 bar 10.0
Se pot selecta
Tip feedback 3‘14,'4210231A/Z4 diferite moduriin
P functie de
P0-04 mA/10V 2: 0- 1 0 ;
senzor 10V 3:0.5-4.5 semnalul de
V405V feedback al

senzorului utilizat

—



Cod
parametru

P0-05

P0-06

P0-07

P0-08

P0-09

P0-10

P0-09

PO-10

PO-11

P0-12

P0-13

Descriere

Factor
calibrare
presiune

Amplificare
proportionala
P1

Timp integrare I1

Selectie functie PID

intarziere
repaus PID

intarziere
trezire PID

intarziere
repaus PID

intarziere
trezire PID

Frecventa
repaus PID

Timp
functionare PID
cu frecventa de
mentinere
frecventa joasa

Presiune
deviatie repaus
PID

Setare
interval

0.750~1.250

0.750~1.250

0.00s 10.00s

0: oprit

1: Mod
repaus 1

2: Mod
repaus 2

0.0s 100.0s

0.0s 100.0s

0.0s 100.0s

0.0s 100.0s

P1.31 frecventa
superioara
limita

0.0s 120.0s

0.0 bar ~1.0 bar

Unitate

0.001

0.001

0.01s

0.1s

0.1s

0.1s

0.1s

0.01 Hz

0.1s

0.1 bar

20

Nivel
Implicit Not
mpid modificare ote

1.000

1.000

0.50s

5.0

3.0

5.0

3.0

Daca frecventa este
mai mica decat
30.00 aceasta frecvents,
dispozitivul va intra
in starea de repaus

5.0

0.2



Cod
parametru

PO-14

PO-15

PO-16

P0-17

P0-18

PO-19

P0-20

PO-21

P0-22

P0-23

PO-24

Descriere

Activare functie

pornire
automata

intarziere
pornire
automata dupa
pornirea
alimentarii

Functie anti-
inghet

Frecventd de
lucru pentru
functia anti-
inghet

Timp de lucru
functie anti-
inghet

Ciclu de
functionare
pentru functia
anti-inghet

Coeficient
marime
scurgere

Valoare setare
alarma
presiune fnalta

Timp intarziere
alarma
tensiune Tnalta

Valoare setare
alarma presiune
scazuta

Timp ntarziere
alarma presiune
scazuta

Setare
interval

0: oprit
1: pornit

0.0~100.0

0: oprit
1

pornit

0.0~P1-06

0~1000

0~1000

0.1~100.0

P0.00 P0.08

0.0~120.0

0.0 ~ P0.00

0.0~120.0

Unitate

0.1s

0.01 Hz

0.1

0.1 bar

0.1s

0.1 bar

0.1s

Implicit

5.0

10.00

60

300

5.0

2.0

3.0

0.0

3.0

Nivel
modificare

Note

Dupa activare, va
porni automat la
pornirea
alimentarii



Cod

parametru

P0-25

P0-26

P0-27

P0-28

P0-29

P0-30

P0-31

Descriere

Functie protectie

la lipsa apei

Prag detectare
defectiuni lipsa
apa

Frecventa
testare
protectie la
lipsa apei

Procent curent
detectare
protectie la
lipsa apei

Timp detectare
protectie la
lipsa apei

Protectie la
lipsa apei,
intarziere
repornire
automata

PID Ritm somn

Setare

] Unitate
interval

0: oprit 1:
Evaluare
deficit
apain
functie de
frecventa
si curent
2: Evaluare dupa
frecvents 1
si presiune
: Evaluare
deficit
apd pe
baza
frecventei,
curentului

si presiunii

w

0.0 ~P0-00 0.1 bar

0 ~ superioara

- 0.01 Hz
frecventa

0~100.0 0.1%

0.0~00.0 0.1s

0~9999 1 min

Implicit

0.5

48.00

40.0

Note

Deficitul de apa
va fi evaluat sub
aceasta
presiune

Peste aceasta
frecventa se va
evalua
deficitul de apa

Cand curentul de
lucru este mai mic
decat acest curent,
se evalueaza ca
deficit de apa

Dupa indeplinirea
conditiei de
detectare a lipsei
apei, alarma se va
activa dupa acest
timp

Dupa raportarea
defectiunii de
lipsa apa, dupa
aceasta intarziere,
invertorul
reseteaza codul
de eroare



Cod
parametru

P0-32

P0-33

PO-34

P0-35

P0-36

P0-37

P0-38

P0-39

P0-40

P0-41

P0-42

Descriere

Presiune
detectare
apa
alimentare

Timp detectare
alimentare apa

AI Minim
tensiune

intrare

Al Maxim
tensiune
intrare

Timp
accelerare 1

Timp decelerare 1

Initializare
parametri

Blocare functie
parametru

inregistrare erori

Temperatura
radiator

Numar versiune
software

Setare
interval

0.0 ~P0.00

0.0~100.0

0.00 V~+10.00 V

0.00 V~+10.00V

0.0s 100.0s

0.0s 100.0s

o

: Fara operatie

: Restabilire
parametri
din fabrica, cu
excluderea
parametrilor
motorului

N

: Stergere
informatii
inregistrare

o

: Parametru
nu este
blocat

: Blocare
parametri

0-50

Unitate

0.1 bar

0.1s

0.01V

0.01V

0.1s

0.1s

Implicit

2.00V

10.00 vV

20s

20s

0.0

1.000

Nivel
modificare

Note

Cand presiunea de
iesire a apei este
mai mare decat
aceasta valoare,
eroarea va fi
resetatd dupa
intarzierea P0-30



Cod
parametru

P0-43

PO-44

PO-45

P0-47

Descriere

Sursa principald
frecventa X
selectie

Mod de lucru
sistem

Mod
afisare
presiune

Selectie macro
aplicatie

Setare
interval

0: Setare
digitala (fara
memorie la
oprirea
alimentarii)

1: Setare
digitala
(memorie
dupa caderea
alimentarii)

2: Potentiometru
tastatura

3: Al

4: Comanda
viteze
multiple

5: Controler

PLC simplu

6: Setare
digitala (fara
memorie la
oprirea
alimentarii)

7: Setare
digitala (fara
memorie la
oprirea
alimentarii)

8: Senzor PID

9: Setari
comunicatie

0: Mod tensiune
constanta

1: Mod viteza
constanta

0: afisaj
general

1: Afisaj
independent

Unitate

24

Note

Ajustati aceastd valoare
pentru a schimba
modul de lucru

Informatii detaliate
pot fi gasite in
tabelul de setdri al
parametrilor
macro



17. GRUP FUNCTIONAL FRECVENTA SI AUXILIAR

Cod
parametru

P1-00

P1-01

P1-02

P1-03

P1-04

P1-05

P1-06

Descriere

Selectare
actiuni multiple
gazda secundar
in mod slave

Selectare multipla
moduri
retea online

Numar masini
auxiliare
multiliniar

Moduri multiple
lucru online

Interval de timp
rotatie linii multiple

Maxima
frecventa de
iesire

Superioara

frecventa

Setare
interval

0: oprire
1: Viteza constanta

2: Presiune constanta

0: auxiliar

1: principal

0: Control
principal si
auxiliar cu
pompe
multiple

1: Control
sincron cu
pompe
multiple

2: Pompe

multiple, o
utilizare si
un control
in standby

0 min ~
2000 min

50.00 Hz ~
400.00 Hz

Frecventa
limita
inferioara P1
-07 ~
Frecventa
maxima P1-
05

Unitate

1 min

0.1 Hz

0.1 Hz

Implicit

240 min

50.00 Hz

50.00 Hz

Observatii

Interval maxim
reglabil
frecventa masina



Cod
parametru

P1-07

P1-08

P1-09

P1-10

P1-11

P1-12

P1-13

P1-14

P1-15

P1-16

P1-17

Descriere

Inferioara

frecventa
limita

Frecventa
este mai mica
decat limita
inferioara de
functionare

Frecventa

purtatoare

Valoare
detectare
pierdere
feedback PID

Timp detectare
pierdere feedback
PID

Selectie putere
motor

Putere
nominala
motor

Frecventa
nominala
motor

Tensiune
nominala
motor

Curent
nominal
motor

Parola
utilizator

Setare
interval

0,00 Hz ~ frecventa
superioara

limita P1-06

0: pornire
la limita
inferioara
de frecventa

1: Inchidere

2

Functionare
la viteza
zero

1.0 kHz ~
16.0 kHz

0.00~10.00 vV

0.0s~100.0s

0~0.75 kW
1: 1.5 kwW
2:2.2kW

0.1 kW ~2.2 kW

0-Frecventa
maxima
P1-05

0-380V

1.00-10.00

0~65000

Unitate

0.1 Hz

0.1 kHz

0.01V

0.1s

0.1 kW

0.1 Hz

0.01A

26

Nivel

Loplict modificare

0.00 Hz

8.0 kHz

30.0s

22

50.00

220

Note



Cod
parametru

P1-18

P1-19

P1-20

P1-21

P1-22

P1-23

P1-24

P1-25

P1-26

P1-27

Descriere

Selectare functie
terminal DI1

Selectare functie
terminal DI2

Timp DI1
filtrare

Timp activare DI1
intarziere

Timp activare DI2
intarziere

Timp dezactivare DI1
intarziere

Timp dezactivare DI2
intarziere

Timpi
resetare
automata erori

Timp

resetare
automata eroare

Control
ventilator
racire

Setare
domeniu

0: Fara functie

1: Inainte
rulare catre
Tnainte

-10: Intrare

eroare externa
(normal
deschisa)

0.000s~1.000s

0.0s~100.0s

0.0s~100.0s

0.0s~100.0s

0.0s~100.0s

0~10

0.0~100.0s

0: Ventilator
racire pornit
cand motorul
functioneaza

1:
Functionare
automata in
functie de
temperatura
radiatorului

Nivel

Unitate Implicit modificare Note
1 1
1 10
0.001s 0.010s
0.1s 1.0s
0.1s 1.0s
0.1s 0.0s
0.1s 0.0s
1 5
0.1s 30.0s
1 1



Cod
parametru

P1-28

P1-29

P1-30

P1-31

P1-32

P1-33

P1-34

P1-35

Descriere

Mod
oprire

Frecventa
setare
tastatura

Directie
actiune PID

Frecventa
oprire

frecventa
joasa PID

Ciclu detectare

repaus

Mod PWM

Selectare sursa
comenzi

Adresa locala

Setare
domeniu

0: Decelerati pentru
ava opri

1: Oprire
normala

0,00 Hz ~
frecventa
maxima P1-
05

0: Efect
pozitiv

1: Efect

negativ

0.00 Hz ~ 50 Hz

0.0~1000.0

0: CPWM

: Comutare
CPWM
si DPWM

0: Canal
control
panou
operare
(LED
stins)

: Canal
comenzi
terminal
(LED
aprins)

2: Canal

comenzi

comunicatie
prin port
serial

(LED)

1~6, 0 este adresa
difuzare

Unitate Implicit
1 0
0.01 Hz 50.00 Hz
1 0
0.01 Hz 20.00
0.1s 30.0
1 1
1 0
1 1

28

Note

in acest moment
dispozitivul
detecteaza repausul

Selectati
diferite metode
de pornire si
oprire



Cod
parametru

P1-36

P1-37

P1-38

P1-42

P1-43

P1-44

P1-45

P1.47

Descriere

Viteza
transmisie

Format date

intarziere
raspuns

Selectare tip
motor

Raport spire
infasurare
principala si
auxiliara motor
monofazat

Factor corectie
curent motor
monofazat

Timpi resetare
protectie
lipsa apa

Selectare ascunsa
parametru

Setare
interval

4800 bPS
9600 bPS
19200 bPS
38400 bPS

Wy e

0: Fara
paritate
(8.N.1)

: Paritate
impara
operationala
(8.0.1)

N

: Paritate
(8.E.1)

0ms~20ms
(0 ~ 200 ms)

0: Motor
trifazat

1: Motor
monofazat

10~200

50~200

0~9999

0: nu este
ascuns

1: ascuns

Unitate

Implicit

100

150

Nivel
modificare

Note



18. PROGRAMARE DESCRIERE PARAMETRI

Cod
° Descriere Setare interval Unitate Implicit Note
parametru
P0.00 Setare presiune 0.0 ~ P0.03 bar 3.0
P0.03 Interval senzor 0.0~200.0 bar 10.0 Interval maxim
senzor
0: Tensiune
Tin feedback feedback
ip feedbac
. . 1
P0.04 senzor 1: Curent
feedback

informatie

P0.03 este intervalul senzorului. Intervalul tipic este de 1 MPa, adica 10,0 bar.

P0.00 este valoarea presiunii in reteaua de conducte. Daca P0.00 = 3,0 bar, dupa
pornirea controlerului inteligent al pompei, presiunea in reteaua de conducte se mentine
la un nivel constant de 3,0 bar.

. ) Valoarea care este
Deviatie presiune

P0.01 L 0.0 ~ P0.00 bar 03 mai mica decat presiunea
initiala "
’ setata PID
intarziere Intarziere
P0.10 detectare 0.0~100.0 s 3.0 detectare
trezire PID trezire PID

Senzorul general este de tip curent.

Metoda de cablare IVR-X este similara cu cea a unui traductor de presiune, conectat la
terminalul Al ca feedback de presiune: daca se utilizeaza un senzor de tensiune,
modificati P0.04 la 0. Metoda de cablare IVR-X este similara cu cea a unui manometru
portabil, conectat la terminalul Al ca feedback de presiune.

Cand valoarea feedback-ului este mai mica sau egala cu presiunea setata minus
presiunea initiala PID (P0.00-P0.01) si mentine starea in timpul setat P0.10, reglarea PID
va fi reluata. De exemplu, cand P0.00 = 3, P0.01 = 0.3, P0.10 = 5.0, daca valoarea
feedback-ului este

mai mica sau egala cu 2.7, iar timpul este mai mare de 5 secunde, reglarea PID va fi
reluatd. Cand va fi mai mare de 2.7, timpul va fi recalculat.

0: fnaint [
P0.02 Directie operare motor nainte 0 Modificati acest

s . parametru pentru a
1: Inapoi schimba directia de
operare

La prima utilizare, confirmati directia de rotatie a motorului. Schimbati oricare doua linii
ale liniei de iesire de alimentare U, V, W sau modificati parametrul P0.02 pentru a
schimba directia de rotatie a motorului.



P0.06

Castig
proportional

Metoda de reglare:

0.0~100.0

%

Cu cat parametrul este mai mare, cu
atat reactia sistemului de presiune
este mai rapida. Totusi, daca este
setat prea mare, sistemul va oscila.
Ajustati-l in functie de diferitele
sisteme de alimentare cu apa.

Daca parametrii din fabrica nu indeplinesc cerintele, ajustati parametrii cu precizie.
Mai intai, cresteti castigul proportional pentru a va asigura ca sistemul nu va oscila.

Nota: setarea necorespunzdtoare a parametrilor P0.06 va cauza o depdsire masiva a
vitezei si chiar o eroare de supratensiune in cazul unei depasiri inverse.

P0.08

P0.09

P0.10

P0.11

P0.12

P0.13

Selectii repaus PID

intarziere PID
detectare repaus

intarziere PID
detectare
trezire

Frecventa PID
mentinere nivel scazut
de repaus

Timp de functionare
la frecventd joasa
de mentinere a
presiunii

Presiune PID
deviatie repaus

0~2

0.0~120.0

0.0~120.0

0.0~60.0

0.0 ~3600

Hz

1.0

35.00

3.0

0.1

0: Invalid

1: Mod repaus 1
2: Mod repaus 2

La un consum redus de apa,
daca oprirea este lentd sau nu
se poate opri, reduceti
valoarea; daca se opreste
prematur sau porneste si se
opreste frecvent, cresteti
valoarea.

intarziere detectare trezire
PID.

PID functioneaza la frecventa de
mentinere nivel scazut de repaus.
Dupa timpul P0.12 PID in repaus.

Daca presiunea de feedback se
Tncadreazad in intervalul de
deviatie fata de norma, ajustati
acest parametru.

Dupa selectarea modului de repaus 1 conform parametrului P0.08, IVR-X va
detecta daca presiunea de feedback este mai mare decat presiunea setata. Daca
da, IVR-X va incepe detectarea repausului. Dupa intarzierea detectarii repausului
PID setata prin P0.09, daca presiunea de feedback este inca mai mare decat
presiunea setatd, IVR-X va reduce treptat frecventa de iesire pana la frecventa de
mentinere a nivelului scazut de detectare a repausului setata prin P0.11.

—



Dupa detectarea timpului de asteptare pentru nivelul scazut al frecventei de mentinere
in modul de repaus, daca presiunea de feedback este ihca mai mare decat presiunea
setata, IVR-X reduce frecventa de iesire la 0 Hz si intra in starea de asteptare.

Daca in procesul de mai sus presiunea de feedback este mai mica decat presiunea
setatd, IVR-X va evalua detectarea repausului ca fiind incorecta si va reveni la starea
de reglare PID pentru a creste presiunea.

Dupa ce IVR-X intra in starea de asteptare, daca presiunea de feedback este mai
mica decat pragul de repaus PID, IVR-X va incepe detectarea trezirii. Dupa
intarzierea detectarii trezirii PID setata prin P0.10, daca presiunea de feedback
este Tnca mai mica decat pragul de presiune de trezire, trezirea va reusi si IVR-X
va reveni la starea de reglare PID; in caz contrar, reluarea va esua. Un prag de
repaus PID prea ridicat poate cauza pornirea si oprirea frecventa a IVR-X. Un
prag de repaus PID prea scazut poate cauza presiune insuficienta.

Note: frecventa de mentinere a repausului in diferite sisteme de alimentare cu apa
este diferita. Cand nu exista apa la exterior si robinetul este inchis, dar pompa
continua sa functioneze, cresteti P0.11 la frecventa de mentinere a repausului.

Unitati: Optiuni

de pornire
automata
0: OPRIT
i asi 1 - =
Pornire automatavs,l PORNIT Implicit, resetarea automata
P0.14 resetare automata i uni 10 este activatd, iar pornirea
’ dupa pornirea Zeci: Optiuni Lo pornirea
alimentarii de resetare automata este dezactivata.
automata a
erorilor
0: OPRIT
1:
PORNIT
intarziere Timp de intarziere inainte de
P0.15 pornire automata 0.0~100.0 s 5.0 pornirea automata
dupa pornirea alimentarii dupa pornirea alimentarii

Daca doriti ca IVR-X sa porneasca automat dupa intarzierea setata

prin P0.15 la pornirea alimentarii, dupa setarea tuturor parametrilor, setati P0.14 = 1
pentru a activa functia de pornire automata a IVR-X.

De fiecare data cand porniti alimentarea sau resetati o eroare, aceasta va porni automat.

0: OPRIT
P0.16 Antigel 1 0 Functia antigel a pompei
PORNIT

Frecventa de operare
P0.17 pentru prevenirea 0.0 ~60.00 Hz 8.00
inghetului



Timp de
functionare

P0.18 anti- 0~9999 s 60

inghet

Interval de functionare Cand este setat la 0, functioneaza
P0.19 anti- 0~9999 s 300 la frecventa anti-

inghet inghet

Setati P0.16 = 1 pentru a activa functia anti-inghet. IVR-X va ajusta frecventa de operare a
pompei in functie de starea actuala dupa pornire.

Informatie:

1.Pompa se ajusteaza automat la frecventa anti-inghet.

2.Frecventa de protectie anti-inghet nu poate fi setata la o valoare ridicata. Ar trebui
sa fie setata ca o frecventa care poate doar sa actioneze pompa, dar nu poate
sa furnizeze presiune.

Cu cét scurgerea de apa este mai

Coeficient de scurgere
S 9 0.0~100.0 10 mae ,
apa cu atat mai mare este coeficientul.

P0.20

in absenta consumului de apé, din cauza scurgerilor din reteaua de conducte, IVR-X nu poate
intra in starea de repaus si nu se poate opri. Porneste si se opreste frecvent. Pentru a rezolva
problema scurgerilor din reteaua de conducte, modificati valoarea P0.20 in functie de

scurgerea de apa. Cu cat scurgerea de apa este mai mare, cu atat mai mare este coeficientul.

Valoare setata

P0.21 alarma presiune 0.0 ~ P0.03 bar 8.0 Cand presiunea de feedback
ridicata este mai mare sau
egala cu valoarea setata,
Timp de detectare dupd intarzierea P0.22 alarmeaza
P0.22 alarma presiune 0.0 ~200.0 s 3.0 $i opreste pompa
ridicata

Valoare setata
P0.23 alarma presiune 0.0 ~ P0.21 bar 0.0 Cand presiunea de feedback
scazuta este mai mica decat valoarea
setata, dupa intarzierea P0.24
alarmeaza si opreste pompa.

Timp de detectare Aceastd functie este inactiva cand
P0.24 alarma presiune 0.0~200.0 s 3.0 este setatd la 0.
scazuta

IVR-X va compara P0.21 si P0.23 In functie de presiunea din reteaua de conducte
transmisa Thapoi de senzor. Daca presiunea este anormald, se va opri si va declansa
automat o alarma pentru a proteja sistemul retelei de conducte.



=4

: OPRIT

: Evaluarea lipsei apei
in functie de frecventa

si curent

Protectie impotriva 0-3 P

P0.25 lipsei apei 2: Evaluare dupa frecvents
si presiune
3: Evaluarea lipsei apei pe
baza frecventei,
curentului si presiunii
Evalueaza lipsa apei doar
PO.26 Prag clie dete.ctate ) 0.0 ~ P0.00 bar 05 atunci cand prespngafie .
a erorilor de lipsa apa feedback este mai mica decat
valoarea setata.
Frecventa Activd cand P0.25 = 01.
P0.27 detectare protectie 0~60.00 Hz 48.00  Compararea frecventei de evaluare
impotriva lipsei apei a lipsei apei.
Cos st dour énd,
. i 0~100 % 40.0 TR
P0.28 (.je'[%Cta':e protectie ° curentul nominal al
lipsa apa .
motorului.
Timp de detectare
P0.29 protectie impotriva lipsei ~ 0~900.0 s 60.0
apei
intarziere
repornire Daca este setat la 0, utilizati
P0.30 automata 0~9999 min 15 presiunea pentru a reseta
protectie lipsa automat lipsa apei.
apa

Urmatoarele metode pot oferi implicit protectie impotriva lipsei apei:
1.Comutatorul de protectie Impotriva lipsei apei este activat (P0.25 = X);

2. Presiunea de feedback este mai mica decat valoarea prag de detectare
a lipsei apei (presiune feedback < P0.26);

3. Frecventa de operare curenta nu este mai mica decat frecventa de detectare a protectiei
impotriva lipsei apei (frecventa operare >= P0.27);

4. Cand (1) - (3) sunt indeplinite, incepe cronometrarea. Cand timpul de indeplinire a conditiei
depaseste timpul de intarziere a alarmei de presiune anormala (timp intarziere > P0.29),
se raporteaza defectiunea de lipsa apa. Daca oricare dintre conditii nu este indepli-
nita Tn timpul masurarii, timpul este recalculat.



in cazul raportarii unei defectiuni de lipsa apa, dupa expirarea timpului setat prin
P0.30, controlerul va fi resetat. Setand urmatorii parametri:

P0.32 P|je5|une de detectie 0.0 ~ PO.00 bar 1.0
alimentare

Timp de detectie
alimentare

P0.33 0.0~100.0 s 20.0

Utilizati presiunea de detectie a alimentarii pentru a reseta direct defectiunile de lipsa apa.

Nota: Cand evaluati deficitul de apa in functie de presiune, deoarece conditiile de lucru ale fiecarui

sistem de actionare sunt diferite, cum ar fi intervalul de sarcina, doar o setare rezonabila a valorii
P0.28 in conformitate cu conditiile de la fata locului poate face o evaluare corectd a deficitului de apa.

Metoda de setare: Porniti IVR-X. Cand frecventa de operare atinge frecventa

maxima, inchideti admisia si inregistrati curentul de iesire afisat pe controler. impartiti
acest curent la P1.16 (curentul nominal al motorului) pentru a obtine procentul. Faceti
valoarea P0.28 cu 5-10 puncte procentuale mai mare decat procentul obtinut. O valoare
P0.28 prea mare va duce la o raportare falsa de lipsa apa in timpul functiondrii normale.
Protectia impotriva lipsei apei nu va functiona eficient la o valoare P0.28 prea mica.

Limita inferioara a semnalului Folosit pentru a corecta limita
P0.34 , 0.0~ P0.35 vima 200  Folositp .

intrare Al inferioard a semnalului Al
P0.35 Limita superioard a semnalului P0.34 ~ 20 V/mA  10.00 Folosit pentru a corecta limita

intrare Al superioard a semnalului Al

Daca observati ca exista o anumita abatere intre presiunea de
feedback a senzorului si presiunea de feedback afisata pe IVR-X,
ajustatiiparametivi bl Bralsaus RERETM ehieRReta SRNEQEM N okd:
0~10V.

P0.36 Timp de accelerare 0.1 ~3600 s 2.0

P0.37 Timp de decelerare 0.1~3600 s 2.0

Setarea timpului de accelerare/decelerare a motorului pompei.



P0.38 Initializarea parametrilor ~ 0~2 0

Cand P0.38 este setat la 1, restaurati setdrile implicite din fabrica.

Functia de blocare a

P0.39 .
parametrilor

Dupa setarea parametrilor, daca nu doriti ca acestia sa fie modificati in caz de operare
eronata, setati P0.39 = 1. In acest moment, parametrii pot fi doar monitorizati, dar nu
pot fi modificati. Doar atunci cand P0.39 este setat la O, parametrii pot fi modificati.

P0.40 Tipul curent de eroare 0~29

inregistrarea tipului de eroare IVR-X. 0 fnseamni nicio eroare. 1 ~ 29 se refer la E001
~ E029. Pentru mai multe informatii, consultati capitolul Coduri de eroare si depanare.

o

: Pornire/oprire prin
Selectarea semnalului de tastatura

P1.34 pornire/ 0~1 0

oprire

: Pornire/oprire prin
terminale

0: Setare digitala
Selectarea sursei de
P0.43 - 0~8 8 1~ 7: Rezervat
frecventa . .
8: Alimentare cu apa PID

Fiecare IVR-X poate selecta diferite moduri de pornire/oprire si surse de frecventa.

Parametrii grupului P1 au aceeasi semnificatie ca grupul PO. Pentru mai multe informatii,
consultati grupul PO.

Frecventa superioara

P1.06 . P1.07 ~ 60.0 Hz 50.00
limita
P1.07 Frecventa inferioara 0.00 - P1.06 Hz 0.0
limita
0: Rulati
Selectarea actiunilor cand la frecventa
frecventa de operare limita
P1.08 este mai mica decat inferioara 2
frecventa limita inferioara 1: Oprire 2:
Standby

P1.06 limiteaza frecventa maxima de operare a IVR-X.



Utilizati P1.08 pentru a selecta starea de functionare IVR-X atunci cand frecventa de
operare este mai mica decat frecventa limita inferioara. Pentru a preveni functionarea pe
termen lung a motorului la turatii reduse, puteti utiliza acest parametru pentru a-l opri.

Daca utilizati o pompa de 60 Hz, setati parametrii conform pasilor de mai
jos. Pasul 1: Setati parametrul P1.06 (frecventa limita superioara) la 60.
Pasul 2: Setati parametrul P1.13 (frecventa nominala a motorului) la 60.

P1.09 Setare X . 1.0~15.0 kHz Setare conform modelelor
frecventei purtatoare

Utilizati acest parametru pentru a ajusta frecventa purtatoare a IVR-X. Puteti reduce zgomotul
motorului prin ajustarea frecventei purtatoare, evitand punctul de rezonanta, reducand
curentul de scurgere al cablurilor la masa si reducand interferentele IVR-X. Cand frecventa
purtatoare este ridicata, pierderile motorului scad, cresterea temperaturii motorului este
mica, dar pierderile IVR-X cresc, cresterea temperaturii IVR-X creste si interferentele cresc.

Valoare detectare

P1.10 linie intrerupta 0.0~1.00 \% 0.20
feedback
Timp detectare

P1.11 linie defecta 0.0 ~3600 s 30.0
feedback

Valoarea de detectare a liniei de feedback defecte: valoarea de detectare este relativa la
tensiunea semnalului de intrare. Sistemul detecteaza continuu valoarea feedback-ului
PID. Cand valoarea feedback-ului este mai mica sau egala cu detectarea liniei de
feedback intrerupte, sistemul Incepe numadratoarea timpului de detectare. Cand timpul
de detectare depaseste timpul de detectare a liniei de feedback defecte, sistemul va
raporta o eroare de linie de feedback PID defecta.

Va rugam sa setati conform parametrilor de pe placuta de identificare a motorului.

Pentru a garanta performanta controlului, motorul trebuie configurat conform
motorului adaptiv standard al unitatilor. Dacd exista o diferenta mare intre puterea
motorului si motorul adaptiv standard, performanta controlului unitatilor va scadea in
mod evident.



19. CODURI DE EROARE SI DEPANARE

Cod eroare

E001

E002

E003

E004

E005

Tip defectiune

Eroare unitate

Curent excesiv
la pornirea
accelerata

Curent excesiv
n timpul functionarii
la viteza mica

Curent excesiv
la functionarea cu
viteza constanta

Tensiune excesiva

in modul
accelerat

Cauze posibile

1. Accelerare prea rapida

N

IGBT intern defect

w

Defectiune cauzata de
interferente

»

Lipsa unei impamantari

corespunzatoare

. Accelerare prea rapida

N

. Tensiune de retea prea micd

w

. Puterea IVR-X este prea mica

. Decelerare prea rapida

N

Momentul de inertie
al sarcinii este prea mare.

w

. Puterea IVR-X este prea micd

. Tensiunea de retea este prea mica

N

. Puterea IVR-X este prea mica

. Tensiunea de intrare este
incorecta

N

. Repornirea motorului
dupa caderi temporare
de tensiune

38

Solutie

1. Cresteti timpul de accelerare

[hd

Contactati service-ul

w

. Verificati daca dispozitivele
periferice au o sursa puternica
de

interferente

IS

. Verificati impamantarea
invertorului
si a pompei.

. Cresteti timpul de accelerare

N

. Verificati puterea de intrare

w

. Utilizati o putere IVR-X mai mare

. Cresteti timpul de decelerare

N

. Adaugati module adecvate
de franare dinamica

w

. Cresteti puterea IVR-X

. Verificati alimentarea de intrare

N

Utilizati o putere IVR-X mai mare

. Verificati alimentarea de intrare

N

Evitati repornirea
dupd oprire



Tensiune excesiva

E006 in timpul functionarii
la viteza constanta
Supratensiune in timpul

E007 functionarii la viteza
constanta

E008 Supratensiune hardware

nsiun

£009 Subtfe S u_ e pe
magistrala
Suprasarcina

E010 P
controler

EO11 Suprasarcina motor

N

w

N

w

N

w

N

w

IS

. Decelerare prea rapida

Inertia sarcinii este
prea mare

. Tensiunea de intrare este

incorecta.

. Tensiune incorectd la

intrare

Inertia sarcinii este
prea mare

. Tensiunea de intrare este

incorecta

Decelerare prea rapida

Inertia sarcinii este
prea mare

. Tensiunea retelei este prea mica

. Accelerare prea rapida

. Tensiunea retelei este prea mica

Suprasarcina

. Tensiunea retelei este prea mica

Setare incorecta a
curentului nominal al motorului

Blocarea motorului sau
schimbari mari de sarcina

. Motorul este prea mic

1. Cresteti timpul de accelerare

2. Cresteti modulele de franare
dinamica

3. Verificati tensiunea de intrare

1. Instalati un reactor de intrare
(bobina)

2. Adaugati module adecvate de
franare dinamica

1. Verificati sursa de alimentare

IN]

. Cresteti timpul de decelerare

w

. Cresteti modulele de franare
dinamica

. Verificati sursa de alimentare

. Cresteti timpul de accelerare

N

. Verificati tensiunea retelei

w

. Utilizati o putere IVR-X mai mare

. Verificati tensiunea retelei

N

. Resetati curentul nominal al motorului

w

. Verificati sarcina si ajustati
capacitatea cuplului

&

Utilizati un motor adecvat



Cod eroare

E013

E014

EO15

E018

Tip defectiune

Pierdere faza iesire

Supraincalzire modul

Deficit extern
de apa

Defectiune circuite
detectie curent

Cauze posibile

Pierdere faza iesire U,V,W
(sau cele trei faze de sarcina
nu sunt simetrice)

Parametru P1-42 setat
incorect pentru pompa
alimentata la 1x230 V

. Suprasarcina imediata
IVR-X

N

Scurtcircuit intre faze sau
scurtcircuit la masa

w

. Bloc canal de aer deteriorat
sau ventilator

IN

. Temperatura ambianta este
prea ridicata

v

Cablu slabit la IVR-X sau
stecher

o

. Anomalie circuit

de alimentare

~

Placa de baza este defecta

Deficit de apa detectat

1. Contact slab al conectorului placii
de control

2. Anomalie circuit
de
alimentare

3. Defectiuni senzori Hall

4. Defectiune circuit
de amplificare

40

Solutie

1. Verificati cablajul de iesire

2. Verificati motorul si cablurile

Setati parametrul P1-42 la 1
Conectati pompa la bornele U si V

1. Consultati solutiile
de supracurent

2. Verificati din nou cablajul

3. Verificati canalele de ventilatie
ale radiatorului, inlocuiti ventilatorul

4. Reduceti temperatura ambianta

5. Verificati si reconectati

6. Contactati service-ul

Verificati daca exista deficit
de apa.

1. Verificati conectorul si conectati
din nou

2. Contactati service-ul



E022

E023

E024

E025

E026

E027

Erori de citire si scriere
EEPROM

Pornire dificila a
pompei

Eroare linie deteriorata

feedback PID

Timpul de functionare
atinge
timpul setat

Rezervat

Alarma lipsa apa

N

N

w

IN]

w

. Citirea scrierii parametrului

de control nu functioneaza
corect

Memorie EEPROM deteriorata

. Accelerare prea rapida

. Tensiunea retelei este prea mica

Sarcina este prea grea

. Cablu senzor intrerupt sau

contact slab

. Timpul de detectare a

cablului deteriorat este prea
scurt

Senzorul este deteriorat
sau sistemul nu are semnal
de feedback

. Timpul de functionare setat

afost
atins

Rezervat

N

w

»

ol

. Presiune sub valoarea

de protectie setata.

Linie senzor intrerupta sau
contact slab. Sistemul nu are
semnal de feedback

. Timpul de detectare a alarmei

de lipsd apd este prea scurt
(P0.29)

Frecventa de protectie impotriva

lipsei apei este prea mica
(P0.27)

. Curentul de detectare a protectiei

impotriva lipsei apei este prea
mic (P0.28)

. Apasati butonul RUN/STOP pentru a
reseta

N

Contactati service-ul

. Cresteti timpul de accelerare

N

. Verificati tensiunea retelei

w

. Utilizati un IVR-X cu putere mai mare

. Verificati instalarea si cablarea
senzorului

N

. Prelungiti timpul de detectare a
cablurilor deteriorate

w

. Inlocuiti senzorul

1. Contactati service-ul

Rezervat

. Modificati parametrul de protectie
sau inchideti robinetul pentru a crea
presiunea de protectie
setata in sistem.

N

. Verificati instalarea si cablarea
senzorului

3. Verificati setarile corespunzatoare
ale parametrilor



Cod eroare Tip defectiune Cauze posibile Solutie

. Semnal incorect de

. 1. Verificati cablajul senzorului
feedback al senzorului : !

N

Reglarea valorii alarmei

de presiune ridicata este prea

mica (P0.21) 2. Verificati setarile relative
ale parametrilor

Alarma presiune

E028 ridicata

w

Reglarea timpului de detectie
a alarmei este prea scurta (P0.22)

1. Valoarea alarmei de presiune
scazuta este setata prea 1. Modificati parametrii setati
ridicat (P0.23)

Alarma presiune 2. Linie senzor intrerupta sau
scazutd contact slab. Sistemul nu are
semnal de feedback

E029

2. Verificati senzorul

3. Tipul senzorului este incompatibil
cu setarile reale

20. PROBLEME SI SOLUTIILE LOR

Problema Cauze posibile Solutie

Lipsa alimentare Verificati alimentarea
Invertorul nu porneste

Cablu de alimentare defect Verificati cablajul invertorului

Verificati sau Tnlocuiti cablul

Cablu pompa defect pompei

Pompa nu functioneaza
dupa pornirea IVR-X
Parametru P1-42 setat gresit

N Verificati parametrii setati
n raport cu pompa

Verificati daca existd scurtcircuit intre
instalatie

Scurtcircuit
Invertorul porneste
si se opreste

Invertorul nu porneste Verificati conexiunile



Presiune scazuta

Pompa se opreste
si reporneste

Pompa se opreste

Indicatii gresite de presiune

Pompa se opreste desi
pompeaza apa

Rotatii incorecte ale pompei

Pompa nu functioneaza dupa pornirea IVR-X

Lipsa apa in put

Invertorul se porneste si se opreste

Presiunea din rezervor este prea
mare fata de presiunea tinta

Lipsa rezervor de expansiune

Consum mic de apa

Parametrii senzorului setati gresit
presiune

Diferenta mica de presiune

Presiune scazuta n instalatie

A activat protectia impotriva
functionarii pe uscat

Verificati directia de rotatie a pompei

Verificati parametrii setati ai senzorului
n raport cu parametrii de pe senzor

Verificati nivelul apei

Montati o supapa de retinere

Reglati presiunea din rezervorul
de expansiune la 60% din
presiunea tinta

Instalati un rezervor de expansiune

Cresteti consumul de apa, eventual
ajustati parametrii de la P0-08 la P0-13

Verificati parametrii setati ai senzorului

Calibrati senzorul de presiune

Inchideti robinetul sau ajustati parametrii
de detectare a functionarii pe
uscat

Ajustati parametrii de detectare
functionarii pe
uscat



21. INTRETINERE SI DEPOZITARE

«Intretinerea trebuie efectuata exclusiv de catre un electrician calificat.
* Lucrarile de intretinere nu trebuie sa arate identic pentru acelasi dispozitiv, iar
domeniul de intretinere este stabilit de managerul de intretinere. Vara este
| ° necesarao buna ventilatie. in acelasi timp, dispozitivul nu trebuie
*  safie expus la actiunea directa a razelor solare sau a ploii. Iarna, depozitati-l intr
-un loc cald, departe de substante inflamabile. «Deconectati alimentarea daca
dispozitivul nu este utilizat pentru o perioada lunga de timp.

| in timpul depozitarii pe termen scurt si lung, trebuie respectate urmétoarele
: instructiuni:

Depozitati intr-un loc uscat, fara praf, bine ventilat, la temperatura necesara.
Daca depozitati mai mult de un an, inainte de repunerea in functiune,
deconectati pompa alimentata si efectuati un test de incarcare pentru a
activa condensatorul *Testele si verificarile rezistentei izolatiei la strapungere
nu sunt permise, deoarece scurteaza durata de viata a dispozitivului. *Orice
lucrare dupa deschiderea dispozitivului trebuie efectuata nu mai devreme

de 15 minute dupé deconectarea acestuia de la sursa de alimentare.

22. ELIMINARE

Sa avem grija de mediul nostru!

Fiecare utilizator poate contribui la protejarea mediului. Acest lucru nu este nici dificil,
nici costisitor. In acest scop, ambalajul din carton trebuie predat la colectarea hartiei,
iar pungile de plastic trebuie aruncate in containerul pentru plastic. Dispozitivul uzat
trebuie predat la un punct de colectare adecvat.

Indicatii privind eliminarea produsului uzat
Acest simbol informeaza ca eliminarea dispozitivelor uzate impreuna cu alte deseuri
menajere este interzisa.
Mai multe informatii pe acest subiect pot fi obtinute la primarii sau consilii locale si
= |3 punctele de colectare a deseurilor municipale.
Produsul uzat este supus obligatiei de eliminare ca deseu exclusiv prin colectare
selectiva organizata de Reteaua Punctelor Comunale de Colectare a Deseurilor Electrice si
Electronice.
Consumatorul are dreptul de a returna echipamentul uzat in reteaua distribuitorului de
echipamente electrice, cel putin gratuit si direct, cu conditia ca dispozitivul returnat sa fie
de tipul corespunzator si sa indeplineasca aceeasi functie ca dispozitivul nou achizitionat.

Anul marcarii dispozitivului cu simbolul CE
(completat de vanzator pe baza placutei de identificare)



ERATA

str. 15 ESTE

Schema de conectare a pompelor alimentate la
1x230 V Conectati alimentarea la bornele L si N

Conectati pompa la bornele U si V. (W ramane liber)

impamantare alimentare, si a pompei la bornele PE Vas de
expansiune
Manometru
Pompa de apa
U
N \
w . Teava de refulare
Supapa de retinere
Rosu
+V0 ' S
enzor de
Al Negru presiune

str. 15 TREBUIE SA FIE

Schema de conectare a pompelor alimentate la
1x230 V Conectati alimentarea la bornele L si N

Conectati pompa la bornele U si W (Vramane liber)

Impamantare  alimentare, si a pompei la bornele PE Vas de
expansiune
Manometru
Pompa de apa
U
N '
W Teava de refulare
Supapa de retinere
V0 Rosu
Senzor de
Al Negru presiune



Declaratie de conformitate UE/CE | modul A

1. INVERTOR - controler pompe
IVR-X

2. DAMBAT Jastrzebski S.K.A, Adaméw 50, 05-025 Grodzisk Mazowiecki, POLONIA,
e-mail: biuro@dambat.pl

3. Prezenta declaratie de conformitate este emisa pe raspunderea exclusiva a
producatorului.

4. INVERTOR - controler pompe descris la punctul 1.

5. Declaram pe propria raspundere ca invertorul la care se refera
prezenta declaratie este fabricat in conformitate cu urmatoarele Directive si
referintele la standardele armonizate continute in acestea:

- Directiva EMC Nr 2014/30/UE
Standarde aplicate: EN 61800-3:2018,
EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021

Adam Jastrzebski
Comanditar
2025-04-23
Grodzisk Mazowiecki

Dispozitivul nu este destinat uzului casnic. Nu este un aparat
electrocasnic. Dispozitivul este destinat aplicatiilor industriale.

Orice utilizare a dispozitivului, alta decat cea conforma cu destinatia,
reprezinta o utilizare necorespunzatoare previzibila a dispozitivului.

Prezentul manual contine instructiuni privind instalarea, parametrii de
functionare, intretinerea de rutind, diagnosticarea defectiunilor, note privind
siguranta etc. Se aplica doar pompei de apa. Pentru propria siguranta, va
rugam sa cititi cu atentie manualul inainte de instalare si utilizare.
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CERTIFICAT DE GARANTIE

Urmatorul certificat de garantie este valabil doar impreund cu documentul original de achizitie, adicd factura sau bonul
fiscal. In plus, acesta trebuie confirmat de vanzator prin semnatura si stampila. Certificatul de garantie fara atasarea

documentului original de achizitie este nul.
1. Garantul dispozitivului este DAMBAT Jastrzebski S.K.A., adresa service-ului: 05-825 Grodzisk Mazowiecki, Adaméw 50, complex Panattoni.
2. Pentru clientii care detin originalul dovezii de achizitie sub forma de bon fiscal sau factura originala, perioada de garantie este de
36 de luni.

3. Garantia nu exclude, nu limiteaza si nu suspenda drepturile cumparatorului care decurg din prevederile privind raspunderea pentru viciile bunului
vandut.

4. Garantia acopera remedierea gratuitd a defectelor dispozitivului aparute ca urmare a unei erori de fabricatie.
5. Conditia pentru valabilitatea garantiei este respectarea recomandarilor continute in manualul de utilizare.
6. Garantia nu acopera:
« Deteriorarile rezultate din manipularea necorespunzatoare sau utilizarea neconforma cu destinatia si manualul de utilizare

« Deteriorarile aparute ca urmare a actiunii fortelor externe, a caror cauza se afla in afara dispozitivului care face obiectul garantiei
(de ex. deteriorari cauzate de inghe, transport, incendiu, inundatie etc.)

« Deteriorarile aparute ca urmare a interventiei in constructia dispozitivului de catre persoane neautorizate de garant.
7. Garantia Tsi pierde valabilitatea in cazul:
« Constatarii in service-ul autorizat a unor modificari constructive efectuate de o persoana neautorizata de garant;

« Constatarii in service-ul autorizat a incercarilor de demontare a dispozitivului de catre o persoana neautorizata de garant, in afara activitatilor
permise de manualul de utilizare

« Constatarii in service-ul autorizat a oricaror corectii in certificatul de garantie efectuate de persoane neautorizate
de garant

« Constatarii in service-ul autorizat a oricaror discrepante intre inregistrarile din certificatul de garantie si documentul de achizitie.
8. Garantia acopera doar dispozitivele utilizate pe teritoriul Republicii Polone.

9. In cazul trimiterii dispozitivului la reparatie de catre utilizator, pentru expedierile de dispozitive - printre altele, cu o greutate de peste 20 kg
- garantul acopera costurile de transport catre service. Inainte de expediere, va rugam sa contactati garantul pentru a obtine informatii
despre firma de curierat prin care sa trimiteti dispozitivul (tel. 22 632 86 09). Garantul accepta doar expedieri trimise prin serviciul standard. Expedierile
trimise pe cheltuiala garantului folosind un alt serviciu decat cel standard nu vor fi ridicate. Garantul nu ridica expedieri cu plata la
destinatie. Utilizatorul trebuie sa pregateasca (securizeze) dispozitivul pentru transport astfel incat sa nu fie deteriorat. Toate
deteriorarile aparute din vina clientului nu fac obiectul reparatiei in garantie.

10. In afara conditiilor de garantie, cumparatorul nu are dreptul la nicio despagubire.

11. In cazul trimiterii la service a unui dispozitiv functional, care nu face obiectul reparatiei in garantie, utilizatorul poate fi rugat
sd ramburseze costurile de verificare a dispozitivului, precum si costurile de returnare a dispozitivului de la service catre utilizator.

12. In cazul in care garantul nu recunoaste deteriorarea ca fiind din vina producatorului, utilizatorul poate fi rugat sa ramburseze
costurile de transport catre service si costurile de returnare a dispozitivului catre utilizator.

13. Reparatia in garantie va fi efectuata in termen de 14 zile lucratoare, calculand de la data livrarii dispozitivului la service, cu exceptia
cazurilor speciale, cand defectul nu are un caracter permanent si este necesara o diagnosticare mai lunga a dispozitivului.

14. In cadrul exercitarii drepturilor care decurg din garantie, Garantul poate efectua repararea dispozitivului, inlocuirea dispozitivului cu unul
nou sau rambursarea pretului de achizitie al dispozitivului confirmat prin documentul de achizitie. In acest caz, rambursarea pretului de achizitie constituie
exercitarea drepturilor Cumparatorului care decurg din prezenta garantie.

15. Garantul nu ofera informatii despre stadiul realizarii reparatiei, precum si despre desfasurarea reparatiei dispozitivului trimis la service.

16. Daca utilizatorul are o adresa de e-mail, va rugam sa o introduceti mai jos:

Adresa de e-mail a utilizatorului:
17. Furnizarea adresei de catre utilizator va facilita comunicarea cu service-ul si poate accelera reparatia.

18. Contact pentru service-ul national: tel./fax 22 632 86 09, e-mail: serwis@dambat.pl
Program de lucru: luni-vineri 7.30-15.30

TIPUL DISPOZITIVULUL NR. PRODUCTIE:

DATA VANZARII (luna scrisa in litere) STAMPILA SI SEMNATURA VANZATORULUT
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IVR-X

Manual de utilizare pentru invertor,
Controler inteligent pentru pompa de apa

IMPORTANT! V& rugam sa cititi manualul de utilizare fnainte de utilizare.

Din motive de sigurantd, doar persoanele care sunt pe deplin familiarizate cu manualul de utilizare
sunt autorizate sa opereze dispozitivul.
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S& avem grija de mediul nostru!

Indrumari privind eliminarea produsului la sfarsitul duratei de viata
Declaratie de conformitate UE/CE | Modul A
CERTIFICAT DE GARANTIE

Orice utilizare a dispozitivului, alta decat cea pentru care a fost destinat, constituie o
utilizare necorespunzatoare previzibild a dispozitivului.

Acest manual contine informatii despre instalare, parametri de operare, intretinere de
rutind, diagnosticarea defectiunilor, instructiuni de siguranta etc. Pentru propria
siguranta, va rugam sa cititi acest manual Tnainte de instalare si operare. Pastrati acest
manual pentru referinte viitoare.

Produsul trebuie instalat de catre un instalator calificat, cu cunostintele si autorizatia
corespunzatoare.

Acest aparat nu este un aparat electrocasnic.

AN\
A\
AN\
AN\
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INFORMATII / SIMBOLURI UTILIZATE IN ACEST MANUAL

Avertisment!

Simbolul ,pericol” este utilizat pentru avertismente in cazul in care nerespectarea acestora
poate duce la un risc pentru viata sau sanatate din cauza instalatiei electrice.

inainte de a efectua orice operatiune marcata cu acest simbol, cablul de alimentare al
pompei trebuie deconectat de la reteaua electrica.

Avertisment!

Simbolul ,pericol” este utilizat pentru instructiuni; nerespectarea acestora poate duce la
un risc pentru viata sau sanatate.

Atentie!

Acest simbol este utilizat pentru note care, daca nu sunt respectate, pot duce la
deteriorarea aparatului si la un risc pentru viata sau sanatate.

Inainte de a instala si utiliza acest produs, va rugam s cititi cu atentie acest manual de
instalare si utilizare pentru a evita daunele inutile.

Avertisment!

Acest manual de utilizare constituie o parte integranta a contractului de vanzare.
Nerespectarea de catre utilizator a instructiunilor continute Tn acest manual de utilizare
constituie o incalcare a contractului si exclude orice pretentie care decurge dintr-o
potentiala defectiune a dispozitivului rezultata din utilizarea contrara instructiunilor.

Producatorul nu Tsi asuma nicio raspundere pentru defectiunile Tn functionarea dispozitivului
daca acesta a fost conectat incorect, deteriorat, modificat si/sau utilizat in scopuri care nu se
incadreaza in sfera operatiunilor recomandate sau contrar instructiunilor continute Tn acest
manual. Producatorul nu si asumd, de asemenea, nicio raspundere pentru eventualele erori
din manualul de utilizare rezultate din greseli de tipdrire sau copiere. Producatorul Tsi
rezerva dreptul de a aduce produsului orice modificare pe care o considera necesara si utila,
cu conditia ca acestea sa nu afecteze caracteristicile sale de baza.

DAMBAT nu isi asuma nicio raspundere pentru deteriorarea echipamentului, a
bunurilor sau pentru vatamari corporale rezultate din nerespectarea instructiunilor
continute Tn acest manual, inclusiv selectarea incorectd a echipamentului, instalarea
neconforma cu manualul, standardele aplicabile si reglementarile nationale sau
intretinerea necorespunzatoare a echipamentului si a intregului sistem.

Acest echipament nu este destinat utilizarii de catre persoane (inclusiv copii) ale
caror capacitati fizice, senzoriale sau mentale, sau lipsa de experienta si
cunostinte, le impiedica sa utilizeze echipamentul in siguranta fara supraveghere
sau instruire. Copiii trebuie supravegheati pentru a se asigura ca nu se joaca cu
echipamentul. Echipamentul nu trebuie tratat ca un aparat electrocasnic.



2. NOTE GENERALE

« Inainte de instalare sau de efectuarea oricarei operatiuni asupra dispozitivului, acesta trebuie deconectat
de la sursa de alimentare.
* Nu deschideti capacul in timp ce controlerul este in functiune.
* Nu deschideti capacul controlerului timp de cel putin 10 minute dupa deconectarea sursei de

alimentare.

* Nu introduceti cabluri, fire metalice etc. in controler.
+ Nu varsati apa sau alte lichide peste controler.

* Echipamentul poate fi instalat doar de catre montatori cu calificari tehnice
corespunzétoare,

i * Dispozitivul trebuie utilizat numai Tn conformitate cu instructiunile producatorului, asa cum
sunt prezentate Tn acest manual. Nu utilizati dispozitivul daca este partial asamblat sau daca starea sa

tehnica provoaca ingrijorare.

A Producatorul nu fsi asuma nicio raspundere pentru defectiunile in functionarea
dispozitivului daca acesta a fost conectat incorect, deteriorat, modificat si/sau utilizat Tn
scopuri care depasesc sfera aplicatiilor recomandate sau contrar instructiunilor continute
n acest manual. Producatorul nu fsi asuma nicio raspundere pentru eventualele erori
din manualul de utilizare rezultate din greseli de tiparire sau copiere. Producatorul isi
rezerva dreptul de a aduce orice modificari produsului pe care le considera necesare sau
utile; totusi, acestea nu vor afecta caracteristicile fundamentale ale produsului.

A Modificarile aduse produsului si schimbadrile aduse constructiei sau performantelor sale
caracteristice pot fi efectuate numai de catre centrul de service autorizat al producatorului;
n caz contrar, garantia va fi anulata, iar producatorul - in calitate de garant - nu va fi
raspunzator. Adresa centrului de service autorizat este indicata la sfarsitul acestui
manual, in sectiunea FISA DE GARANTIE.

3. MASURI DE SIGURANTA

Acest manual a fost elaborat pentru utilizatorii profesionisti, pentru a-i asista in operarea
corecta a controlerului inteligent IVR-X. Informatiile continute in acest manual pot fi
modificate fara notificare prealabila.

Pentru a asigura utilizarea corecta si sigura a controlerului din seria IVR-X si pentru a evita posibilele
deteriorari ale controlerului sau ale pompei, precum si situatiile periculoase pentru utilizatori, va
rugam sa cititi cu atentie urmatoarele instructiuni inainte de a instala si utiliza dispozitivul.

E * Nerespectarea instructiunilor de siguranta poate duce la deteriorarea echipamentului,
A vatamarea operatorilor sau alte pierderi materiale. In cazul nerespectdrii
instructiunilor de siguranta continute in acest manual de utilizare, producatorul nu isi asuma nicio raspundere

pentru eventualele pierderi suferite de utilizator

f « Verificati daca ambalajul este intact si daca detaliile de pe placuta de identificare corespund
comenzii dumneavoastra. Verificati daca unitatea nu a suferit nicio deteriorare mecanicd, de exemplu in timpul
transportului. Nu conectati controlerul daca este vizibila vreo deteriorare.



« Dispozitivul poate fi conectat doar la o sursd de alimentare electricd cu impamantare
functionala. Asigurati-va cd impamantarea este corectd si fiabila. O impamantare
incorectd prezinta risc de electrocutare sau incendiu.

incorectd poate duce la electrocutare sau incendiu.

* Opriti alimentarea cu energie Thainte de instalare sau intretinere. Nerespectarea
acestui lucru poate duce la electrocutare sau deteriorarea aparatului.

f » Verificati daca sursa de alimentare respecta instructiunile. O sursa de alimentare

&

alimentarii, cdnd toate LED-urile indicatoare s-au stins. Exista risc de electrocutare.

* Nu deschideti capacul in timp ce controlerul este in functiune. Capacul poate fi deschis
nu mai devreme de 5 minute dupa deconectarea sursei de alimentare. In caz contrar,
exista risc de electrocutare.

ﬁ « Intretinerea nu trebuie s& inceapa decat dupa cel putin 10 minute de la oprirea

* Nu atingeti nicio parte a sistemului electric cu mainile goale in timp ce dispozitivul
este conectat la retea. Exista risc de electrocutare.

* Nu atingeti unitatea cu mainile ude. Exista risc de

-electrocutare. Nu introduceti cabluri, fire metalice etc. in

.controler. Nu varsati apa sau alte lichide peste controler.

* Partile expuse ale circuitului electronic trebuie acoperite cu banda izolatoare. Exista
risc de electrocutare.

M * Nu trebuie lasate obiecte metalice in interiorul aparatului. Exista risc de electrocutare sau

incendiu.

* Daca observati un comportament anormal al aparatului, deconectati-l imediat de la
retea. Nerespectarea acestui lucru poate duce la electrocutare sau incendiu.

i * Nu instalati si nu utilizati aparatul daca este deteriorat sau daca fi lipsesc piese.
Nerespectarea acestui lucru poate duce la deteriorarea aparatului sau reducerea duratei de viata.

i « Inlocuirea componentelor sau a pieselor trebuie efectuata doar de un centru de service
autorizat. Nerespectarea acestui lucru poate duce la electrocutare sau deteriorarea unitatii.

A « Instalati echipamentul astfel incat orice scurgere potentiala din instalatie sa nu
duca la inundarea echipamentului cu apa. Invertorul trebuie protejat impotriva
apei, inclusiv a apei atmosferice. Nu instalati invertorul in incaperi expuse la
umiditate ridicata. Exista risc de daune materiale.

é « Instalati echipamentul departe de lumina directa a soarelui. Radiatiile UV cresc riscul de
daune materiale.

* Invertorul IVR-X trebuie instalat si depozitat la temperatura camerei, intr-un loc uscat,
racoros si bine ventilat.

* La temperaturi ridicate sau Tn timpul verii, o buna ventilatie este esentiala pentru a preveni
condensul si roua. Exista risc de daune materiale.

f * Punerea Tn functiune si instalarea produsului trebuie efectuate de personal tehnic
calificat. Dispozitivul nu este destinat uzului casnic.
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« In instalatiile sensibile la interferente electromagnetice, misuri de protectie suplimentare
trebuie luate (filtre EMC, cabluri ecranate, impamantare corecta).

* Asigurati-va ca unitatea este izolatad de reteaua electrica printr-un intrerupdtor automat. Nerespectarea

acestui lucru poate duce la incendiu.

* Terminalul circuitului principal trebuie conectat sigur la cablul de alimentare. O
conexiune sldbita poate cauza deteriorarea pompei. Terminalele circuitului principal al unitatii
nu trebuie sa intre In contact cu carcasa. In caz contrar, acest lucru poate duce la soc
electric.

* Nu lasati alte obiecte n interiorul controlerului, cum ar fi bucati de sarma, lipitura, aschii
metalice etc. Acest lucru poate cauza un scurtcircuit electric, care va deteriora controlerul.

« Inainte de utilizare, asigurati-va ca cablajul si directia de rotatie a pompei sunt
corecte.

« Inainte de conectare, asigurati-vd ca tensiunea nominala si numarul de faze ale dispozitivului corespund
tensiunii de intrare si numarului de faze. Nerespectarea acestui lucru poate duce la incendiu sau vatamari

corporale.

* Conectati sursa de alimentare AC la terminalele de iesire V, U si W. Nerespectarea acestui lucru va
deteriora unitatea si va anula garantia.

* Nu supuneti unitatea la un test de tensiune DC, deoarece acest lucru o poate deteriora.

* Cablajul principal pentru circuitul invertorului IVR-X si cablajul buclei de control trebuie sa fie
separate sau incrucisate vertical; in caz contrar, vor aparea interferente ale semnalului de control.

* Cablurile conectate la terminalele circuitului principal trebuie prevadzute cu papuci de cablu
izolati.

* Extinderea cablului dintre invertor si pompa peste 50 de metri nu este
recomandata. Distantele mai mari pot cauza caderi de tensiune, interferente de semnal si un risc de
deteriorare a echipamentului. Pentru a asigura functionarea corecta si sigura a sistemului,
recomanddm sa nu depasiti aceastd lungime.
Daca este necesara extinderea cablului peste aceasta lungime si apar probleme ca urmare,
recomanddm utilizarea unor masuri de protectie suplimentare (filtre de iesire sinusoidale sau filtre
dv/dt). Acest lucru va ajuta la asigurarea functionarii corecte si a sigurantei echipamentului. Pentru a face

acest lucru, contactati un instalator calificat.

Va rugam sa retineti ca orice incercare de a extinde cablul peste lungimea
recomandata este efectuata pe propriul risc.



4. CERINTE DE MEDIU

Conditiile externe au un impact direct asupra functionarii si fiabilitatii dispozitivului.
Din acest motiv, trebuie indeplinite urmatoarele conditii:

& * Interval de temperatura ambientala admisibil: 0°C

+ pana la +40°C. Doar pentru utilizare in interior.

W * Instalati departe de materiale inflamabile. Exista risc de
sincendiu. Instalati departe de materiale explozive. Exista

-risc de explozie. Instalati in zone uscate si bine ventilate.

« Instalati in locatii lipsite de interferente electromagnetice.

« Evitati zonele prafuite sau cele expuse la piliturd metalica, care poate patrunde in controler.

IVR-X trebuie montat departe de surse de caldura, materiale inflamabile si explozive, si
pe suprafete metalice sau alte suprafete neinflamabile.

Daca IVR-X este montat intr-o incinta de protectie, incinta trebuie sa aiba orificii de
ventilatie pentru a asigura mentinerea temperaturii ambientale sub 40°C; n caz
contrar, se poate deteriora din cauza temperaturilor ridicate.

Tineti baza dispozitivului cand il instalati sau il mutati; nu il tineti doar de carcasa,
pentru a preveni deteriorarea sau ruperea.

> BB

5.  APLICATIE

Va multumim ca ati ales produsele noastre. Oferim clientilor nostri servicii prietenoase si
profesionale. Invertorul nostru - controlerul inteligent de pompd IVR-X - este un dispozitiv de control
Si protectie pentru conectarea directd la pompe, mentindnd o presiune constantd a apei setata prin
varierea vitezei de rotatie a motorului pompei. Invertorul IVR-X utilizeaza tehnologia SPWM
(modulatia sinusoidala a duratei impulsurilor) si controlul vectorial spatial de Tnalta eficienta folosind
controlul V/F VVVF (viteza variabild, frecventa variabild). Analizand presiunea n timp real, invertorul
ajusteaza viteza de rotatie a pompei la cererea curenta a sistemului. Viteza variabila de rotatie a
pompei stabilizeaza presiunea, reducand astfel semnificativ consumul de apa si electricitate.

Utilizarea prevazuta si cerintele de instalare

Unitatea IVR-X este conceputa pentru utilizarea in sisteme de apa si trebuie instalata doar
de persoane cu calificari tehnice corespunzatoare. Producatorul stipuleaza ca unitatea nu
este destinata utilizarii de catre utilgﬁt(%rdizginall férré imglicarea Pnui instalator

. posibilitatii de emisii electromagnetice,
producatorul recomanda utilizarea cablurilor ecranate, impamantarea corespunzatoare si

filtre de retea conforme cu cerintele standardului EN 61800-3.

Acest produs nu este un aparat electrocasnic si nu este destinat auto-instalarii intr-un
A astfel de mediu.



Produsul este destinat aplicatiilor industriale si, in special, utilizarii in facilitati precum:
unitati de productie, fabrici si hale industriale, ateliere si spatii mestesugaresti, instalatii
tehnice Tn cladiri publice, facilitati agricole si zootehnice, depozite si centre de distributie.

Principalele caracteristici ale IVR-X care il disting
dedispezitiveletipice A CankolpNItiQpEityaly presiune

constanta cu convertizor de frecventd economiseste 30%-60% din energie.

2. Fiabilitate pe parcursul multor ani de functionare a pompei: cuplul mediu si uzura axului sunt reduse datorita
vitezei medii mai scazute, asigurand o duratd de viata mai lungd a pompei. Functia de pornire si oprire lina elimina
lovitura de berbec (lovitura de berbec este o crestere brusca a presiunii care insoteste oprirea sau
pornirea rapida a unui flux de fluid).

3. Protectie cuprinzatoare: sistemul dispune de cea mai completd tehnologie de protectie
fmpotriva suprasarcinii, supratensiunii, subtensiunii, scurtcircuitelor si blocarii rotorului, cu capacitatea de a
proteja pompa impotriva functionarii uscate fara a fi nevoie de instalarea de sonde sau senzori in foraj.

4. Tehnologie avansata: control prin algoritm PID, tehnologie conceputa pentru functionarea
controlerului de
pompa.

5. Respectd cerintele de siguranta a produselor CE si indeplineste standardele de protectie a mediului.
6. Capabil sa controleze functionarea mai multor pompe care alimenteaza sistemul.

6. RECOMANDARI

Pentru a asigura o functionare corectd si a evita defectiunile, va rugam sa respectati urmatoarele instructiuni:

* Lungimea recomandata a cablului care conecteaza pompa la invertor nu trebuie sa depaseasca
5 metri. In practica, in majoritatea cazurilor, utilizarea unor cabluri mai lungi nu cauzeaza probleme cu
functionarea dispozitivului.

* Totusi, trebuie avut in vedere faptul cd, la trasee mai lungi de cablu, pot aparea interferente
electromagnetice, care in anumite situatii pot afecta functionarea corecta a
echipamentelor electronice din apropiere. in astfel de cazuri, sunt necesare masuri tehnice suplimentare, cum
ar fi:
- filtre de iesire (sinusoidale sau dv/dt),
- inele de feritd pe cabluri,
- cablu ecranat cu impamantare corespunzatoare.

« Invertorul nu trebuie instalat in apropierea echipamentelor deosebit de sensibile la interferente
electrice, cum ar fi unitatile PLC, panourile de control si sistemele de alarma.

Nota privind aplicatiile non-standard

Unitatea este proiectata pentru instalatii standard cu o lungime scurta a cablului intre
invertor si motor.

Utilizarea Tn instalatii non-standard, sisteme cu cabluri foarte lungi sau alimentarea de
la o retea cu parametri instabili poate cauza interferente cu functionarea invertorului
sau poate duce la deteriorarea acestuia.

In astfel de cazuri, se recomand3 consultarea prealabild a unui instalator calificat.



Instalatiile care nu respecta recomandarile de mai sus pot duce la imposibilitatea de a oferi
asistenta tehnica si service.

Exemple de solutii in caz de probleme

Filtru
Retea Cablu Cablu ecranat
electrica Ecranat IVR-X
Carcasa camin Cutie de
jonctiune

Cablu pompa

Teava PE
Supapa de retinere
Pompa
submersibila
) put Dimensiuni Moto o
Tensiune (mm) r Explicatie Model IVR-X
kw) i L A (kW)
Tensiune de intrare 1%x230V + 15% 50/60 Hz
Setarea din
fabrica este
de 2,2 kw, Tensiune de iesire 3%x230 V 0-50/60 Hz
care poate fi
ﬂtzrg(r)ev ajustata Putere 0,75 kW-2,2 kW
: folosind ' '
Iesire F2.00,0=
3x230V 0,75 kW 1 = Consum de curent 4,5-10 A
1,5kW2=
22 kW Grad de protectie P54
Dimensiuni
200.0
/" . =
( ® = = P
14p.0
( @ e o 0O
= IR -
\‘ '/

\— i,

(Unitate: mm)

T




PROCEDURA DE INSTALARE

8.

1. Scoateti capacul din spate al invertorului

2. Montati placa din spate pe pompa

3. Montati invertorul pe placa

4, Instalare finalizata

L)

= mm/ _

Yo
=

|

v




9. SCHEMA ELECTRICA PENTRU CIRCUITUL PRINCIPAL SI
BORNELE DE CONTROL

Alimentare
electrica
230V

Borna
pornire
si oprire

Semnal nivel scazi
apa

Borna
Comunicare

LN u Pompa
PE \Y
DI W
DI2
GND w0 Lbcis-2av
Al
st GND
S- selectate in parametrul P0-04

10. BORNELE DE CONTROL

Bornele de control

Bornele de control pot fi cablate intern sau prin conectarea unor cabluri externe trecute prin

presetupe.

DI1 DI2

Descrierea bornelor

Simbol  Dpenumire borns
borna
Intrare multifunctionala
on borna 1
Intrare multifunctionala
DI2 ’
borna 2
Al Intrare analogica
borna 1
Alimentare analogica pozitiva
Vo borna
Alimentare analogica negativa
GND borna
S+

Bornd de comunicare
standard RS485

GND

+VO AL S+ S-

Date tehnice

Activata cand este conectata la GND; Dezactivatd cand este deschisa

Activatd cand este conectata la GND; Dezactivata cand este deschisa

Aceasta este o0 borna de intrare tensiune analogica 0-10 V sau o
borna de intrare curent analogic 4-20 mA, selectabila prin
coduri de functie

Tensiune de iesire reglabila +5 V pana la +24 V; tensiunea de iesire
este setatd folosind coduri de functie

Potential zero de referintad pentru sursa de alimentare
reglabild +5V pana la +24 V

Interfatd de comunicare 485 standard, izolata. Va rugam
sa utilizati cablu torsadat sau cablu ecranat



11. CONEXIUNE SENZOR

Conform terminalului:

+ +VO --- Terminal alimentare 5-24 V pentru manometru portabil/traducator de presiune Al ---
Terminal intrare semnal analogic 0-10 V (tip feedback tensiune) sau intrare semnal 4-20 mA

terminal (tip feedback curent)
* GND --- Terminal comun semnal 5-24 V

Configurare senzor

Implicit, se utilizeaza un senzor de presiune de tip curent, cu un semnal de iesire de 4-20
maA, furnizat impreuna cu IVR-X.

Daca utilizati alti senzori, va rugam sa consultati setdrile pentru parametrii P0-03, P0-04 si P0-05.

Invertorul poate fi conectat la un manometru sau la un traducator de presiune.

Conectati firele conform diagramelor de mai jos:

1) Manometru portabil : tensiune de operare 10 V DC, iesire 0-10 V DC. Metoda de cablare este

prezentata mai jos:

VO GND Al

Manometru la distanta
MPa

2) Traducétor de presiune : interval tensiune de operare 10-30 V, iesire 4-20 mA. Metoda de
cablare este prezentata mai jos:

VO GND AI1 Traducétor de
presiune cu iesire
Cablu semnal: negru de curent Model:
PT xxx Alimentare:

24VDC
Interval: 0-1 MPa
Fir alimentare: rosu Iesire: 4-20 mA

Note: Invertorul IVR-X este echipat cu un senzor dedicat (cablu rosu la terminalul +VO;
cablu negru la terminalul AI).




12. PANOU DE CONTROL

RUN/STOP

Nume

Butonul ,MENU"

Butonul ,RUN / STOP”

Butonul ,,UP”

Butonul ,DOWN”

Indicator
,Presiune tinta”

Indicator
Presiune curenta”

Indicator ,Running”

Indicator ,Alarm”

Indicator ,Manual”

Running

Definitie si instructiuni de operare

Apasati si mentineti apasat timp de 2 secunde pentru a accesa setarile

meniu

Pornire/oprire pompa / repornire dupa detectarea unei erori
detectata

Cresterea unui parametru

Scaderea unui parametru

Indicator presiune tinta

Indicator presiune curentd

Indicator de functionare:
Lumina fixd - Pompa in functiune
Lumina intermitenta - Pompa in modul standby

Indicator de eroare

Cand este setat P0-44 = 1 (mod control viteza),
indicatorul luminos este aprins; in alte moduri, este stins



13. OPERARE

1. Pornirea invertorului:
Dupa pornire, IVR-X intra in modul standby. Apasati ,+" sau ,-" timp de 3 secunde pentru a
modifica presiunea setata. in timpul functionarii, presiunea tint4 este afisata in stanga
iar presiunea curentd a sistemului in dreapta.

2. Setari:
Pentru a accesa setarile, apasati si mentineti butonul ,MENU" timp de 2 secunde.
Dupa selectarea grupului de parametri relevant, de ex. PO, apasati ,RUN" pentru a intra in acel grup.
Selectati parametrul P0-00 (Setare presiune), apasati ,RUN" pentru a-| accesa si utilizati butoanele ,+" si
.~ pentru a seta valoarea dorita, apoi confirmati apasand
,RUN". Odata ce parametrul a fost setat, apasati ,MENU" de doua ori pentru a iesi din modul
de setare a parametrilor si a reveni la modul de afisare a starii.

Nota: Un parametru marcat cu simbolul ,, "®oate fi modificat doar cand pompa este
oprita. Parametrii marcati cu simbolul , ” sunt va@ri detectate si inregistrate efectiv
care nu pot fi modificate.

3. Afisarea alarmelor:

Ecranul comuta automat la afisarea codului de eroare in cazul unei defectiuni sau
avertizari. Odatd ce defectiunea a fost remediata, apasati ,RUN/STOP” pentru a reseta si a relua
functionarea normala.

Exemplu de modificare a parametrului P0.02
delaOla1:

Notd: Dacd valoarea

Apasati MENU

0.00

poate fi mai mare de 1, apasati +

este afisata timp pentru a creste parametrul

de 2 secunde

®

RUN/
STOP
PO Grupul de

parametri afisat Urmatorul parametru din grupul

PO
P0.03 ) A
Setati un alt parametru din
grupul PO folosind +/-
Parametru
P0.00 Lot @

PO. 02

® ©
@

Urmatorul parametru din grupul

PO
P
0 Setati un alt parametru din
grupul PO folosind +/-

®
® ©®

Stare oprit
(frecventa 50 Hz)

®

Note: 0.1 MPa = 100 kPa = 1 bar = 1 kgf/cm?




14. DIAGRAMA CONEXIUNII POMPEI

- Conexiunile cablurilor trebuie efectuate de un tehnician

calificat. - Lucrarile la cabluri trebuie efectuate cu alimentarea

heGiGF LA ¢a cablurile sunt conectate corect si verificati
tensiunea de retea Tnainte de a porni alimentarea electrica. - Va
rugamsdsRi-eiertiatiteste derezistenta a izolatiei pe invertor. -

Diagrama de cablare pentru pompe alimentate la 1x230
V Conectati alimentarea de la retea la bornele L si N

Conectati pompa la bornele U si V (borna W ramane goald)
PR . . . . Vas de
tmpamantare@) a sursei de alimentare si a pompeila expansiune
bornele PE
Manometru
de
Pompa de apa pres@
t u
N \
w Conducts de
Supapa de retinere refulare
+VO Rosu
Al Senzor de
Negru presiune
Dupa conectare, accesati parametrul P1-42 si setati-l la 1.
Diagrama de cablare pentru pompe alimentate la
3x230 V Conectati alimentarea de la retea la bornele L
si N. Conectati pompa la bornele U,
v $i w Vés de
expansiune
@, a sursei de alimentare si a pompei la PE bornele
Manometru

de
Pompé de apa pres@

Conducta de
refulare

U
N v
w
Supapa de retinere
+VO Rosu
Al Senzor de
Negru presiune
In acest caz, putem conecta pompe trifazate de 400 V cu capacitate de comutare stea/triunghi.

Pentru a face acest lucru, deschideti cutia de borne a motorului si schimbati conexiunea in
blocul de borne de la stea 400 V la triunghi 230 V.

(230V) (400 V)
Dupa conectare, accesati parametrul P1-42 si setati-I la w2 v
0. Dupa conectare, verificati sensul de rotatie al pompei owe o v?zuz © 8

si, daca este necesar, modificati parametrul P0-02. uovtw uroviow



Instalare

C Unitatea trebuie instalata de o persoana cu cunostinte si calificari
corespunzatoare.

Selectarea unui rezervor pentru instalatie:

Se recomanda selectarea unui rezervor cu o capacitate de aproximativ 10% din debitul
pompei, de ex.: daca pompa are un debit de 100 I/min, rezervorul ar trebui sa aiba o
capacitate de 8-12 |. Reglati presiunea din rezervor la 60% din presiunea tinta setatd pe IVR-X.

Exemplu:
Presiunea tinta este setata la 4 bari; presiunea
din rezervor este 4 bari x 60% = 2,4 bari.

Lungimea maxima recomandatd a extensiei cablului senzorului: 2 m (cablu ecranat).

15. MOD MULTI-POMPA

Exemplu de conectare a unui sistem cu doud pompe - pompa principala si pompa auxiliara.

Pompe alimentate la 3x230 V.

L
N
N L N L
S+ S+ S+ S+
S S S S
+V0 +V0
Al Al
uvw uvw
Supapa
de
retinere
Pompa
Pompa auxiliara Vas de
principala expansiune
cndocts rezervor
de
aspiratie Senzor de Senzor de
presiune presiune
Supapa
x de
Supapa resnere
retinere Conducta

de refulare




Pentru un sistem cu doua pompe, conectati terminalele S+ la S+ si terminalele S- la S- intre
invertoare

Verificati directia de rotatie a motorului (se aplica motoarelor trifazate); daca este
necesar, modificati parametrul P0-02.
Pe invertorul principal, setati P0-47 la 2.

Pe invertorul secundar, setati P-047 la 11.

Daca doriti ca unul dintre invertoarele secundare sa poata prelua functia unitatii principale,
instalati si un senzor de presiune pe acel invertor si setati P1-00 la 2.

1. Control multi-pompa - pentru operarea a doud unitati principale si pana la 6 unitati secundare (unitatea

principala de rezerva functioneaza ca o unitate secundara).

2. Toate unitatile sunt conectate printr-o interfata de comunicatie RS485. Unitatea principala detecteaza
presiunea apei din conducta folosind un traductor de presiune si trimite un semnal de presiune cétre
unitdtile auxiliare, controlandu-le automat pentru pornire sau oprire si ajustand setdrile controlerului
PID in conformitate cu conditiile de presiune a apei.

3. Daca unitatea principala se defecteaza, unitatea principalad de rezerva preia automat controlul de la unitatea principala,
preluénd controlul intregului sistem; daca orice unitate auxiliara se defecteaza, sistemul pur si simplu o ocoleste si
o0 activeaza pe urmatoarea, asigurand comutarea automata intre grupul de pompe.

4. Pompele pot functiona alternativ (8 ore implicit) pentru a echilibra timpul de functionare al
fiecarei pompe si pentru a prelungi durata de viata a intregului sistem.

Procedura de configurare a invertoarelor in modul multi-pompa

L Pompanr. 1 Pompa nr. 2 Pompanr. 3 Pompanr. 4 Pompa nr. 5 Pompa nr. 6
Tip sistem N e e e s s
(principals) (auxiliara) (auxiliara) (auxiliara) (auxiliara) (auxiliara)
Pompa unica PO-47=1 } } } } }
operare
Operarea a

g P0-47=2 P0-47=11 - - - -
oud pompe

Operarea a 5 ~ .
trei pompe P0-47=3 P0-47=11 P0-47=12 B . )
Operarea a P0-47=4 P0O-47=11 P0-47=12 R ) )
patru pompe

Operarea a P0-47=5 P0-47=11 P0-47=12 P0-47=13 PO-47=14

cinci pompe

Operarea a sase P0-47-6 P04711 b047=12 poarers e s

pompe



16. PROGRAMARE SI PARAMETRI

Luand ca exemplu parametrii utilizati frecvent P0.00-P0.03, procedura de setare este
urmatoarea:

Setarea presiunii tinta P0-00:

@
sToP sToP
PO

P0. 00

@ @
STOP
PO

PO. 01

Setarea pentru activarea pompei in urma unei scaderi de presiune cu valoarea setata in P0-01:

STOP STOP,
PO

PO. 00 PO. 01

®
®© @

P0. 02

Setarea directiei de rotatie a motorului pentru pompele trifazate P0-02:

© & 6o

P0. 00 P0. 02

STOP,
PO

P0. 03

®

—=



Setarea intervalului senzorului P0-03:

<,

® © ©

PO. 04

®0O

PO. 00

PO. 03

®

Nota: reglati intervalul in functie de senzor. Daca senzorul citeste 10 bari, setati
parametrul P0-03 la 10.

Nota:

“¥¢ : parametrul poate fi modificat atat in modul standby, cat si in cel de operare.

“J " Acest parametru nu poate fi modificat in timp ce dispozitivul este in functiune.

"“@: Acest parametru este valoarea reala detectata si nregistrata, care nu poate fi modificata.

Grup de parametri pentru presiune si protectie

Parametru
cod

P0-00

P0-01

P0-02

P0-03

P0-04

Descriere

Setare presiune

Deviatie presiune

Selectia
directiei
de operare

Interval senzor

Tip feedback
senzor

Interval
setare

1.0~P0-21

0.0~P0-00

0: Aceeasi
directie

1: Directie
opusa

0:4-20
mA/24V 1: 4-
20 mA/10V 2:
0-10Vv3:0.5-
45V4:0-5V

Unitate

0.1 bar

0.1 bar

0.1 bar

Implicit

Modificare
nivel

Note

Porniti pompa
cand presiunea
scade cu aceasta
valoare.

Directia de
rotatie a
unui motor
trifazat

Diverse moduri pot
fi selectate in
functie de semnalul
de feedback al
senzorului utilizat



Parametru . Interval . . Modificare
Descriere Unitate Implicit . Note
cod setare nivel

Factor calibrare

P0-05 presiune
Castig
P0-06 proportional P1
P0-07 Timp integrare I1 0.00s~10.00s 0.01s 0.50s
0:
oprit
1
P0-08 Functie PID Mod repaus 1
selectie 2:
Mod repaus 2
P0-09 Repaus FID 0.05~100.0's 01s
intarziere
P0-10 Trezire PID 0.05~100.0s 01s
intarziere
P0-09 Repaus PID 0.05~100.0s 01s
intarziere
P0-10 Trezire PID 0.0s~100.0s 01s
intarziere
Daca frecventa este
R mai mica decat
Repaus PID P1.31 - “njlta aceasta valoare,
PO-11 frecvents superioara 0.01 Hz dispozitivul va intra
frecventa n modul repaus
Timp operare
PID cu frecventa
P0-12 de mentinere 0.0s~120.0s 0.1s

joasa

Presiune deviatie
P0-13 repaus PID 0.0 bar ~ 1.0 bar 0.1 bar




Parametru
cod

PO-14

PO-15

PO-16

PO-17

P0-18

P0-19

P0-20

PO-21

P0-22

P0-23

P0-24

Descriere

Activare
functie pornire
automata

Intarziere pentru
pornire automata
dupa alimentare

Interval
setare

0:
oprit
bt

pornit

Functie anti-inghet O: oprit
b

Frecventa de
operare cu
functie anti-
inghet

Timp de operare
al functiei anti-
inghet

Ciclu de functionare
anti-inghet

functie

Coeficient
de scurgere

Punct de setare
alarma presiune
nalta

Timp intéarziere alarma
presiune inalta

Punct de setare
alarma presiune
joasa

Joasa tensiune
timp intarziere alarma

pornit

0.0 ~P1-06

0la 1000

P0.00 ~ P0.08

0.0 ~P0.00

Unitate Implicit

0.1s

0.01 Hz

0.1 bar

0.1s

0.1 bar

0.1s

Nivel de
modificare

Comentarii

Cand este activata,
va porni automat la
pornirea alimentarii



Parametru
cod

P0-25

P0-26

P0-27

P0-28

P0-29

P0-30

P0-31

Descriere

Functie de protectie
la nivel scazut al apei

Prag de detectie
a defectului de
lipsa apa

Frecventd de test
pentru protectia
la lipsd apa

Procentaj al
curentului de
detectie pentru
protectia la lipsa apa

Timp de detectie
pentru protectia
la lipsa apa

Protectie la lipsa
apa, intarziere
repornire
automata

Rata de repaus PID

Interval
setare

Unitate Implicit

oprit
1 Apa
insuficienta
evaluare
bazata pe
frecventa
si curent
2: Evaluare
bazata pe
frecventa si
presiune
3: Apa
insuficienta
detectie
bazata pe
frecventa,
curent
si presiune

- O

0.0 ~P0-00 0.1 bar

0 ~ Superior

frecventa 0.01 Hz

0.1s

1 min

Modificare
nivel

Note

O lipsa de apa va fi
detectata sub
aceastd presiune

O frecventa mai mare
decét aceasta va
declansa o alarma de
nivel scazut al apei

Cand curentul de
operare este mai
mic decat acest
curent, este evaluat
ca lipsa de apa

Odata ce conditia de
detectie a nivelului
scazut al apei este
indeplinitd, alarma va
suna dupa acest timp

Dupa raportarea unei
erori de nivel scazut al
apei, invertorul
reseteazd codul de
eroare dupd aceasta
ntarziere



Parametru
cod

P0-32

P0-33

PO-34

P0-35

P0-36

P0-37

P0-38

P0-39

PO-40

P0-41

P0-42

) Interval
Descriere Unitate
setare
Detectare
apa intrare 0.0 ~ PO.00
presiune ' ' 0-1 bar
Debit apa
timp de detectare 01s
Tensiune minima
intrare AI 0.00Vla+10.00 vV 0.01V
Tensiune maxima
intrare Al 0.00Vla+10.00 V 0.01V
Timp accelerare 1
0.05~100.0s 0.1s
Timp decelerare 10.0s~100.0 s 0.1s

Initializare
parametru

Blocare functie
parametru

Inregistrare corupta

Temperatura
radiator

Numadr versiune
software

0: Fara operatie
1: Restaurare
setari
din fabrica,
excluzénd
parametrii

motorului

2: Stergere informatii
inregistrate

0: Parametrul
nu este

blocat

1: Blocare parametru

L Modificare
Implicit X
nivel
2.00V
10.00V
20s
20s

Note

Daca presiunea de
iesire a apei este mai
mare decat aceasta
valoare, eroarea va fi
resetata dupa o
intérziere de P0-30



Parametru

cod

P0-43

PO-44

P0-45

P0-47

Descriere

Selectare sursd
frecventa principala X

Mod operare
sistem

Mod afisare
presiune

Selectare
macro
aplicatie

Interval
setare

Unitate Implicit

0: Setare digitala
(fara retinere
in memorie dupa
oprire)

1: Setare
digitala
(memorie
retinuta
dupa cadere
tensiune)

2

Potentiometru
tastatura

3:AI

4:
Comanda
viteza

multipla

5: Controler
PLC simplu

6: Setare digitala
(fara retinere

n memorie
cand
alimentarea
este

oprita)

7: Setare digitala
(fara retinere
in memorie
cand alimentarea
este
oprita)

8: Senzor PID

9:

Setari
comunicatie

0: Mod tensiune
constanta
mod

1: Mod viteza
constanta

mod

0: Afisare generala

1: Afisare

independenta

Modificare

N Note
nivel

Ajustati aceasta valoare
pentru a schimba
modul de operare

Informatii
detaliate pot fi
gasite in tabelul
cu setdrile
parametrilor

macro



17.  GRUP FUNCTII DE FRECVENTA SI AUXILIARE

Parametru
cod

P1-00

P1-01

P1-02

P1-03

P1-04

P1-05

P1-06

Descriere

Selectarea
actiunilor
multiple gazda-
sclav in modul
sclav

Selectarea
modurilor
multiple de
retea online

Numar de
masini auxiliare
multi-linie

Multiple
online
moduri de
operare

Rotatie multi-linie
timp de interval

Iesire maxima
frecventa

Frecventa superioara

Interval

Unitate Implicit
setare P

0: oprire
1: Viteza constanta

2: Presiune
constanta

0: auxiliar

1: principal

0: Control
principal si
auxiliar cu
pompe
multiple

1: Control
sincron cu
pompe
multiple
2: Pompe
multiple,
aplicatie
unica si
control unic
n modul
standby

0 min ~
2000 min

1 min 240 min

50.00 Hz ~
400.00 Hz

0.1 Hz 50.00 Hz

Frecventa de
taiere
inferioara P1-
07 ~ Frecventa

maxima P1- 0-1Hz

50.00 Hz

Modificare
nivel

Note

Interval maxim de
frecventa reglabila
al masinii



Parametru

cod

P1-07

P1-08

P1-09

P1-10

P1-11

P1-12

P1-13

P1-14

P1-15

P1-16

P1-17

Descriere

Limita inferioara
de frecventa

Frecventa este

mai mica decat.
inferioara

limita de

frecventd

de operare

Frecventa purtatoare

Valoare detectie
pierdere feedback PID

Timp detectie
pierdere feedback PID

Putere motor
selectie

Putere
nominald motor

Frecventa
nominald motor

Tensiune
nominald motor

Curent
nominal motor

Parola utilizator

Interval
setare

0.00 Hz ~ superioara
limita de frecventa
P1-06

I3

activare la
limita
inferioara

1: Oprire

2: Operare
la viteza zero

1.0 kHz ~
16.0 kHz

0.00~10.00V

0.0s~100.0s

0~0.75 kW
1:1.5kwW
2:2.2kW

0.1 kW ~2.2 kW

0-Frecventa
maxima P1-

0-380V

Unitate

0.1 Hz

0.1 kHz

0.01V

0.1s

0.1 kw

0.1 Hz

0.01A

Implicit

0.00 Hz

8.0 kHz

30.0s

Modificare

N Note
nivel



Parametru
cod

P1-18

P1-19

P1-20

P1-21

P1-22

P1-23

P1-24

P1-25

P1-26

P1-27

Descriere

Selectarea
terminalului DI1
functie

Selectarea
terminalului DI2
functie

Timp filtrare DI

Activare DI
timp intarziere

Activare DI2

timp intarziere

Dezactivare DI1

timp intarziere

Dezactivare DI2

timp intarziere

Numar resetari
automate erori

Timp resetare
automata erori

Control ventilator racire

Interval -
Unitate Implicit

setare
0: Fara functie
1: Inainte

functionare
-10: Defectiune
externa
intrare (normal
deschis)
0.000 s ~1.000 s 0.001s 0.010s
0.0s~100.0s 0.1s 1.0s
0.0s~100.0s 0.1s 1.0s
0.0s~100.0s 0.1s 00s
0.0s~100.0s 0.1s 00s
0la10
0.0~100.0s 0.1s 30.0s

0: Ventilatorul de
racire functioneaza
cand motorul ruleaza

1:

Functioneazd
automat in
functie de
temperatura
radiatorului

Modificare
nivel

Note



Parametru
cod

P1-28

P1-29

P1-30

P1-31

P1-32

P1-33

P1-34

P1-35

Descriere

Mod oprire

Frecventa
setare tastatura

Directie
actiune

PID

Frecventd de
taiere PID la
frecventa joasa

Ciclu detectare
stare

repaus

Mod PWM

Selectare sursa
comanda

Adresa locala

Interval
setare

0: Decelerare la
o oprire
1: Oprire normala

0.00 Hz ~
maxima
frecventa P1-

0: Efect
pozitiv

1: Contracarare

0.00 Hz ~ 50 Hz

0: CPWM

1: Comutare
CPWM
si DPWM

0: Canal comanda
panou control
(LED

stins)

1: Canal
comanda
terminal
(LED aprins)

2: Canal

comanda
port serial (LED)

1-6, 0 este
adresa de
difuzare

Unitate Implicit
0.01 Hz 50.00 Hz
0.01 Hz

0.1s

Modificare

N Note
nivel

In acest punct,
dispozitivul
detecteaza modul de
repaus

Selectati
diferite porniri
si opriri



Parametru

cod

P1-36

P1-37

P1-38

P1-42

P1-43

P1-44

P1-45

P1-47

X Interval -
Descriere Unitate Implicit
setare
5 0: 4800 bPS
Raté de 1: 9600 bPS
transmisie 2:19200 bPS
3:38400 bPS
0: Fara
Paritate (8.N.1)
1: Paritate si
imparitate
Format date operatii
(8.0.1)
2: Paritate
(8.E.1)
Intarziere 0ms~20ms
. 1ms
raspuns (0 la 200 ms)
0: Motor
Selectie tip trifazat
motor 1: Motor
monofazat
Raportul
infasurarii
principale si al
infasurarilor
auxiliare ale unui
motor monofazat
Factor de
corectie a
curentului
pentru
monofazat
Timpi de resetare
pentru protectia la
nivel scazut al apei
0:nu
Selectie este
parametru aseuns

ascuns
1: ascuns

Modificare
nivel

Note



18. DESCRIEREA PARAMETRILOR DE PROGRAMARE

Parametru . ici
cod Descriere Interval setare Unitate Implicit Note
P0.00 Setare presiune 0.0 ~ P0.03 bar
Interval maxim
P0.03 Interval senzor bar
senzor
0: Feedback
tensiune
Tip feedback
P0.04 P 1: Feedback curent

senzor

P0.03 este intervalul senzorului. Intervalul tipic este 1 MPa, adica 10.0 bar.

P0.00 este valoarea presiunii in reteaua de conducte. Daca P0.00 = 3.0 bar, odata ce
controlerul inteligent al pompei este activat, presiunea n reteaua de conducte este mentinuta
la un nivel constant de 3.0 bar.

" O valoare mai micé decat
Abatere presiune

P0.01 0.0 ~ P0.00 bar presiunea PID setatd
: initiala . .
intarziere detectie intarziere detectie
P0.10 trezire PID s trezire PID

Senzorul de uz general este de tip curent.
Metoda de cablare IVR-X este similara cu cea a unui traductor de presiune conectat la terminalul AI

ca feedback de presiune: daca se utilizeaza un senzor de tensiune, setati P0.04 la 0. Metoda de cablare
IVR-X este similara cu cea a unui manometru portabil conectat la un terminal Al ca feedback de presiune.

Cand valoarea feedback-ului este mai micd sau egald cu presiunea setata minus presiunea initiala PID
(P0.00-P0.01) si rdmane Tn aceasta stare pentru timpul setat in P0.10, controlul PID se va relua. De
exemplu, cand P0.00 = 3, P0.01 = 0.3, P0.10 = 5.0, daca valoarea feedback-ului este mai mica sau egala

cu 2.7 si durata este mai mare de 5 secunde, controlul PID se va relua. Cand este mai mare de
2.7, durata va fi recalculata.

0: Inainte Modificati acest
P0.02 Directia de rotatie parametru pentru a
a 1:Invers schimba directia de rotatie

motorului

La prima utilizare, confirmati directia de rotatie a motorului. Inversati oricare doua dintre
liniile de alimentare de iesire U, V, W sau modificati parametrul P0.02 pentru a schimba
directia de rotatie a motorului.




PO.06 Castig proportional

Metoda de ajustare:

Cu cat setarea este mai mare, cu atat
raspunsul sistemului de presiune este mai
rapid. Totusi, daca este setata prea sus,
sistemul va oscila. Ajustati-o pentru a se
potrivi diferitelor sisteme de alimentare cu
apa.

Daca setarile din fabrica nu indeplinesc cerintele dumneavoastra, ajustati parametrii cu
precizie. Mai intai, cresteti castigul proportional pentru a va asigura ca sistemul nu oscileaza.

Nota: Setarea incorectd a parametrului P0.06 va cauza o depasire excesiva a vitezei si poate chiar
rezulta intr-o eroare de supratensiune in cazul unei depasiri negative.

P0.08 Optiuni de repaus PID

Intarziere detectare repaus PID

P0.09

Trezire PID
P0.10 intarziere detectare

Frecventa mentinere
PO.11 repaus nivel scazut PID

Timp de operare la
mentinere presiune scazuta

P02 frecventa

Deviatie repaus PID

P0.13 .
presiune

0: Invalid 1:
Mod repaus 1 2:
Mod repaus 2

Dacd, la un debit scazut de apa, pompa
se opreste lent sau nu reuseste sa se
opreasca, reduceti valoarea; daca se
opreste prea devreme sau porneste si
se opreste frecvent, cresteti valoarea.

intarziere detectare trezire PID.

PID functioneaza la frecventa de mentinere a
repausului la nivel scazut. Dupa timpul
specificat in P0.12, PID intra in modul repaus.

Daca presiunea de feedback se
incadreaza in intervalul de deviatie,
acest parametru trebuie ajustat.

Odata ce modul de repaus 1 a fost selectat prin parametrul P0.08, IVR-X va detecta daca
presiunea de feedback este mai mare decat presiunea setata. Daca da, IVR-X va incepe detectarea
repausului. Dupa intarzierea de detectare a repausului PID setata de P0.09, daca presiunea de
feedback este Tnca mai mare decat presiunea setatd, IVR-X va reduce treptat frecventa de iesire la
frecventa de mentinere a detectarii repausului la nivel scazut setata de P0.11.



Dupa ce timpul de mentinere la frecventa joasa in modul repaus a expirat, daca
presiunea de feedback este inca mai mare decat presiunea setata, IVR-X reduce
frecventa de iesire la 0 Hz si intra Tn modul standby.

Dacd, in timpul procesului de mai sus, presiunea de feedback este mai mica decat presiunea setata, IVR-X va
evalua acest lucru ca o detectare falsa a repausului si va reveni la modul de control PID pentru a creste presiunea.

Odata ce IVR-X a intrat Tn modul standby, daca presiunea de feedback este mai mica decat
pragul de repaus PID, IVR-X va incepe detectarea trezirii. Dupa intarzierea detectarii trezirii
PID setata de P0.10, daca presiunea de feedback este inca mai mica decat pragul de
presiune de trezire, trezirea va reusi si IVR-X va reveni la modul de control PID; in caz
contrar, trezirea va esua. Un prag de repaus PID prea ridicat poate cauza pornirea si oprirea
frecventd a IVR-X. Un prag de repaus PID prea scazut poate duce la o presiune insuficienta.

Note: Frecventa de mentinere a repausului variaza in functie de sistemele de alimentare
cu apa. Cand nu exista apa in exterior si robinetul este inchis, dar pompa inca
functioneaza, cresteti P0.11 la frecventa de mentinere a repausului.

Unitati: Optiuni de
pornire automata
0:

OPRIT

by
PORNIT .

Implicit, resetarea
automata este activatd, iar

Pornire automatd a auto-

resetarii la pornirea alimentarii Zeci: Optiuni de

auto-resetare

Po.14 o repornirea automata este
OPRIT dezactivata.
1
PORNIT
Intarziere pentru pornirea Timp de intarziere inainte de pornirea
automata dupa alimentarea cu - N " N o
P0.15 energie s automata dupa pornirea alimentarii

Daca doriti ca IVR-X sa porneascad automat dupa intarzierea setata de P0.15 cand
alimentarea este pornita, odata ce toti parametrii au fost setati, setati P0.14 = 1 pentru a
activa functia de pornire automata a IVR-X.

Acesta va porni automat de fiecare data cand porniti alimentarea sau resetati o defectiune.

0:
P0.16 Anti-inghet OPRIT Functia anti-inghet a pompei

1
PORNIT

Frecventa de operare pentru
P0.17 prevenirea inghetului Hz



P0.18

P0.19

Timp de functionare
anti-inghet

Interval de
functionare
anti-inghet

Cand este setat la 0, functioneaza
la o frecventa care previne inghetul

Setati P0.16 = 1 pentru a activa functia anti-inghet. IVR-X va ajusta frecventa de operare a
pompei in functie de starea curenta odata ce a pornit.

Nota:

1.Pompa se ajusteazd automat la frecventa anti-inghet.

2. Frecventa anti-inghet nu poate fi setatd la o valoare ridicata. Ar trebui setata la o frecventa care
este suficienta doar pentru a actiona pompa, dar nu suficient de mare pentru a genera presiune.

P0.20

Scurgere de apa
coeficient

Cu cat scurgerea de apa este mai mare,
cu atat coeficientul este mai mare.

Daca nu exista consum de apa din cauza unei scurgeri in conducte, IVR-X nu poate intra in
modul de repaus si se va opri. Porneste si se opreste frecvent. Pentru a rezolva problema

scurgerii de apa din conducte, ajustati valoarea P0.20 in functie de gradul scurgerii de apa. Cu

cat scurgerea de apa este mai mare, cu atat coeficientul este mai mare.

P0.21

P0.22

P0.23

P0.24

IVR-X va compara P0.21 si P0.23 in functie de presiunea din reteaua de conducte transmisa de

Valoare setata pentru
alarma de nalta presiune 0.0 ~ P0.03

Timp de
detectare alarma
de nalta presiune

Punct de setare alarma
de joasa presiune 0.0 ~ P0.21

Timp de detectare
alarma de joasa presiune

Cand presiunea de feedback
este mai mare sau egala cu
valoarea setatd, se declanseaza
o alarma si pompa este oprita
dupa o intarziere de P0.22

Cand presiunea de feedback este
mai mica decat valoarea setatd,
se declanseaza o alarma dupa o
intarziere (P0.24) si pompa este
oprita. Aceasta functie este
dezactivata cand este setatd la 0.

senzor. Daca presiunea este anormala, se va opri si va declansa automat o alarma pentru a
proteja sistemul retelei de conducte.



0:
OPRIT

: Evaluare lipsé apa
in functie de frecventa si

curent
Protectie la nivel scazut de apa

P0.25 2: Evaluare bazata pe
frecventa si presiune
3: Evaluare lipsa apa
bazata pe frecventd, curent
si presiune
Detecteaza lipsa apei doar cand
Eroare lipsa apa presiunea de feedback este
P0.26 prag de detectie 0.0~ P0.00 bar mai mic decat valoarea setata.
Frecventa de detectie Activ cand P0.25 = 01. Comparatie
P0.27 pentru protectia la Hz a frecventei de evaluare a lipsei
nivel scazut apei.
Procentai curent de Acesta este activ doar cand
P0.28 detecti ) lipsei . P0.25=01. Procentaj din
etectie alipsel apel curentul nominal al motorului.
Timp de detectie pentru
P0.29 protectia la nivel scazut s
Intarziere pentru
repornirea automata a B .
protectiei la nivel scazut Daca este setat la 0, folositi
P0.30 min presiunea pentru a reseta

automat nivelul scazut de apa.

Urmatoarele metode pot oferi protectie la lipsa apei in mod implicit:
1. Comutatorul de protectie la nivel scazut este activat (P0.25 = X);

2. Presiunea de feedback este mai mica decat pragul permis pentru detectarea lipsei
apei (presiune feedback < P0.26);

3. Frecventa de operare curenta nu este mai mica decat frecventa de detectie a
protectiei la lipsa apei (frecventa operare 0 P0.27);

4. Cand conditiile (1) la (3) sunt indeplinite, cronometrul porneste. Daca durata in care
conditia este indeplinita depaseste timpul de intarziere pentru alarma de presiune anormala (timp intarziere >
P0.29), va fi raportatd o eroare de lipsa apa. Daca oricare dintre conditii nu este indeplinita in timpul
masurarii, cronometrul este resetat.




Daca este semnalata o defectiune de lipsa a apei, controlerul va fi resetat dupa scurgerea
timpului setat prin P0.30. Prin setarea urmatorilor parametri:

Presiune detectie admisie

P0.32 0.0 ~ P0.00 bar

Detectie debit
P0.33 . ’ s
timp

Utilizati presiunea de detectie a admisiei pentru a reseta direct defectiunile de lipsa a apei.

Nota: Cand evaluati lipsa apei pe baza presiunii, deoarece conditiile de operare ale fiecarui
convertizor variaza - cum ar fi intervalul de sarcina - doar o setare rezonabila a valorii P0.28 in
conformitate cu conditiile de la fata locului poate asigura o evaluare corecta a lipsei apei.

Metoda de setare: Porniti IVR-X. Cand frecventa de operare atinge frecventa

maxima, opriti intrarea si inregistrati curentul de iesire afisat pe controler. impértiti acest
curent la P1.16 (curentul nominal al motorului) pentru a obtine un procent. Setati valoarea
P0.28 sa fie cu 5-10 puncte procentuale mai mare. Daca valoarea P0.28 este prea mare,
aceasta va duce la o raportare falsa de 'lipsa apa' in timpul functionarii normale. Protectia la
nivel scazut al apei nu va functiona eficient daca valoarea P0.28 este prea mica.

Limita inferioara a Al Folosit pentru a ajusta limita inferioara a
P034 semnalulide 0.0~ P035 V/mA A

intrare semnalului

Limita superioara a Al Folosit pentru a ajusta limita superioard a
P0.35 sernalulu da P0.34~20 V/mA P ! P

intrare semnalului Al

Daca observati o discrepanta intre presiunea de feedback a senzorului si presiunea de

feedback afisatéLPe IVR-X, alustati lparametrul de mai sus pentru a calibra senzorul. Nota:
unitatea pentrd un senzor de turent éste oVv.

4 ~20 mA; unitatea pentru un'senzor de tensiune este 0 ~ 1
P0.36 Timp de accelerare s

P0.37 Timp de decelerare H

Setarea timpului de accelerare/decelerare pentru motorul pompei.



P0.38 Initializarea parametrilor

Cand P0.38 este setat la 1, restaurati setarile implicite din fabrica.

Functia de blocare a
P0.39 parametrilor

Dupa ce parametrii au fost setati, daca nu doriti ca acestia sa fie modificati in cazul unei
operari incorecte, setati P0.39 = 1. In acest moment, parametrii pot fi doar monitorizati, dar nu
pot fi modificati. Doar cand P0.39 este setat la 0, parametrii pot fi modificati.

P0.40 Tipul erorii curente

Inregistreaza tipul de defectiune IVR-X. 0 indica nicio defectiune. 1 ~ 29 se refera la EO01 ~ E029.
Pentru informatii suplimentare, consultati sectiunea despre codurile de eroare si depanare.

0: Pornire/oprire prin tastatura

Semnal pornire/oprire 1: Pornire/oprire prin terminale
P1.34 ) Ola1 prire p
selectie

< 5 0: Setare digitald 1 ~
Sursa frecventa 7+ Rezervat &

P0.43 lecti
selectie Alimentare cu apa PID

Fiecare IVR-X poate selecta diferite moduri de pornire/oprire si surse de frecventa.
Parametrii din grupul P1 au aceeasi semnificatie ca cei din grupul PO. Pentru informatii
suplimentare, consultati grupul PO.

Limita superioara frecventa

P1.06 P1.07 ~60.0 Hz

Limita inferioara frecventa
P1.07 0.00 ~ P1.06 Hz

0: Pornire la
Selectia actiunilor limita
cand frecventa de frecventei inferioare
P1.08 operare este mai 1: Oprire
micd decat frecventa 2: Standby

limita inferioara

P1.06 limiteaza frecventa maxima de operare a IVR-X.




Utilizati P1.08 pentru a selecta starea de functionare a IVR-X atunci cand frecventa de operare
este mai mica decat frecventa limita inferioara. Pentru a preveni functionarea motorului la
viteza redusa pentru perioade prelungite, puteti utiliza acest parametru pentru a-l opri.

Daca utilizati o pompa de 60 Hz, setati parametrii dupa cum urmeaza. Pasul 1:
Setati parametrul P1.06 (frecventa limita superioara) la 60
Pasul 2: Setati parametrul P1.13 (frecventa nominala a motorului) la 60

Setarea purtatoarei

P1.09 frecventa

kHz Setati in functie de modele

Utilizati acest parametru pentru a regla frecventa purtatoare a IVR-X. Puteti reduce zgomotul
motorului prin reglarea frecventei purtatoare pentru a evita punctul de rezonanta, reducand astfel
curentul de scurgere in firele de impamantare si minimizand interferenta IVR-X. Cand frecventa
purtdtoare este ridicatd, pierderile motorului scad si cresterea temperaturii motorului este

usoarag; totusi, pierderile IVR-X cresc, temperatura IVR-X creste, iar interferenta creste.

Pragul de detectare
P1.10 aintreruperii pentru v
bucla de feedback

Timpul de detectare pentru
P1.11 o linie de feedback defecta s

Pragul de detectare a defectarii liniei de feedback: pragul de detectare este relativ la tensiunea
semnalului de intrare. Sistemul monitorizeaza continuu valoarea feedback-ului PID. Cand valoarea
feedback-ului este mai mica sau egala cu pragul de detectare a defectarii liniei de feedback,
sistemul initiaza timpul de detectare. Cand timpul de detectare depdseste timpul de detectare
pentru o linie de feedback PID intreruptd, sistemul va raporta o defectiune a liniei de feedback PID.

Va rugam sa setati acest lucru in conformitate cu parametrii de pe placuta de identificare a motorului.

Pentru a asigura performanta controlului, configurati motorul in conformitate cu motorul adaptiv
standard al convertizorului. Daca exista o diferenta semnificativa intre puterea motorului si cea a
motorului adaptiv standard, performanta controlului convertizorului va fi redusa in mod natural.



19. CODURI DE EROARE SI DEPANARE

Cod eroare Tip defectiune Cauze posibile
1. Accelerare prea rapida

2.1GBT intern defect

Defectiune
E0O1 unitate 3. Defectiune cauzata de
interferente
4. Lipsa unei
mpamantari
adecvate

1. Accelerarea este prea rapida

Curent excesiv in
E002 timpul pornirii 2. Tensiunea de retea prea mica
accelerate

3. Puterea IVR-X este prea mica

1. Decelerarea este prea rapida

Curent excesiv in
E003 timpul functionarii
la viteza mica

2. Momentul de inertie al sarcinii este
prea mare.

3. Puterea IVR-X este prea mica

1. Tensiunea de retea este prea mica
Curent excesiv in
E004 timpul functionarii
la viteza constanta
2. Puterea IVR-X este prea mica

1. Tensiunea de intrare este
incorecta
Tensiune excesiva
E005 in modul accelerat
2. Reporniti motorul

dupa intreruperi
momentane de

curent

Solutie

1. Cresteti timpul de accelerare

2. Contactati departamentul de service

3. Verificati daca dispozitivele periferice sunt
o sursa semnificativa de interferente

4. Verificati impamantarea
invertorului si a pompei.

1. Cresteti timpul de accelerare

2. Verificati alimentarea de la
intrare

3. Utilizati o setare de putere IVR-X mai mare

1. Cresteti timpul de decelerare

2. Adaugati module de franare
dinamica
adecvate

3. Cresteti puterea IVR-X

1. Verificati sursa de alimentare de la intrare

2. Utilizati o putere nominala IVR-X mai mare

1. Verificati sursa de alimentare de la intrare

2. Evitati repornirea dupa o oprire



E006

E007

E008

E009

E010

E011

Tensiune excesiva in
timpul functionarii
la viteza constanta

Supratensiune fn timpul
functionarii la viteza
constanta

Supratensiune hardware

Subtensiune pe
magistrala

Suprasarcina controler

Suprasarcina motor

1. Decelerarea este prea rapida

2. Inertia sarcinii este prea mare

3. Tensiunea de intrare este
incorecta.

1. Tensiune de intrare incorecta

2. Inertia sarcinii este prea mare

1. Tensiunea de intrare este
incorecta

2. Decelerarea este prea rapida

3. Inertia sarcinii este prea mare

1. Tensiunea de retea este prea mica

1. Accelerarea este prea rapida

2. Tensiunea de retea este prea mica

3. Suprasarcing

1. Tensiunea de retea este prea mica

2. Curent nominal motor incorect
setare

3. Motor blocat sau fluctuatii
semnificative de sarcina

4. Motorul este prea mic

1. Cresteti timpul de accelerare

2. Cresteti modulele de franare dinamica
module

3. Verificati tensiunea de intrare

1. Montati un reactor de intrare (bobina)

2. Adaugati module de franare dinamica
adecvate

1. Verificati sursa de alimentare de intrare

2. Cresteti timpul de decelerare

3. Cresteti modulele de franare dinamica
adecvate

1. Verificati alimentarea de la retea

1. Cresteti timpul de accelerare

2. Verificati tensiunea de retea

3. Utilizati un IVR-X de putere mai mare

1. Verificati tensiunea de retea

2. Resetati curentul nominal al motorului

3. Verificati sarcina si ajustati
capacitatea de cuplu

4. Utilizati un motor adecvat



Cod eroare

E013

E014

E015

E018

Tip defectiune

Pierdere faza de iesire

Supraincalzire modul

Lipsa apa externa

Defectiune in circuitele de
detectie a curentului

Cauze posibile

Defectiune iesire faza U, V, W
(sau cele trei faze de sarcind nu
sunt simetrice)

Parametrul P1-42 setat incorect
pentru o pompa alimentata la 1x230 V

1. Suprasarcind instantanee IVR-X

2. Scurtcircuit intre faze sau
scurtcircuit la pamant

3. Ansamblu conducta aer sau ventilator
defect

4. Temperatura ambianta este prea
ridicata

5. Cablu slabit la IVR-X sau fisa

6. Defectiune in circuitul de
alimentare

7. Placa de baza este defecta
A fost detectatd o lipsa de
apa

1. Cor_lﬁ:ct imperfect la conectorul
e

placii
control

2. Defectiune in circuitul de
alimentare

3. Senzori cu efect Hall defecti

4. Defectiune circuit amplificator

Solutie

1. Verificati cablajul de iesire

2. Verificati motorul si cablurile

Setati parametrul P1-42 la 1. Conectati
pompa la bornele U si V

1. Consultati solutiile pentru
protectia la
supracurent

2. Verificati recablarea

3. Verificati canalele de ventilatie
ale radiatorului; inlocuiti
ventilatorul

4. Reduceti temperatura ambianta

5. Verificati si reconectati

6. Contactati departamentul de service

Verificati daca exista lipsa de apa.

1. Verificati conectorul si
reconectati-|

2. Contactati departamentul de service



E022

E023

E024

E025

E026

E027

Erori de citire si scriere
EEPROM

Dificultate la pornirea
pompei

Defectiune linie feedback PID

Timpul de functionare a
atins timpul setat

Rezervat

Alarma nivel scazut apa

1. Citirea sau scrierea parametrilor
de control nu functioneaza
corect

2. EEPROM defect

1. Accelerare prea rapida

2. Tensiunea de retea este prea mica

3. Sarcina este prea mare

1. Cablu senzor rupt sau contact
slab

2. Timpul de detectare pentru un cablu

defect este prea scurt

3. Senzorul este defect sau sistemul
nu primeste un semnal de
feedback

1. Timpul de functionare setat a
fost atins

Rezervat

. Presiune sub pragul de siguranta
setat.

N

. Cablu senzor rupt sau contact
slab. Sistemul nu are semnal
de feedback

w

. Timpul de detectare a alarmei
de lipsa apa este prea scurt
(P0.29)

>

Frecventa de protectie la
lipsd apa este prea mica (P0.27)

o

Curentul de detectare pentru

protectia la nivel scazut de apa este prea mic

(P0.28)

. Apasati butonul RUN/STOP pentru
resetare

N

. Contactati departamentul de service

. Cresteti timpul de accelerare

N

. Verificati tensiunea de retea

w

. Utilizati un IVR-X mai puternic

1. Verificati instalarea senzorului si
cablajul

N

. Extindeti timpul de detectare a defectului de cablu

w

. Inlocuiti senzorul

. Contactati departamentul de service

Rezervat

1. Ajustati parametrul de siguranta sau deschideti
robinetul pentru a stabili presiunea de
siguranta setata in sistem.

2. Verificati instalarea senzorului si
cablajul

3. Verificati setarile parametrilor
relevanti



Cod eroare Tip defectiune

Presiune ridicata

E028 -
alarma

Joasa presiune

E029 -
alarma

Cauze posibile

Solutie

1. Semnal de feedback senzor incorect

1. Verificati cablajul senzorului

2. Valoarea setata pentru alarma de inalta presiune

este prea mica (P0.21)

2. Verificati setarile parametrilor corespunzatori

3. Setarea timpului de detectare a alarmei

este prea scurta (P0.22)

1. Valoarea setata pentru alarma de joasa
presiune
este setatd prea sus (P0.23)

2. Cablu senzor rupt sau contact
slab. Sistemul nu
primeste un semnal de feedback

3. Tipul de senzor nu
corespunde setarilor actuale

1. Modificati parametrii setati

2. Verificati senzorul

20. PROBLEME SI SOLUTIILE ACESTORA

Problema

Invertorul nu porneste

Pompa nu functioneaza
cand IVR-X este pornit

Invertorul porneste
si se opreste

Cauze posibile

Fara alimentare
electrica

Cablu de alimentare defect

Cablu pompa defect

Parametrul P1-42 setat incorect pentru
pompa

Scurtcircuit

Invertorul nu porneste

Solutie

Verificati sursa de alimentare

Verificati cablajul invertorului

Verificati si, daca este necesar, nlocuiti cablul
pompei

Verificati parametrii setati

Verificati daca exista un scurtcircuit in instalatie

Verificati conexiunile



Presiune scazuta

Pompa se opreste
si porneste din nou

Pompa se opreste

Citiri incorecte ale presiunii

Pompa se opreste desi
pompeaza apa

Rotatie incorecta a pompei

Pompa nu porneste cand IVR-X este
pornit

Nu exista apa in put

Invertorul porneste si se opreste

Presiunea din rezervor este prea mare fata

de presiunea tinta

Lipsa vas de expansiune

Debit de apa scazut

Setari incorecte ale senzorului de presiune

Diferential de presiune scazut

Presiune scazuta in sistem

Protectia la functionarea uscata
a fost declansata

Verificati directia de rotatie a pompei

Verificati setarile senzorului fata de
parametrii de pe senzor

Verificati nivelul apei

Montati o supapa de retinere

Reglati presiunea din vasul de expansiune la

60% din presiunea tinta

Instalati un vas de expansiune

Cresteti debitul de ap&; daca este necesar,

ajustati parametrii P0-08 la P0-13

Verificati setarile senzorului

Calibrati senzorul de presiune

Inchideti robinetul sau ajustati setarile de
detectie a functionarii
uscate

Ajustati setarile de detectie a functionarii uscate



21. INTRETINERE SI DEPOZITARE

« Intretinerea trebuie efectuatd numai de citre un electrician calificat.

* Procedurile de intretinere pot varia pentru aceeasi unitate, iar sfera intretinerii este
determinata de managerul de intretinere. O buna ventilatie este necesara pe timp de
-vard. in acelasi timp, unitatea nu trebuie sa fie
expusa la lumina directa a soarelui sau la ploaie. Pe timp de iarna, depozitati-o intr-un
loc cald, departe de substante inflamabile.
* Deconectati sursa de alimentare dacd unitatea nu este utilizata pentru o perioada lunga de timp.

> B

& Pentru depozitarea pe termen scurt si lung, urmati aceste instructiuni:

«Depozitati intr-un loc uscat, fara praf, bine ventilat, la temperatura necesara.
* Dacd depozitati pentru mai mult de un an, deconectati pompa alimentata inainte
de repunerea in functiune si efectuati un test de incarcare pentru a activa
scondensatorul. Testele pentru rezistenta izolatiei si tensiunea de strapungere nu
sunt permise, deoarece reduc durata de viata a unitatii. Orice lucrare efectuata
-dupa deschiderea unitatii trebuie realizata nu mai devreme de 15

minute dupa ce a fost deconectatd de la sursa de alimentare.

22. ELIMINARE

Sa avem grija de mediul nostru inconjurator!

Fiecare utilizator poate contribui la protejarea mediului. Nu este nici dificil, nici costisitor.
Pentru a face acest lucru, plasati ambalajul din carton in cosul pentru hartie si in cosul pentru
reciclarea plasticului. Aparatul scos din uz trebuie dus la un punct de colectare adecvat.

Indrumari privind eliminarea produsului scos din uz
Acest simbol indica faptul ca eliminarea aparatelor scoase din uz impreuna cu alte deseuri
menajere este interzisa.
Informatii suplimentare despre acest subiect sunt disponibile la primarii sau consiliile locale si
la punctele municipale de colectare a deseurilor.
Un produs uzat trebuie eliminat ca deseu exclusiv prin sistemul de colectare separata
organizat de Reteaua Punctelor de Colectare a Autoritatilor Locale pentru Deseuri Electrice si
Electronice. Consumatorul are dreptul de a returna echipamentul scos din uz catre reteaua
distribuitorului
de echipamente electrice, cel putin gratuit si direct, cu conditia ca aparatul returnat sa fie de
tipul corect si sa indeplineasca aceeasi functie ca aparatul nou achizitionat.

Anul marcajului CE c €
(introdus de vanzator pe baza placutei de identificare)
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1. INVERTER - regulator pomp
IVR-X

2. DAMBAT Jastrzebski S.K.A, Adaméw 50, 05-025 Grodzisk Mazowiecki, POLONIA,
email: biuro@dambat.pl

3. Aceasta Declaratie de Conformitate este emisa pe raspunderea exclusiva a
producdtorului.

4. INVERTER - regulator pomp descris la punctul 1.

5. Declaram, pe deplin responsabili, ca invertorul la care se refera aceasta
declaratie este fabricat in conformitate cu urmatoarele Directive si
referintele la standardele armonizate continute Tn acestea:

- Directiva EMC nr. 2014/30/UE Standarde
aplicate: EN 61800-3:2018,
EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021

el Ade,

< Adam Jastrzebski

Partener
23 aprilie 2025
Grodzisk Mazowiecki

Acest dispozitiv nu este destinat uzului casnic. Nu este un aparat
electrocasnic. Dispozitivul este destinat uzului industrial.

Orice utilizare a dispozitivului alta decat cea pentru care este destinat
constituie o utilizare necorespunzatoare previzibila a dispozitivului.

Acest manual contine instructiuni privind instalarea, parametrii de operare, intretinerea

curentd, diagnosticarea defectiunilor, masuri de siguranta etc. Se aplica doar pompei de apa. Pentru
siguranta dumneavoastra, va rugam sa cititi cu atentie acest manual inainte de instalare si utilizare.



CARD DE GARANTIE

Urmatorul card de garantie este valabil doar impreuna cu documentul original de achizitie, adica factura sau bonul
fiscal. In plus, trebuie sé fie confirmat de vanzator prin semnatura si stampila. Cardul de garantie fara atasarea

documentului original de achizitie este nul.
1. Garantul dispozitivului este DAMBAT Jastrzebski S.K.A., adresa service-ului: 05-825 Grodzisk Mazowiecki, Adaméw 50, complex Panattoni.
2. Pentru clientii care detin originalul dovezii de achizitie sub forma de bon fiscal sau originalul facturii, perioada de garantie este de
36 de luni.

3. Garantia nu exclude, nu limiteaza si nu suspenda drepturile cumparatorului care rezulta din prevederile privind garantia pentru viciile bunului
vandut.

4. Garantia acopera eliminarea gratuita a defectelor dispozitivului aparute ca urmare a unei erori de fabricatie.
5. Conditia pentru valabilitatea garantiei este respectarea recomandarilor continute in manualul de utilizare.
6. Garantia nu acopera:
« Deteriorarile rezultate din manipularea necorespunzatoare sau utilizarea neconforma cu destinatia si manualul de utilizare

« Deteriorarile aparute ca urmare a actiunii fortelor externe, a caror cauza se afla in afara dispozitivului care face obiectul garantiei
(de exemplu, deteriorari cauzate de inghet, transport, incendiu, inundatie etc.)

« Deteriorarile aparute ca urmare a interventiei in constructia dispozitivului de catre persoane neautorizate de garant.
7. Garantia Tsi pierde valabilitatea in caz de:
« Constatarea in service-ul autorizat a modificarilor constructive efectuate de o persoana neautorizata de garant;

« Constatarea in service-ul autorizat a incercarilor de demontare a dispozitivului de catre o persoana neautorizata de garant, in afara activi
permise de manualul de utilizare

« Constatarea in service-ul autorizat a oricaror corectii pe cardul de garantie efectuate de persoane neautorizate
de garant

« Constatarea in service-ul autorizat a oricaror discrepante intre inregistrarile din cardul de garantie si documentul de achizitie.

8. Garantia acopera doar dispozitivele utilizate pe teritoriul Republicii Polone.

9. In cazul trimiterii dispozitivului la reparatie de catre utilizator, pentru expedierile de dispozitive - printre altele, cu o greutate de peste 20 kg
- garantul acopera costurile de transport catre service. Inainte de expediere, va rugam sa contactati garantul pentru a obtine informatii
despre ce firma de curierat sa utilizati pentru a trimite dispozitivul (tel. 22 632 86 09). Garantul accepta doar expedieri trimise prin serviciul standard. Expedierile
trimise pe cheltuiala garantului folosind un alt serviciu decat cel standard nu vor fi ridicate. Garantul nu ridica expedieri cu plata la
destinatie. Utilizatorul trebuie sa pregateasca (securizeze) dispozitivul pentru transport astfel incat sa nu fie deteriorat. Toate
deteriorarile aparute din vina clientului nu fac obiectul reparatiei in garantie.

10. In afara conditiilor de garantie, cumparatorul nu are dreptul la nicio despagubire.

11. In cazul trimiterii la service a unui dispozitiv functional, care nu face obiectul reparatiei in garantie, utilizatorul poate fi rugat
sa ramburseze costurile de verificare a dispozitivului si costurile de returnare a dispozitivului de la service catre utilizator.

12. In cazul in care garantul nu recunoaste deteriorarea ca fiind din vina producatorului, utilizatorul poate fi rugat sa ramburseze
costurile de transport catre service si costurile de returnare a dispozitivului catre utilizator.

w

. Reparatia n garantie va fi efectuata in termen de 14 zile lucratoare, calculand de la data livrarii dispozitivului la service, cu exceptia
cazurilor speciale in care defectul nu are un caracter permanent si este necesara o diagnosticare mai lunga a dispozitivului.

14. In cadrul exercitarii drepturilor care decurg din garantie, Garantul poate efectua reparatia dispozitivului, inlocuirea dispozitivului cu unul
nou sau rambursarea pretului de achizitie al dispozitivului confirmat prin documentul de achizitie. In acest caz, rambursarea pretului de achizitie constituie
exercitarea drepturilor Cumparatorului care decurg din prezenta garantie.

15. Garantul nu ofera informatii despre stadiul realizarii reparatiei, precum si despre cursul reparatiei dispozitivului trimis la service.

16. Daca utilizatorul are o adresa de e-mail, va rugam sé o introduceti mai jos:

Adresa de e-mail a utilizatorului:
17. Furnizarea adresei de catre utilizator va facilita comunicarea cu service-ul si poate accelera reparatia.

18. Contact pentru service-ul national: tel./fax 22 632 86 09, e-mail: serwis@dambat.pl
Program de lucru: luni-vineri 7.30-15.30

TIP DISPOZITIV: NR. PRODUCTIE:

DATA VANZARII (luna scrisa in litere) STAMPILA SI SEMNATURA VANZATORULUT
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IVR-X

Manual de utilizare pentru invertor,
controler inteligent pentru pompe de apa

ATENTIE! Cititi cu atentie manualul de utilizare inainte de punerea in functiune.

Din motive de siguranta, dispozitivul poate fi utilizat doar de persoane care sunt familiarizate cu
manualul de utilizare.
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Declaratie de conformitate UE/CE | Modul A

CERTIFICAT DE
GARANTIE

Orice utilizare a dispozitivului care nu corespunde utilizarii prevazute este considerata o
utilizare necorespunzatoare previzibild a dispozitivului.

Acest manual contine informatii despre instalare, parametri de functionare, intretinere de
rutind, diagnosticarea erorilor, instructiuni de siguranta etc. Pentru propria siguranta, cititi
manualul inainte de instalare si punerea in functiune. Pastrati acest manual pentru utilizare
ulterioara.

Produsul trebuie instalat de un instalator calificat, cu cunostinte si autorizatii corespunzatoare.

Dispozitivul nu este un aparat electrocasnic.
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INFORMATII / SIMBOLURI UTILIZATE IN ACEST MANUAL
SIMBOLURI

Avertisment!

Simbolul "Pericol" este utilizat pentru indicatii a cdror nerespectare poate duce la un pericol
pentru viata sau sdndtate din cauza instalatiei electrice.

Inainte de a incepe lucrarile marcate cu acest simbol, cablul de alimentare al pompei trebuie
deconectat de la reteaua electrica.

Avertisment!

Simbolul "Pericol" este utilizat pentru indicatii a caror nerespectare poate reprezenta un
pericol pentru viata sau sanatate.

Atentie!

Acest simbol este utilizat pentru indicatii a caror nerespectare poate duce la deteriorarea
echipamentului, precum si la pericole pentru viata sau sanatate.

Va rugam sa cititi cu atentie acest manual de instalare si utilizare Tnainte de instalarea si
punerea n functiune a acestui produs, pentru a evita daunele inutile.

Atentie!

Manualul de utilizare este o parte esentiala a contractului de vanzare. Nerespectarea de catre
utilizator a instructiunilor continute in manual constituie o Tncalcare a contractului si exclude
orice pretentie care decurge dintr-o posibila defectiune a echipamentului cauzatd de o
utilizare necorespunzatoare.

Producatorul nu este raspunzator pentru defectiunile echipamentului daca acesta a fost
conectat incorect, deteriorat, modificat si/sau utilizat Tn scopuri care nu se incadreaza in
lucrarile recomandate, sau dacd nu a fost operat conform instructiunilor din acest manual.
Producatorul nu este, de asemenea, raspunzator pentru eventualele erori din manualul
de utilizare cauzate de greseli de tipar sau de copiere. Producatorul isi rezerva dreptul de
a aduce orice modificare produsului pe care o considera necesara si utila si care nu
afecteaza caracteristicile sale fundamentale.

Compania DAMBAT nu este raspunzatoare pentru daunele aduse echipamentului,
proprietatii sau pentru vatamarile corporale cauzate de nerespectarea recomandarilor
continute in acest manual, inclusiv selectarea incorecta a echipamentului, montajul
care nu respecta manualul, standardele in vigoare si reglementdrile nationale, precum
siintretinerea necorespunzatoare a echipamentului si a intregului sistem.

Acest echipament nu este destinat utilizarii de catre persoane (inclusiv copii) ale
caror capacitati fizice, senzoriale sau mentale sau a caror lipsa de experienta si
cunostinte le Tmpiedica sa utilizeze echipamentul in siguranta si fara supraveghere
sau instruire. Asigurati-va ca copiii nu se joaca cu echipamentul. Echipamentul nu
trebuie considerat un aparat electrocasnic.



2. INSTRUCTIUNI GENERALE

« Inainte de instalare sau de efectuarea oricaror lucrari la dispozitiv, acesta trebuie deconectat de la
sursa de alimentare.
* Nu deschideti capacul in timp ce controlerul este in functiune.
* Nu deschideti capacul controlerului mai devreme de 10 minute dupd deconectarea de la
sursa de alimentare.

* Nu introduceti cabluri, fire metalice etc. in controler.

* Controlerul nu trebuie sa intre in contact cu apa sau cu alte lichide.
-Dispozitivul trebuie instalat doar de catre instalatori cu calificare tehnica
corespunzétoare.

ﬁ * Dispozitivul trebuie utilizat numai in conformitate cu recomandarile producatorului si in limitele
prevederilor din acest manual. Nu utilizati dispozitivul
daca este partial asamblat sau daca starea sa tehnica ridica

semne de
intrebare.

A Producatorul nu isi asuma nicio raspundere pentru defectiunile dispozitivului daca
acesta a fost conectat incorect, deteriorat, modificat si/sau utilizat in scopuri care nu
se Tncadreaza in lucrarile recomandate sau care nu respecta instructiunile din acest
manual. Producatorul nu si asuma nicio raspundere pentru eventualele erori din
manualul de utilizare care pot aparea din cauza greselilor de tipar sau de copiere.
Producatorul isi rezerva dreptul de a aduce orice modificare produsului pe care o
considera necesara sau utila; totusi, acestea nu vor afecta caracteristicile de baza.

& Modificarile aduse produsului, precum si modificarile structurii sau modului sdu de
functionare, pot fi efectuate exclusiv de catre serviciul de asistenta tehnica al
producatorului; Tn caz contrar, garantia si orice raspundere din partea producatorului -
garantul - devin nule. Adresa serviciului de asistenta autorizat se gaseste la sfarsitul
acestui manual, Tn sectiunea ,CARD DE GARANTIE".

3. INSTRUCTIUNI DE SIGURANTA

Acest manual a fost creat pentru utilizatorii profesionisti, pentru a le facilita operarea corecta a
controlerului inteligent IVR-X. Informatiile continute Tn acest manual pot fi modificate fara notificare
prealabila.

Pentru a asigura o functionare corectd si sigura a controlerului din seria IVR-X si pentru a evita
posibilele deteriorari ale controlerului sau ale pompei, precum si situatiile periculoase pentru
utilizatori, va rugam sa cititi cu atentie urmatoarele instructiuni inainte de instalarea si punerea in
functiune a dispozitivului.

A » Nerespectarea normelor de siguranta poate duce la deteriorarea dispozitivului, la vatamari
ale personalului operator sau la alte daune materiale. In caz de nerespectare a normelor de siguranta
continute Tn acest manual de utilizare, producatorul nu isi asuma
nicio raspundere pentru eventualele daune suferite de utilizator.

A * Verificati daca ambalajul este intact si daca datele de pe placuta de identificare
corespund comenzii dumneavoastra. Verificati daca dispozitivul nu prezinta daune
mecanice, de exemplu din cauza transportului. Nu conectati controlerul daca
existd daune vizibile.



* Dispozitivul trebuie conectat doar la o retea electrica cu impamantare functionala.
Asigurati-vd cd impamantarea este corectd si fiabild. O impamantare necorespunzatoare
prezintd riscul de electrocutare sau incendiu.

* Verificati daca sursa de alimentare respecta instructiunile. O sursa de alimentare
necorespunzatoare prezinta riscul de electrocutare sau incendiu.

* Opriti alimentarea cu energie Tnainte de instalare sau intretinere. Nerespectarea
acestei reguli poate duce la electrocutare sau la deteriorarea dispozitivului
acestuia.

* Lucrarile de intretinere trebuie sa inceapa la cel putin 10 minute dupa oprirea
alimentarii, cand toate LED-urile de control s-au stins. Exista riscul
de electrocutare.

* Nu deschideti capacul in timp ce controlerul este in functiune. Capacul poate fi deschis
la cel putin 5 minute dupd deconectarea alimentarii.
In caz contrar, exista riscul de electrocutare.

> P ®F O

* Nu atingeti nicio parte a instalatiei electrice cu mainile goale cat timp dispozitivul este
conectat la retea. Exista riscul de electrocutare.

* Nu atingeti dispozitivul cu mainile ude. Exista riscul de electrocutare. Nu
«introduceti cabluri, fire metalice etc. in controler.

* Nu stropiti controlerul cu apa sau alte lichide.

* Partile expuse ale electronicii trebuie acoperite cu banda izolatoare. Exista
riscul de electrocutare.

* Nu lasati obiecte metalice in interiorul dispozitivului. Exista riscul
de electrocutare sau incendiu.

x

* Daca observati un comportament neobisnuit al dispozitivului, deconectati-l imediat
de la retea. In caz contrar, existad riscul de electrocutare sau incendiu.

* Nu instalati si nu utilizati dispozitivul daca este deteriorat sau daca lipsesc piese.
in caz contrar, acest lucru poate duce la deteriorarea dispozitivului sau la scurtarea

duratei sale
de viata.

+ Inlocuirea ansamblurilor sau a pieselor trebuie efectuata doar de un serviciu autorizat
pentru clienti. In caz contrar, poate aparea riscul de electrocutare sau deteriorare

a dispozitivului.

* Instalati dispozitivele astfel incat o eventuald scurgere a instalatiei sd nu duca la
inundarea dispozitivului cu apa. Invertorul trebuie protejat impotriva apei,
inclusiv a precipitatiilor. Invertorul nu trebuie instalat in incaperi
expuse la umiditate ridicata. Exista riscul de
daune materiale.

* Instalati dispozitivele departe de lumina directd a soarelui. Radiatiile UV cresc
riscul de daune materiale.

> B> B> P>

* Invertorul IVR-X trebuie instalat si depozitat la temperatura camerei, intr-un loc uscat,
racoros si bine ventilat.

* La temperaturi ridicate sau vara, este necesara o buna ventilatie pentru a evita
condensul si roua. Exista riscul de daune materiale.

é * Punerea in functiune si instalarea produsului trebuie efectuate de personal calificat.
Dispozitivul nu este destinat uzului casnic.
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In Anlagen, die empfindlich gegeniiber elektromagnetischen Stérungen sind, mussen
zusatzliche SchutzmafBnahmen getroffen werden (EMV-Filter, abgeschirmte Kabel,
ordnungsgemafe Erdung).

Stellen Sie sicher, dass das Gerat liber einen Schutzschalter von der Stromversorgung
getrennt ist. Andernfalls kann es zu einem Brand kommen.

Die Hauptstromklemme muss fest mit dem Netzkabel verbunden sein. Eine lockere
Verbindung kann zu Schaden an der Pumpe fiihren. Die Hauptstromklemmen des Gerats
dirfen das Gehduse nicht beriihren. Andernfalls besteht die Gefahr eines Stromschlags.

Es durfen keine anderen Gegenstinde wie Kabelreste, Zinnlot, Bleche usw. im Inneren der
Steuerung zuriickbleiben. Dies kann zu einem Kurzschluss fiihren, der die Steuerung beschadigt.

Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme, dass die Verkabelung und die Drehrichtung
der Pumpe korrekt sind.

Vergewissern Sie sich vor dem Anschluss, dass die Nennspannung und die Anzahl der Phasen
des Gerats mit der Eingangsspannung und der Anzahl der Phasen (ibereinstimmen.
Andernfalls kann es zu einem Brand oder zu Verletzungen kommen.

SchlieBen Sie die Wechselstromquelle an die Ausgangsklemmen V, U, W an. Andernfalls wird
das Gerat beschaddigt und die Garantie erlischt.

Fiihren Sie keinen Gleichspannungsversuch am Geréat durch, da es sonst beschadigt werden
kann.

Die Hauptverkabelung des IVR-X-Wechselrichterkreises und die Verkabelung der
Steuerungsschleife sollten getrennt verlegt oder vertikal gekreuzt werden; andernfalls
kommt es zu Stérungen des Steuersignals.

Kabel, die an die Klemmen des Hauptstromkreises angeschlossen werden, miissen mit
isolierten Kabelschuhen verbunden werden.

Eine Verlangerung des Kabels zwischen Wechselrichter und Pumpe Uber 50 Meter hinaus wird
nicht empfohlen. GroBere Entfernungen kénnen zu Spannungsabfallen, Signalstérungen und
dem Risiko einer Beschadigung des Geréts fiihren. Um einen ordnungsgeméBen und sicheren
Betrieb des Systems zu gewahrleisten, empfehlen wir, diese Lange nicht zu Gberschreiten.

Sollte eine Verldngerung des Kabels tiber diese Lange hinaus erforderlich sein und es dadurch
zu Problemen kommen, empfehlen wir den Einsatz zusatzlicher SchutzmaBBnahmen (Sinus-
Ausgangsfilter oder dv/dt-Filter). Dies tragt dazu bei, den ordnungsgeméfen Betrieb und die
Sicherheit des Gerdts zu gewahrleisten. Wenden Sie sich zu diesem Zweck an einen
qualifizierten Installateur.

Bitte beachten Sie, dass Sie alle Versuche, das Kabel iiber die empfohlene Linge
hinaus zu verldngern, auf eigene Verantwortung unternehmen.




4.  CONDITII DE MEDIU

Conditiile de mediu externe au o influenta directd asupra functionarii si
fiabilitatii dispozitivului. Din acest motiv, trebuie indeplinite urmdatoarele conditii:

*pana la +40 °C. Doar pentru utilizare in interior.

* Instalati dispozitivul departe de materiale inflamabile. Exista risc de
*sincendiu. Instalati dispozitivul departe de substante explozive. Exista
-risc de explozie. Instalati dispozitivul in locuri uscate si bine ventilate.

é * Interval de temperatura ambientala admis: 0 °C

* Instalati dispozitivul in locuri protejate Tmpotriva interferentelor electromagnetice. Evitati
«locurile prafuite sau locurile unde pot aparea aschii metalice care ar putea patrunde in
unitatea de control.

Dispozitivul IVR-X trebuie montat departe de surse de caldurd, obiecte inflamabile si explozive,
precum si pe metal sau alte suprafete neinflamabile.

Daca IVR-X este montat intr-o carcasa de protectie, aceasta trebuie sa aiba orificii de
ventilatie pentru a asigura o temperaturd ambientala sub 40 °C; in caz contrar, se poate
deteriora din cauza temperaturilor ridicate.

Tineti dispozitivul de partea inferioara in timpul montarii sau transportului si nu doar de
carcasa, pentru a evita deteriordrile sau rupturile.
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5.  APLICATIE

Va multumim ca ati ales produsele noastre. Garantam clientilor nostri un serviciu prietenos si
competent. Invertorul nostru - controlerul inteligent de pompa, modelul IVR-X - este un
dispozitiv de control si protectie pentru conectarea directa a pompelor, care mentine o presiune
constanta a apei presetata prin ajustarea turatiei motorului pompei. Convertizorul de frecventa
IVR-X utilizeaza tehnologia SPWM (modulatia sinusoidala a latimii impulsurilor) si controlul
vectorial spatial de Tnalta eficienta, folosind controlul V/F-VVVF (turatie variabila, frecventa
variabila). Datorita analizei presiunii in timp real, convertizorul de frecventa adapteaza turatia
pompei la cererea actuald a sistemului. Turatia variabild a pompei stabilizeaza presiunea si
asigura astfel economii considerabile la consumul de apa si energie electrica.

Scopul utilizarii dispozitivului si cerintele de instalare

Dispozitivul IVR-X este destinat utilizarii n sisteme de apa si trebuie instalat exclusiv de
persoane cu calificare tehnica corespunzatoare. Producatorul subliniaza ca dispozitivul
nu este destinat utilizarii de catre consumatorii finq%ﬁg&@&j&ﬁg@& ynij;instalator

electromagnetice, producatorul recomanda utilizarea cablurilor ecranate, o impamantare
corespunzatoare, precum si filtre de retea conform cerintelor standardului EN 61800-3.

Produsul nu este un aparat electrocasnic si nu este destinat instalarii independente intr-un
A astfel de mediu.
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instalatii tehnice ale cladirilor publice, unitati agricole si de crestere a anlmalelor, depozite si centre de
distributie.

Principalele caracteristici ale IVR-X care il diferentiaza de
digRezitivels de.LantrRleanYeREONAlS ROKRIQRIL . bresiune

constanta cu convertizor de frecventd economiseste intre 30% si 60% din energie.

2. Fiabilitate pe multi ani: Cuplul mediu si uzura axului
sunt reduse prin scaderea turatiei medii, ceea ce asigura o durata de viata mai lunga a
pompei. Functia de pornire si oprire lind previne loviturile de berbec (o lovitura de berbec este
o crestere brusca a presiunii care insoteste oprirea sau pornirea rapida a fluxului de lichid).

w

. Protectie completa: Sistemul dispune de cea mai cuprinzatoare tehnologie de protectie impotriva suprasarcinii,
supratensiunii, subtensiunii, scurtcircuitului si blocarii rotorului, precum si posibilitatea de a proteja pompa impotriva
functionarii uscate, fara a fi nevoie de instalarea sondelor/senzorilor in foraj.

4. Tehnologie avansata: Control prin algoritm PID, o tehnologie pentru controlul

regulatorului pompei.
5. Respecta cerintele de siguranta CE pentru produs si indeplineste cerintele de protectie a mediului.
6. Ofera posibilitatea de a controla functionarea mai multor pompe care alimenteaza sistemul.

6. RECOMANDARI

Pentru a asigura o functionare corecta si a evita defectiunile, trebuie respectate urmatoarele reguli:

* Lungimea recomandata a cablului de alimentare dintre pompad si convertizorul de frecventa
nu trebuie s& depaseasca 5 metri. In practica, utilizarea cablurilor mai lungi in
majoritatea cazurilor nu cauzeaza probleme in functionarea dispozitivului.
* Totusi, trebuie retinut ca, In cazul sectiunilor de cablu mai lungi, pot aparea interferente electromagnetice
care, in anumite circumstante, pot afecta functionarea corecta a
echipamentelor electronice din apropiere. in astfel de cazuri, sunt necesare
masuri tehnice suplimentare, cum ar fi:
- filtre de iesire (sinusoidale sau dv/dt),
- inele de ferita pe cabluri,
- cablu ecranat cu impamantare corespunzatoare.
« Convertizorul nu trebuie instalat in apropierea echipamentelor care sunt deosebit de
sensibile la interferente electrice, cum ar fi unitdtile PLC, panourile de control si
sistemele de alarma.

Nota privind aplicatiile nestandard

Dispozitivul este destinat instalatiilor standard cu lungime scurta a cablului intre convertizorul
de frecventa si motor.
Utilizarea Tn instalatii nestandard, in sisteme cu cabluri foarte lungi sau in cazul alimentarii de
la o retea cu parametri instabili poate duce la perturbari in functionarea convertizorului de
frecventa sau la deteriorarea acestuia.
in astfel de cazuri, se recomanda consultarea prealabila a unui instalator calificat.



Pentru instalatiile care nu respecta recomandarile de mai sus, este
posibil ca suportul tehnic si serviciul clienti sa nu poata fi garantate.

Solutii exemplificative pentru problemele care apar

Cablu de Cablu
retea Cablu IVR-X ecranat
de retea

7. DATE TEHNICE

ut  Dimensiuni

Filtru
Ecranat
Cablu

Carcasa put

Cablu pompa

Supapé de retinere

. Motor -
Tensiune ere (mm) (kW) Explicatii Model
kw) H w D
Tensiune de intrare
Setarea din
fabrica este Tensiune de iesire
de 2,2 kw,
Intrare care poate
1x230V fireglata Putere
13?2';% v prin F2,00,
0=0,75 kW Consum de curent
1=15kw
2=2,2kW Grad de
protectie
Dimensiuni
200.0-
f‘ = N

\—

Cutie de jonctiune

Teava PE

Pompa de put
adanc

IVR-X

1x230V £ 15 % 50/60 Hz

3x230 V 0-50/60 Hz

0,75 kW-2,2 kW

4,5-10A

1P54

(Unitate: mm)



8.

INSTRUCTIUNI DE INSTALARE

1. Indepartati panoul din spate al invertorului

2. Fixati panoul din spate pe pompa

3. Fixati invertorul pe placa

4. Instalare finalizata

O

L)

[,
=




9. SCHEMA DE CABLARE A CIRCUITULUI PRINCIPAL
SI A TERMINALELOR DE CONTROL

Alimentare electri

230V

Pornirea si

oprirea

terminalului

Semnal de lipsa

apa

10. TERMINALE DE CONTROL

Conexiune
Port de comunicatie

Terminale de control

LN u Pompa
PE v

DI w

DI2

GND

+VO  |pcis-24v

DC: 0-10 V/4-20 mA

Al
-
S+
GND
Diferite tipuri de senzori pot fi
5= n parametrul PO-04

Cablarea terminalelor de control se realizeaza fie prin cablarea interna a terminalelor, fie prin
conectarea unor cabluri externe care sunt scoase prin presetupe.

DI DI2

Descrierea conexiunilor

Denumire
terminal

DI

DI2

AL

+VO

GND

Denumirea
conexiunii

Multifunctional
Terminal de intrare 1

Multifunctional
Terminal de intrare 2

Intrare analogica
Terminal 1

Terminal pozitiv al
alimentarii analogice

Conexiune negativa a
alimentarii analogice

Port de comunicatie
standard RS485

+VO Al S+ S-

Date tehnice

Activat la conectarea la GND; dezactivat la deschidere

Activ la conectarea la GND; inactiv la conexiune deschisa

Aceasta este o intrare de tensiune analogica (0 ~ 10 V) sau o
intrare de curent analogic (4-20 mA), selectata prin coduri de
functie

Tensiune de iesire reglabila de la +5 V la +24 V; valoarea tensiunii
de iesire este setata prin coduri de functie

Potential zero al tensiunii reglabile de
la+5Vla+24V

Interfata de comunicatie 485 standard, izolata. Va
rugam sa utilizati un cablu torsadat sau un cablu ecranat



11. CONECTAREA SENZORILOR

in functie de conexiune:

+ +VO ---5 24 V Terminal de alimentare pentru manometru portabil/traductor de presiune

* Al ---0~10 V Terminal de intrare semnal analogic (feedback tensiune) sau 4 ~ 20 mA semnal-
Terminal de intrare (feedback curent)

* GND --- 5~24 V Terminal comun pentru semnal

Configurarea senzorului

in mod implicit, se utilizeaza un senzor de presiune controlat in curent, al c3rui semnal de iesire
este de 4~20 mA si care este inclus in pachetul IVR-X.

Daca utilizati alti senzori, va rugam sa consultati parametrii de setare P0-03, P0-04 si P0O-05.

Convertizorul de frecventa poate fi conectat la un manometru sau la un traductor de presiune
Cablarea se realizeaza conform urmatoarelor

scheme electrice:

1) Manometru portabil : Tensiune de operare 10 V DC, iesire 0-10 V DC. Cablarea se realizeaza asa cum este
prezentat mai jos:

VO GND Al

anometru la
distanta

MPa

2) Traductor de presiune : Domeniu tensiune de operare 10-30V, iesire 4-20 mA. Cablarea este prezentata
mai jos:

VO GND AIl Model traductor
de presiune
Cablu de semnal: negru curent: PT xxx
Putere: 24 VDC

Domeniu de masurare: 0-1
MPa

Cablu de alimentare: rosu Iesire: 4-20 mA

Note: Convertizorul IVR-X este echipat cu un senzor special (cablu rosu la borna +VO; cablu negru
la borna Al).




12. PANOU DE CONTROL

RUN/STOP  Running

Denumire Definitie si manual de utilizare

Buton ,MENU" Tineti apdsat timp de 2 secunde pentru a accesa
meniul de setdri

Pornirea/oprirea pompei sau repornirea dupa detectarea
Buton ,RUN / STOP”

unei erori
Buton ,SUS" Cresterea parametrului
Buton ,JOS” Scaderea parametrului

Afisaj

Afisarea presiunii tinta
»Target pressure”

Afisaj

Afisarea presiunii curente
»Current pressure”

Indicator de functionare:
Indicator ,Running” Lumina continud - pompa in functiune
Lumina intermitenta - pompa in modul standby

Indicator ,Alarm” Indicator pentru defectiuni

Daca P0-44 = 1 (modul de control al turatiei) este setat,
Indicator ,Manual” indicatorul luminos este aprins; in alte moduri este
stins



13. OPERARE

1. Pornirea invertorului:
Dupad pornire, IVR-X intrd In modul standby. Apdsati timp de 3 secunde
tasta ,+" sau ,-" pentru a modifica presiunea setata. In timpul functionarii, pe
partea stanga este afisata valoarea setatd, iar pe partea dreaptd presiunea actuald din instalatie
este afisata.

2. Setari:

Pentru a accesa setarile, tineti apasata tasta ,MENU" timp de 2 secunde.

Dupa ce ati selectat grupul de parametri corespunzdtor, de ex. PO, apasati

L,RUN" pentru a intra in acest grup. Selectati parametrul P0-00

(setarea presiunii), apasati ,RUN" pentru a-l accesa si setati valoarea dorita cu tastele ,+"
si " . Confirmati setarea apasand
,RUN". Dupa setarea parametrului, apasati ,MENU" de doua ori pentru a

iesi din modul de setare si a reveni la modul de afisare a starii.

< LJ ) - A .
Nota: Un parametru marcat cu simbolul ,, " poate fi r&)dlflcat doar cand pompa este opritd.
Parametrii marcati cu simbolul ,, " sunt valori inregistrate si stocate care nu pot fi modificate.

3. Afisarea alarmelor:
in cazul aparitiei unei defectiuni sau a unei avertizari, afisajul trece automat la
afisarea codului de eroare. Dupa remedierea defectiunii, apasati ,RUN/STOP” pentru a
reseta sistemul si a restabili functionarea normala.

Exemplu pentru modificarea parametrului P0.02
delaOla1:

Nota: Daca valoarea

Apdsati MENU

0100 este timp de 2 sec.

poate fi mai mare de 1, apasati +
pentru a creste parametrul

®

Grupul de
P parametri afisat

RUN/
STOP,
Urmatorul parametru din grupul PO

P0.03
Setati un alt parametru
din grupul PO cu +/-
Afisat
P0. 00 Parametru @

PO. 02

® ©®
@

Urmatorul parametru din grupul PO

PO
Setati un alt parametru
din grupul PO cu +/-

®
® ©®

Stare de oprire (frecventa
50 Hz)

®

Note: 0,1 MPa = 100 kPa = 1 bar = 1 kgf/cm?




14. SCHEMA DE CONECTARE A POMPEI

- Conectarea cablurilor trebuie efectuata de catre un specialist.

- Lucrarile la cabluri trebuie efectuate numai cu sursa de alimentare oprita. -
Asigurati-va ca firele sunt conectate corect si verificati tensiunea de retea
fnainte de a porni alimentarea. - Va rugam sa nu efectuati teste de strapungere
pe invertor. - Asigurati-va ca borna de impamantare este conectata.

Schema de conectare pentru pompe cu alimentare 1x230 V
Conectati sursa de alimentare la bornele L si N

Pompa se conecteaza la bornele U si V (borna W ramane libera)
F UV « . . . . Vas de
Impamantarea,,@ sursei de alimentare si a pompei expansiune
la bornele PE
Manometru
Pompa de apa g
L u
N \
w Conducta de
Supapé de retinere presiune
+V0 Rosu
All Senzor de
Negru presiune
Dupa conectare, trebuie sa accesati parametrul P1-42 si sa il setati la 1.
Schema de conectare pentru pompe cu
alimentare 3x230 V
Conectati sursa de alimentare la bornele L si g
. Vas de
N. Conectati pompa la bornele U, expansiune
Vsiw
fmpamantareal®  sursei de alimentare si a pompei la
bornele PE
Manometru
Pompa de apa @
L U
N \
w Conducta de
Supapa de retinere presiune
+V0 Rosu
All Senzor de
Negru presiune

in acest caz, putem conecta pompe trifazate de 400 V cu posibilitate de comutare stea-triunghi.
Pentru a face acest lucru, deschideti carcasa motorului si modificati conexiunea in blocul de borne de

la 400 V stea la 230 V triunghi.
(230V) (400V)

Dupa conectare, accesati parametrul P1-42 si setati- owg Owv

= ' . g . . W2 U2 V2
| la 0. Dupa conectare, verificati directia de rotatie a

Ut vt owl UtV wt
pompei si, daca este necesar, modificati parametrul PO

-02.



Instalare

f Montarea dispozitivului trebuie efectuata de o persoana care detine
cunostintele si calificarile corespunzatoare.

Alegerea rezervorului pentru instalatie:

Se recomanda alegerea unui rezervor cu o capacitate de aproximativ 10% din

capacitatea pompei, de ex.: La o capacitate a pompei de 100 I/min, rezervorul trebuie
sa aiba 8-121.

Presiunea din rezervor trebuie setatd la 60% din presiunea nominala setata pe IVR-X.

Exemplu:

Presiunea nominala este setata la 4 bari, presiunea
din rezervor este 4 bari x 60% = 2,4 bari.

Lungimea maxima recomandata a cablurilor de extensie pentru senzori: 2 m (cablu ecranat).

15. FUNCTIONARE MULTIPOMPA

Exemplu de conectare a unui sistem cu doua pompe - pompa principala si pompa auxiliara.

Alimentarea pompelor: 3x230 V.

L
N

N L N L

S+ S+ S+ St

S- S S s
V0 +V0
Al Al

uvw Uvw
Supapa
retinere
a Pompa
Pompa np
principala auxiliara
Vas de
expansiune
Conducta
aspiratie
Senzor Senzor
presiune presiune
Supapa

Supapa retinere
retinere

Conducta
presiune




La un sistem cu doud pompe, conectati bornele S+ la S+ si S- la S- intre convertizoarele de
frecventa

Verificati directia de rotatie a motorului (valabil pentru motoarele trifazate) si
modificati parametrul P0-02 daca este necesar.

Setati P0-47 la 2 pe convertizorul de frecventa principal.

Setati P-047 la 11 pe convertizorul de frecventa secundar.

Daca doriti ca unul dintre convertizoarele de frecventa secundare sa poata prelua functia
unitatii principale, instalati un senzor de presiune si pe acest convertizor si setati P1-00 la 2.

1. Controlul mai multor pompe - pentru operarea a doua unitati principale si maximum 6
unitdti secundare (unitatea principala de rezerva functioneaza ca unitate secundard).

2. Toate unitdtile sunt conectate intre ele printr-o interfata de comunicatie RS485.
Unitatea principala detecteaza presiunea apei din conducta cu ajutorul unui traductor de presiune, trimite un
semnal de presiune catre unitétile auxiliare si le controleaza automat pentru a le porni sau opri in functie de
conditiile de presiune a apei, precum si pentru a ajusta starea
controlerului PID.

3. Daca unitatea principala se defecteaza, unitatea principald de rezerva preia automat controlul
intregului sistem; daca o unitate auxiliara se defecteaza, sistemul o ignora pur si simplu si o porneste
pe urmatoarea, asigurand astfel comutarea automata a grupului de pompare.

4. Pompele pot fi operate alternativ (implicit 8 ore) pentru a echilibra
timpul de functionare al fiecarei pompe si pentru a prelungi durata de viata a intregii
instalatii.

Procedura de setare a convertizoarelor de frecventa in regim de pompare multipla

Tip sistem :Poon:np:énr. ! (P:or;\p:ar;rhfiharé) :Fﬁ:r:np:;ar\ﬁiharé) rPOoTnp;é!rQ:\iara) rPOoTnp;égrhfi\iara) rPoor:np;égrﬁSi\iaré)
principala)

ggrir;ge cuo P0-47=1 - - - - -

gg;r;;e cudoud o 47-; PO-47=11 - - - -

gg;r:;e cu trei PO-47=3 P0O-47=11 P0-47=12 - - -

gg;rsée cupatiu by 4724 PO-47=11 PO-47=12 PO-47=13 - -

Sg’;r;;e udnd  pg 47-5 P0-47=11 PO-47=12 P0-47=13 P0-47=14

Operare cu sase P0-47=6 P0-47=11 P0-47=12 P0-47=13 P0-47=14 P0-47=15

pompe



16. PROGRAMARE SI PARAMETRI

Folosind parametrii utilizati frecvent P0.00-P0.03, procedura de setare este descrisd mai jos:

Setarea presiunii nominale P0-00:

RUN/ RUN/
STOP STOP
PO

P0. 00

@ @
STOP,
PO

P0. 01

Setarea pentru pornirea pompei dupa o scadere a presiunii cu valoarea setata P0-01:

@ sios @@ sioe
STOP STOP
PO

P0. 00 P0. 01

© @

P0. 02

Setarea directiei de rotatie a motorului pentru pompe trifazate P0-02:

© ® 00

P0. 00 P0. 02

@ @
STOP,
PO

P0O. 03

——



Setarea domeniului senzorului P0-03:

© ® 00 ®

Nota: Ajustati domeniul in functie de senzor. Daca senzorul indica 10 bari, setati

PO. 04

parametrul P0-03 la 10.

Nota:

SEENS

P0. 00

P0. 03

®

,,75? ": Parametrul poate fi modificat atat in starea de asteptare, cat si in cea de functionare.

, X " parametrul nu poate fi modificat in starea de functionare.

"": Parametrul este valoarea detectata si stocata efectiv, care nu poate fi modificata.

Grup de parametri "Presiune si protectie"

Cod parametru
ro

P0-00

P0-01

P0-02

P0-03

P0-04

Descriere

Setare presiune

Abatere presiune

Selectare
directie operare

Domeniu senzor

Tip feedback
senzor

Setare domeniu
etare

1,0~P0-21

0,0~P0-00

0: Aceeasi
directie

1: Directie
opusa

0:4-20 mA/24
V1:4-20
mA/10V 2: 0-
10V 3:0,5-
4,5V4:0-5V

Unitate

0,1 bar

0,1 bar

0,1 bar

Standard

Nivel modificare

Observatii

Pompa este pornita
imediat ce presiunea
scade cu aceasta
valoare.

Directia de
rotatie a unui
motor trifazat

Pot fi selectate
diferite
moduri n
functie de

semnalul de feedback
al senzorului utilizat



Parametru
de

P0-05

P0-06

P0-07

P0-08

P0-09

PO-10

P0-09

P0-10

PO-11

P0-12

P0-13

Descriere

Factor calibrare
presiune

Amplificare
proportionala P1

Timp integrare I1

Selectie PID-
Functie

PID-
Intarziere repaus
re

PID-
intarziere trezire

PID-
Intérziere repaus
re

PID-
intarziere trezire

Repaus PID-
Frecventa

Timp functionare
PID la frecventa
minima

PID-
Abatere presiune
in repaus

Setare ) ctandard
al domeniului Unitate tandar
0,00s~10,00s 0,01s 0,50
o:
Oprit
1
Mod repaus 1
2:
Mod repaus 2
0,05~100,0s 01s
005~100,0s 01s
0,0s~100,0s o1s
0,05~1000s 01s
P1.31 ~ limita
superioara 0,01 Hz
frecventa
005~1200s 01s
0,0 bar ~ 1,0 bar 0,1 bar

Nivel modificare

e Observatii

Daca frecventa este
sub aceasta valoare,
dispozitivul intréd in
modul repaus



Parametru
de

P0-14

P0-15

PO-16

P0-17

P0-18

PO-19

P0-20

P0-21

P0-22

P0-23

P0-24

Descriere

Pornire automatd
activare

Intarzierea
pornirii
automate dupa
cuplarea
alimentarii

Functie anti-inghet

Frecventa de
operare la
functia anti-
inghet

Durata de
functionare a
functiei anti-inghet

Ciclul de operare al
functiei anti-inghet

Coeficient de
scurgere

Valoare setata

entru
larma presiune
inalta

Timp de
intérziere pentru
alarma de fnalta
tensiune

Valoare setata pentru
alarma de joasa
presiune

Timp de
intarziere pentral
alarmei de joasa
tensiune

Setare
al domeniului

0:
oprit
P!

pornit

0:
oprit
P!

pornit

0,0 ~P1-06

P0,00 ~ P0,08

0,0~ P0,00

Gradul de

Unitate Implicit Modificare

01s

0,01 Hz

0,1 bar

01s

0,1 bar

0,1s

Observatii

Dupa activare,
dispozitivul porneste
automat imediat ce
alimentarea este
cuplata



Parametru

ro

P0-25

P0-26

P0-27

P0-28

P0-29

P0-30

P0-31

Setare domeniu

Descriere etare Unitate
o:
oprit
1: Evaluare
lipsa apa
in
functie
de frecventa
si curent
2: Detectare
Functie protectie pe baza
lipsa apa frecventei si
presiunii
3: Detectare
a
lipsei de apa
pe baza
frecventei,
curentului
si a presiunii
Prag pentru
detectarea lipsei 0,0 ~P0-00 0,1 bar
de apa
Interval testare
protectie lipsa apa 0 ~ Frecventd superioard
0,01 Hz
Prag procentual
pentru detectarea
lipsei de apa
Timp detectare
protectie lipsa ap& 01s
Protectie lipsa apa,
intarziere repornire
automata
1 min
PID-
Viteza de
repaus

Nivel modif.

Standard e

Observatii

Lipsa apei este
detectata sub
aceastd presiune

La depasirea acestei
frecvente se
detecteaza lipsa
apei

Daca curentul de
operare este
sub acest curent,
se considera
lipsa apa

Odata indeplinita
conditia de
detectare,
alarma se
declanseaza
dupa acest timp

Dupa
semnalarea lipsei
apei, invertorul
reseteaza codul
de eroare dupa
acest timp



Parameterco Einstellung A Anderungsstuf|
de Beschreibung des Bereichs Einheit Standard a Anmerkungen
Wenn der
Wasserauslassdruck
Erkenntulr'\gsdr:ck als dieser Wert ist, wird
urzustromendes der Fehler nach einer
P0-32 Wasser 0,0 ~P0,00 0,1 bar 10 ¥ Verzogerung von PO-
30
Erkennungszeit fiir
P0-33 den Wassersulauf | 00~ 1000 01s 200 ¥
Al Minimale
P0O-34 Eingangsspann 0,00V bis+10,00V 0,01V 2,00V bie
ung
Al Maximale
P0-35 Eingangsspannu 0,00V ~+10,00V 0,01V 10,00V Pxd
ng
PO-36 1Besch|eun|gungsze|t 005~1000s 01s 205 ﬁ
P0-37 Verzégerungszeit1 | 0,0s~1000s 01s 20s hxd
0: Keine Aktion
1:
Werkseinstellu
ngen
Initialisi wiederherstell
nitialisierung
P0-38 en, 1 0
der Parameter ausgenommen *
Motorparamet
er
2:
Datensatzinf
ormationen
16schen
0: Der
Parameter
Sperrung der ist nicht
Po-39 Parameterfunktio gesperrt 1 0 w
n
1: Parametersperre
PO-40 Fehlerhafter 0-50 1 00 [ ]
Datensatz
Kiihlkorpertem
PoO-41 peratur .
Software-
Po-42 Versionsnummer 1.000 .




Parametru

de

P0-43

P0-44

P0-45

P0-47

Descriere

Selectare sursa
frecventa principald X

Mod de operare al
sistemului

Mod afisare
presiune

Selectarea
macrocomenzii
aplicatiei

Setare

a domeniului Unitate

Implicit

0: Setare
digitala
(fara memorare
la
cadere tensiune)

1: Setare
digitala
(memorare
dupa
cadere tensiune)
2: Potentiometru
pe tastatura

3:Al

4: Comanda
pentru
viteze

multiple

5: Control
PLC simplu

6: Setare
digitala
(fara
memorare
dupd
oprire)

7: Setare
digitala
(fara
memorare
dupa
oprire)

8: Senzor PID

9:

Setari
comunic
atie

Operare presiune
constanta

Operare turatie
constant

a

0: Afisare
generala

1: Afisare separata

Nivel modificare
e Note

Ajustati aceasta

valoare pentru a
schimba modul

de operare

Pentru informatii
detaliate,

consultati tabelul
cu setarile macro



17.

Parametru
de

P1-00

P1-01

P1-02

P1-03

P1-04

P1-05

P1-06

Descriere

Selectare
actiuni multiple
slave-gazda in
modul slave

Selectare
moduri
retea online
multiple

Numdr de
masini auxiliare
cu mai multe fire

Multiple

Online
Moduri de
operare

Timp de interval pentru
rotatia mai multor
linii

Frecventa
maxima de iesire

Frecventa
superioara

Setare

al domeniului Standard

Unitate

0: Stop
1: Viteza
constanta

2: Presiune constanta

0: Mod auxiliar

1: Mod principal

0: Control

principal si
auxiliar cu
mai multe
pompe

1: Control

sincron cu
mai multe

pompe

2: Pompe
multiple, o
aplicatie si
un control
in modul
standby

0 min~
2000 min

1min 240 min

50,00 Hz ~
400,00 Hz

0,1 Hz 50,00 Hz

Frecventa
limita
inferioara P1-
07 ~ Maxima
Frecventd P1-05

0,1 Hz 50,00 Hz

GRUPPA FRECVENTA SI FUNCTII SUPLIMENTARE

Nivel modificare

Note

Domeniu maxim de
frecventa reglabil al
masinii



Cod parametru
de

P1-07

P1-08

P1-09

P1-10

P1-11

P1-12

P1-13

P1-14

P1-15

P1-16

P1-17

Descriere

Frecventa limita
inferioara

Frecventdfrecventd

este,suh

limita frecventa
operare

Frecventa
purtatoare

Prag pentru
detectarea
pierderii
feedback-ului PID

Timp detectare
pierdere feedback
PID

Selectie
putere motor

Putere nominala
motor

Frecventa
nominald motor

Tensiune nominala
motor

Curent
nominal motor

Nume utilizator

Setare
al domeniului

0,00 Hz ~ frecventa
limita superioara P1-

0: Activare
la atingerea
limitei
inferioare

1: Oprire

2: Operare
la turatie zero

1,0 kHz ~
16,0 kHz

0,00~ 10,00V

0,0s~100,0s

0~0,75 kW
1:1,5 kW
2:2,2kW

0,1 kW ~2,2 kW

0-Frecventa
maxima P1-05

0-380V

Unitate Standard
0,1Hz 0,00 Hz
0,1 kHz 8,0 kHz
0,01V

01s 30,0s
0,1 kW

0,1 Hz

0,01A

Nivel modificare
e

Observatii



Parametru

de

P1-18

P1-19

P1-20

P1-21

P1-22

P1-23

P1-24

P1-25

P1-26

P1-27

Descriere

Selectarea
Functiei
terminalului DI1

Selectare funct
ie pentru term.
DI2

Timp filtrare

DI
Timp intarziere
activare

DI2
Timp intarziere
activare

DI
Timp intarziere
dezactivare

DI2
Timp intarziere
dezactivare

Nr. incercari
resetare
automata eroare

Timp resetare

automata eroare

Control
ventilator récire

Setare

- Unitate
al domeniului

Implicit

0: Fara functie 1:
Rulare fnainte

-10:

Intrare eroare
externa
(normal
deschisd)

0,000s~1,000s 0,001s 0,010s

0,0s~100,0s 01s 1.0s

0,0s~100,0s 0,1s 10s

0,0s~100,0s 0,1s 00s

0,0s~100,0s 0,1s 00s

Ola10

0,0~100,0s 0,1s 30,0s

0: Ventilator
pornit cand
motorul ruleaza
1:

Ruleaza automat
n functie de
temp.
radiatorului

Nivel modif.
e

Observatii



Parametru Setare Nivel modificare

ro Descriere 2 domeniului Unitate Implicit e Observatii
0: Decelerare,
Mod oprire pentru oprire
P1-28 1: Oprire
normald
Frecvents setatd or;?fx:—rz;
. tastatura
P1-29 Frecventd P1-05 0,01 Hz 50,00 Hz
0: Efect
PID- pozitiv
P1-30 Directie actiune 1: Efect invers
Frecventa
oprire joasa
P1-31 PID 0,00 Hz ~ 50 Hz 0,01 Hz
Repaus- in acest moment
P1-32 N 01s dispozitivul detecteaza
Ciclu detectare starea de repaus
0: CPWM
1: Comutare
P1-33 Mod PWM ntre CPWM
si DPWM
0: Canal control
panou operare (LED
stins)
1: Canal comanda
al
terminalului
(LED
aprins)
Selectare 2: Canal comanda Selectati diferite
P1-34 . . entru moduri de
sursa comanda p B N .
comunicati pornire si oprire
a prin portul
serial
(LED)
(LED)
1-6, 0 este
P1-35 Adresa locala

adresa broadcast




Parametru

de

P1-36

P1-37

P1-38

P1-42

P1-43

P1-44

P1-45

P1-47

. Setare . -
Descriere . Unitate Implicit
al domeniului

_ 0: 4800 bps 1:
Rata de 9600 bps 2:
transfer 19.200 bps 3:
38.400 bps
0: Fara

paritate (8.N.1)

1: Paritate
impara
impara
Format date
(8.0.1)
2: Paritate
(8.E.1)
Intérziere 0ms~20ms (0 1ms
raspuns pana la 200 ms)
0: Motor trifazat
Selectare 1: Motor monofazat
tip motor

Raportul spirelor
infasurarii
principale si al
infasurarii
auxiliare a unui
motor
monofazat

Factor de corectie a
curentului pentru
motorul monofazat

Timpi de resetare
a protectiei la

lipsa apei

0:nu
Selectare este
parametri ascunsi ascuns

1:ascuns

Nivel modificare
e

Note



18. PROGRAMARE - DESCRIEREA PARAMETRILOR

Parametru . . . N
ro Descriere Interval setare Unitate Implicit Observatii
P0.00 Setare presiune 0,0~P0,03 bar
P0.03 I | b Interval maxim
, nterval senzor ar al senzorului
0:
Feedback
Tip feedback i
P0,04 p tensiun
senzor e

1: Feedback curent

P0.03 este intervalul de masurare al senzorului. Intervalul tipic de masurare este de 1 MPa, adicd 10,0 bar.

P0.00 este valoarea presiunii in reteaua de conducte. Dacd P0.00 = 3,0 bar, presiunea in reteaua de
conducte va fi mentinuta constant la 3,0 bar dupa pornirea controlerului inteligent al pompei.

0,01 Abaterea b Valoare sub
0.0 presiunii initiale 0,0~ P0,00 ar presiunea PID setat
intarziere intarziere
P0,10 detectare semnal s detectare activare
declansare PID PID

Senzorul general este un senzor de curent.
Cablarea IVR-X este similara cu cea a unui transmitdtor de presiune conectat ca feedback de presiune la

terminalul AL: Daca se utilizeaza un senzor de tensiune, schimbati P0.04 la 0. Modul de cablare al IVR
-X este similar cu cel al unui manometru portabil conectat ca feedback de presiune la terminalul AL

Daca valoarea feedback-ului este mai mica sau egala cu presiunea setata minus presiunea
initiala PID (P0.00 - P0.01) si mentine aceasta stare pentru timpul setat P0.10, controlul
PID este reluat. Exemplu: La P0.00 = 3, P0.01 = 0,3 si P0.10 = 5,0, controlul PID este reluat,

daca valoarea feedback-ului este mai micd sau egala cu 2,7 si timpul este mai mare de 5 secunde.
Odata ce valoarea este mai mare de 2,7, timpul este recalculat.

0: fnainte Modificati acest

P0.02 Directia de rotatie a motorului N . parametru pentru a
1:Inapoi ajusta directia de rotatie

Confirmati directia de rotatie a motorului la prima punere in functiune. Schimbati oricare doua fire
ale liniei de alimentare U, V, W sau modificati parametrul P0.02 pentru a schimba directia de rotatie a
motorului.




Castig proportional
P0.06 ¥tig proport

Procedura de setare:

Cu cat valoarea este mai mare, cu atat
sistemul de presiune reactioneaza
mai rapid. Totusi, daca este setata
prea sus, apar fluctuatii in sistem.
Ajustati-o in functie de sistemele de
alimentare cu apa respective.

Daca setarile din fabrica nu corespund cerintelor, ajustati parametrii cu precizie. Cresteti
mai Intai castigul proportional pentru a va asigura ca sistemul nu intra in oscilatie.

Nota: o setare
puternica a

la o eroare de supratensiune.

P0.08 Setéri standby PID

Intarziere PID la
detectarea
starii de repaus

P0.09

intarziere PID la
P0.10 detectarea semnalului
de declansare

Frecventa PID pentru
P0.11 intreruperea starii de
repaus scazut

Timp de functionare
la frecventa joasa de
P0.12 mentinere a presiunii

Deviatie presiune PID

Po.13 in stare de repaus

incorecta El

Hz

parametrului
turatiei Sj, in cazul

P0.06 duce la o depaésire

contra

unei - chiar

oscilatii,

0: Invalid 1:
Mod repaus 1 2:
Mod repaus 2

La consum redus de apa: Daca
oprirea are loc lent sau nu este
posibila, reduceti valoarea; daca
oprirea are loc prematur sau
porneste si se opreste frecvent,
cresteti valoarea.

intarziere PID la detectarea
declansarii.

PID functioneaza cu frecventa de pauza
in starea de repaus scazut. Dupa
expirarea timpului P0.12, PID trece in
starea de repaus.

Daca presiunea de feedback se
afla in intervalul de deviatie
admisibil, acest parametru
trebuie ajustat.

Dupa selectarea modului standby 1 conform parametrului P0.08, IVR-X detecteaza daca
presiunea de feedback este mai mare decat presiunea setata. Daca acesta este cazul, IVR-X

incepe detectarea standbypa

expirarea intarzierii

detectare a starii

de repaus PID setatd prin P0.09, IVR-X scade frecventa de iesire treptat pana la frecventa setata

prin P0.11 pentru

mentinerea nivelului

detectare g

starii de repaus scazute, daca presiunea de feedback ramane peste presiunea setata.



Nach Ablauf der Wartezeit fiir den niedrigen Haltefrequenzwert im Ruhemodus senkt der IVR-X die
Ausgangsfrequenz auf 0 Hz und wechselt in den Standby-Modus, sofern der Rickkopplungsdruck
weiterhin tber dem eingestellten Druck liegt.

Ist der Ruckkopplungsdruck wdhrend des oben beschriebenen Vorgangs niedriger als der
eingestellte Druck, wertet der IVR-X dies als fehlerhafte Erkennung des Ruhezustands aus und kehrt
in den PID-Regelungszustand zuriick, um den Druck zu erhéhen.

Nachdem der IVR-X in den Standby-Modus gewechselt ist, beginnt er mit der Erkennung des
Aufwachens, wenn der Riickkopplungsdruck unter dem PID-Standby-Schwellenwert liegt. Nach
Ablauf der durch P0.10 eingestellten PID-Weckverzégerung wird das Aufwachen erfolgreich
durchgefihrt und der IVR-X kehrt in den PID-Regelungszustand zuriick, sofern der
Ruickkopplungsdruck weiterhin unter dem Weckdruckschwellenwert liegt; andernfalls schlagt die
Wiederaufnahme fehl. Ein zu hoher PID-Ruhemodus-Schwellenwert kann zu haufigem Starten und
Stoppen des IVR-X fiihren. Ein zu niedriger PID-Ruhemodus-Schwellenwert kann zu unzureichendem
Druck fihren.

Hinweise: Die Haufigkeit der Ruhezustandserhaltung ist in verschiedenen
Wasserversorgungssystemen unterschiedlich. Wenn drauen kein Wasser vorhanden ist und der
Wasserhahn zugedreht ist, die Pumpe aber weiterhin lauft, erhdhen Sie P0.11 auf die Haufigkeit der
Ruhezustandserhaltung.

Einsen: Optionen

fiir den

automatischen

Start

0:AUS
Automatischen Reset nach StandardmaBig ist die
dem Einschalten der 1:EIN automatische Ricksetzung

P0.14 Stromversorgung starten Zehnerstelle: 10 aktiviert,
Optionen fir wéhrend der automatische
die Neustart deaktiviert ist.

automatische
Fehlerriicksetzu

ng
0:AUS
1:EIN
Verzbégerung des Verzdgerungszeit vor dem
P0.15 automatischen Starts nach 0,0 ~ 100,0 s 50 automatischen Start nach dem
dem Einschalten der Einschalten der Stromversorgung

Stromversorgung

Wenn Sie mdchten, dass sich das IVR-X nach dem Einschalten der Stromversorgung mit der in P0.15
eingestellten Verzogerung automatisch startet, nachdem alle Parameter eingestellt wurden, setzen
Sie P0.14 = 1, um die automatische Startfunktion des IVR-X zu aktivieren.

Jedes Mal, wenn Sie die Stromversorgung einschalten oder einen Fehler zuriicksetzen, startet das Gerat

automatisch.

0:AUS
P0.16 Frostschutz 1:EIN 0 Frostschutzfunktion der Pumpe
Betriebsfrequenz zur
P0.17 Vereisungsverhinderung 0,0 ~ 60,00 Hz 8,00
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P0.18

P0.19

Timp de functionare pentru
prevenirea inghetului

Interval de
functionare
pentru functia
anti-inghet

Cand este setat la 0, dispozitivul
functioneaza la o frecventa
care previne inghetarea

Setati P0.16 = 1 pentru a activa functia anti-inghet. IVR-X ajusteaza frecventa de functionare a pompei
dupa pornire In functie de starea curenta.

Nota:

1.Pompa se adapteaza automat la frecventa pentru protectia anti-inghet.

2. Frecventa pentru protectia anti-inghet nu poate fi setata la o valoare ridicata. Aceasta ar trebui
sa fie setata astfel incat pompa sa fie abia antrenatd, dar sa nu poata furniza presiune.

P0.20

Coeficient de scurgere a
apei

Cu cat scurgerea de apa este mai mare, cu

atat
coeficientul este mai mare.

Daca nu exista consum de apa deoarece apa se scurge din reteaua de conducte, IVR-X nu poate
intra In starea de repaus si se opreste. Acesta porneste si se opreste frecvent. Pentru a remedia
problema pierderii de apa din reteaua de conducte, ajustati valoarea P0.20 in functie de pierderea
de apa. Cu cat pierderea de apd este mai mare, cu atat coeficientul este mai mare.

P0.21

P0,22

P0.23

P0.24

Valoare setata pentru
alarma de Tnalta presiune 0,0 ~ P0,03

Timp de detectare pentru
alarma de fnalta
presiune

Valoare setata
pentru alarma de 0,0~ P0.21
joasa presiune

Timp de detectare pentru
alarma de joasa
presiune

bar

bar

Daca presiunea de feedback
este mai mare sau egald cu
valoarea setatd, dupa timpul
de intarziere P0.22 se
declanseaza o alarma si
pompa este oprita

Daca presiunea de feedback scade
sub valoarea setata, dupa o
intarziere conform P0.24 se
declanseaza o alarma si pompa este
oprita. Aceasta functie este
dezactivata daca

valoarea este setata la 0.

IVR-X comparad P0.21 si P0.23 in functie de presiunea din reteaua de conducte raportata de senzor.
Daca presiunea nu este corectd, dispozitivul se opreste si declanseaza automat o alarma pentru a
proteja reteaua de conducte.



Protectie la lipsa apei

0:
OPRIT

: Evaluarea lipsei apei
in functie de frecventa si
intensitatea
curentului

P0.25 2: Evaluare pe baza
frecventei si presiunii
3: Evaluarea lipsei apei
pe baza frecventei,
intensitatii curentuldi si
presiunii
Detecteaza lipsa apei doar
Prag pentru atunci cand presiunea de
Po.26 detectarea 0,0~ P0,00 bar feedback este sub valoarea
lipsei apei setatd.
Frecventa de Activ daca P0.25 = 01. Compararea
P0,27 detectare a protectiei Hz frecventei de interogare pentru lipsa apei.
la lipsa apei
P ul Este activ doar daca P0.25=01.
dro:j:entaju curlgnt ) Procent din curentul nominal
P0.28 e detectare a lipsei al motorului.
apei
Timpul de detectare a
P0.29 protectiei la lipsa apei s
intarzierea
repornirii automate Daci valoarea este setata la 0,
P0.30 a protectiei la lipsa min lipsa apei
apei este resetatd automat prin
presiune.

Urmadtoarele metode pot asigura protectia la lipsa apei in mod implicit:
1. Comutatorul de protectie la lipsa apei este activat (P0,25 = X);

2. Presiunea de feedback este mai mica decat pragul admis pentru detectarea unei
lipse apei (presiune feedback < P0,26);

3. frecventa de operare curentd NU este mai  mica decat frecventa
de detectare a lipsei apei (frecventa operare O P0,27);

4. Daca conditiile (1) pana la (3) sunt indeplinite, incepe cronometrarea. Daca durata
indeplinirii conditiilor depdseste timpul de intarziere pentru alarma de presiune incorectd
(timp ntarziere > P0,29), se raporteaza lipsa apei. Daca in timpul cronometrarii
una dintre conditii nu mai este indeplinita, timpul se recalculeaza.




Daca este raportata o lipsa de apa, controlerul se va reseta dupa expirarea timpului setat prin
P0.30. Prin setarea urmatorilor parametri:

Presiune de detectare pentru
P0.32 debit de 0,0 ~ P0,00 bar
intrare

Timp de detectare a
P0.33 debitului de

intrare

Utilizati presiunea de detectare a debitului de intrare pentru a reseta direct erorile cauzate de lipsa
apei.

Nota: La evaluarea lipsei apei pe baza presiunii, trebuie retinut ca

conditiile de operare ale fiecarei unitati sunt diferite, de exemplu n ceea ce priveste intervalul de
sarcina. Doar o setare rezonabila a valorii P0.28 in functie de conditiile locale permite o evaluare
corecta a lipsei apei.

Procedura de setare: Porniti IVR-X. Odata ce frecventa de operare a atins frecventa maxima

opriti intrarea si notati curentul de iesire afisat pe unitatea de control. Impartiti acest curent la
P1.16 (curentul nominal al motorului) pentru a obtine procentajul. Setati valoarea P0.28 cu 5-10
puncte procentuale mai mare. O valoare prea mare pentru P0.28 va duce la o raportare falsd a
lipsei apei in timpul functionarii normale. Daca valoarea P0.28 este prea micd, protectia impotriva
lipsei apei nu va functiona eficient.

Limita inferioard a AI- Folosit pentru a corecta limita inferioara
P0.34 semnalului de 0,0 ~ P0,35 V/mA Jului AT

intrare a semnalului

Limita superioara a AI- Folosit pentru a corecta limita superioara
P0,35 semnalului de P0.34 ~ 20 V/mA

intrare a semnalului Al

Daca observati ca exista o anumita abatere intre presiunea de feedback a senzorului si
presiunea de feedback afisata pe IVR-X, ajustati parametrul mentionat mai sus pentru a
calibra senzorul. Nota: Unitatea senzorului de curent este 4 ~ 20 mA; unitatea senzorului de
tensiune este

0~10V.
P0.36 Timp de accelerare s
P0.37 Timp de decelerare s

Setarea timpului de accelerare/decelerare a motorului pompei.



P0.38 Initializarea parametrilor

Daca P0.38 este setat la 1, resetati la setdrile implicite din fabrica.

Functia de blocare a
P0.39 parametrilor

Daca nu doriti ca parametrii sa fie modificati din cauza unei operari eronate
dupa setare, setati P0.39 = 1. In acest caz, parametrii pot fi doar monitorizati,
dar nu si modificati. Parametrii pot fi modificati doar daca P0.39 este setat la 0.

P0.40 Tipul erorii curente

inregistrarea tipului de eroare al IVR-X. 0 inseamna ci nu exist4 nicio eroare. 1 ~ 29 se refer3 la
E001 ~ E029. Pentru mai multe informatii, consultati capitolul ,Coduri de eroare si depanare”.

0: Pornire/oprire prin tastatura

Selectarea semnalului .

P1.34 de pornire/ 0 pana
: oprire la1

1: Pornire/oprire prin terminale

Select idef o 0: Setare digitala 1 ~
P0.43 electarea sursei de frecvent 7: Rezervat 8:

Alimentare cu apa PID

Fiecare dispozitiv IVR-X poate selecta diferite moduri de pornire/oprire si surse de frecventda.
Parametrii din grupul P1 au aceeasi semnificatie ca cei din grupul PO. Pentru mai multe informatii,
consultati grupul PO.

Limita superioard de

P1.06 frecventd P1.07 ~ 60,0 Hz

Limita inferioara de
P1.07 frecventa 0,00 ~ P1.06 Hz

0: Operare la

Selectarea masurilor atingerea
cand frecventa de limitei
P1.08 operare este sub inferioare de
frecventa limita frecventa
inferioara 1: Oprire
2: Standby

P1.06 limiteaza frecventa maxima de operare a IVR-X.




Utilizati P1.08 pentru a selecta starea de functionare a IVR-X atunci cand frecventa de operare
este sub frecventa limitd inferioara. Pentru a preveni functionarea prelungita a motorului la
turatie redusa, puteti utiliza acest parametru pentru a-l opri.

Daca utilizati o pompa de 60 Hz, setati parametrii conform pasilor urmatori.
Pasul 1: Setati parametrul P1.06 (limita superioara de frecventa) la 60. Pasul 2:
Setati parametrul P1.13 (frecventa nominala a motorului) la 60.

Setarea N .
P1.09 Frecventa kHz Setare n functie de model
purtitoare

Utilizati acest parametru pentru a ajusta frecventa purtatoare a IVR-X. Puteti reduce zgomotul
motorului prin setarea frecventei purtdtoare astfel incat sa evitati punctul de rezonanta, sa
reduceti curentul de scurgere al cablurilor de impamantare si sa reduceti interferentele IVR-X.
La o frecventa purtatoare ridicata, pierderile motorului scad, cresterea temperaturii motorului
este mica, Tnsa pierderile IVR-X cresc, cresterea temperaturii IVR-X creste si interferentele cresc.

Valoare de detectare
P1.10 pentru o linie de Vv
feedback intrerupta

Timp de detectare
P1.11 pentru o linie de s
feedback defecta

Valoare de detectare pentru o linie de feedback defectd: Valoarea de detectare este relativa la
tensiunea de intrare. Sistemul monitorizeaza continuu valoarea feedback-ului PID. Imediat ce
valoarea feedback-uluimaimica sau  egald cu valoarea de detectare pentru O linie de feedback
intrerupta, sistemul porneste timpul de detectare. Daca timpul de detectare depdseste timpul de
detectare pentru o linie de feedback PID defecta, sistemul raporteaza o eroare din cauza unei linii de
feedback PID defecte.

Va rugam sa efectuati setarea conform specificatiilor de pe placuta de identificare a motorului.

Pentru a asigura performanta controlului, motorul trebuie configurat in conformitate cu
motorul adaptiv standard al unitatii. In cazul unei diferente mari intre puterea motorului si
cea a unui motor adaptiv standard, performanta controlului unitatii va scadea in mod natural.



19. CODURI DE EROARE SI DEPANARE

Cod eroare Tip eroare Cauze posibile
1. Accelerare prea rapida

2.IGBT intern defect

Eroare de 3. Perturbatii cauzate
E001 antrenare di g

e
interferente

4. Lipsa
unei
impamantari
corespunzitoare

. Accelerare prea rapida

Supracurent la

E002 pornirea 2. Tensiune de retea prea mica
acceleratd

w

. Puterea IVR-X este prea mica

. Decelerare prea rapida

Supracurent la
E003 functionarea la turatie mica

N

. Momentul de inertie al sarcinii este
prea

mare.

w

. Puterea IVR-X este prea mica

. Tensiunea de retea este prea mica
Supracurent la

E004 functionarea la
turatie constanta

2. Puterea IVR-X este prea mica
1. Tensiunea de intrare este
defectuoasa
Supratensiune in
E005 modul de
accelerare 2. Repornirea motorului dupa

caderi scurte de tensiune

Solutie

1. Prelungiti timpul de accelerare

IN]

. Contactati serviciul clienti

w

. Verificati daca perifericele reprezinta o
sursa puternica de interferente

IS

. Verificati impamantarea
invertorului si a pompei.

. Prelungiti timpul de accelerare

N}

. Verificati puterea de intrare

w

Utilizati o putere mai mare a IVR-X

. Prelungiti timpul de decelerare

2. Adaugati module de franare
dinamica adecvate

w

. Cresteti puterea IVR-X

1. Verificati tensiunea de intrare

2. Utilizati un IVR-X cu o putere
mai mare

1. Verificati tensiunea de intrare

2. Evitati repornirea dupa
o oprire



E006

E007

E008

E009

E010

EO11

Supratensiune in
timpul functiondrii la
viteza constanta

Supratensiune in timpul
functionarii la viteza
constanta

Supratensiune hardware

Autobuzul este sub
retea

Supraincarcarea
controlerului

Supraincércarea
motorului

. Franare prea rapida

IN]

. Inertia sarcinii este prea mare

3. Tensiunea de intrare este
incorecta.

. Tensiune de intrare defectuoasa

N

. Inertia sarcinii este prea mare

. Tensiunea de intrare este
defectuoasa

2. Decelerare prea rapida

3. Inertia sarcinii este prea mare

. Tensiunea de retea este prea mica

. Accelerare prea rapida

2. Tensiunea de retea este prea mica

w

. Supraincarcare

. Tensiunea de retea este prea mica

N

. Setare incorectd a
curentului nominal al
motorului

w

. Blocarea motorului sau fluctuatii
mari de sarcina

4. Motorul este prea mic

1. Prelungiti timpul de accelerare

2. Cresteti modulele dinamice
de franare

3. Verificati tensiunea de intrare

1. Instalati un reactor de intrare

2. Adaugati module dinamice
de franare adecvate

1. Verificati tensiunea de intrare

2. Prelungiti timpul de decelerare

3. Cresteti modulele dinamice
de franare

1. Verificati tensiunea de
Tensiune de intrare

1. Cresteti timpul de accelerare

2. Verificati tensiunea de retea

3. Utilizati un IVR-X cu putere

mai mare

1. Verificati tensiunea de retea

2. Resetati curentul nominal al motorului

3. Verificati sarcina si
ajustati
capacitatea de cuplu

4. Utilizati un motor adecvat



Cod de eroare

E013

E014

E015

E018

Tip de
eroare

Pierderea fazei de iesire

Supraincalzirea modulului

Lipsd apa externa

Eroarein
circuitele de detectare a
curentului

Cauze posibile

Solutie

1. Verificati

Defectiune a fazelor U, V, W la iesire Cablajul de iesire

(sau cele trei faze de sarcina nu sunt
simetrice)

Parametru setat incorect P1-42
pentru o pompa alimentata la
1x230V

1. Suprasarcina instantanee a IVR-X

2. Scurtcircuit intre faze sau
scurtcircuit la masa

3. Bloc de canal de aer defect sau
ventilator

4. Temperatura ambianta este prea
ridicata

5. Conexiune sldbita la IVR-X sau conector

6. Defectiune in circuitul
electric

7. Placa de baza este defecta

A fost detectata o lipsa de apa

1. Contact imperfect la conectorul
placii de control

2. Defectiune in
circuitul de alimentare

3. Senzori Hall defecti

4. Defectiune a circuitului amplificator

2. Verificati motorul si cablurile

Setati parametrul P1-42 la 1.
Conectati pompa la bornele U si V

1. Cititi instructiunile privind

masurile de protectie la supracurent

2. Verificati cablajul

3. Verificati canalele de ventilatie ale
radiatorului, nlocuiti ventilatorul

4. Reduceti temperatura ambianta

5. Verificati si reconectati

6. Contactati serviciul clienti

Verificati daca exista o lipsa de
apa.

1. Verificati conectorul si
reconectati-l

2. Contactati serviciul clienti



E022

E023

E024

E025

E026

E027

Eroare la citirea si
scrierea EEPROM

Dificultati la
pornirea pompei

Eroare: Linie de feedback
PID deteriorata

Timpul de functionare a atins
timpul setat

Rezervat

Alarma de lipsa apa

g

w

N

w

. Citirea si scrierea
parametrilor de control nu functioneaza

corespunzator

Memoria EEPROM este defecta

. Accelerare prea rapida

. Tensiunea de retea este prea mica

. Sarcina este prea mare

. Cablu senzor intrerupt sau

contact imperfect

. Timpul de detectare pentru un cablu

defect este prea
scurt

. Senzorul este defect sau

sistemul nu primeste

niciun
semnal de feedback

. Timpul de functionare setat a fost

atins

Rezervat

N

w

w

. Presiunea este sub

valoarea de siguranta setata.

. Intreruperea cablurilor senzorului

sau contact imperfect. Sistemul
nu primeste niciun semnal de
feedback

. Timpul de detectare pentru

alarma de lipsa apa este prea scurt
(P0.29)

Frecventa de protectie

la lipsa apei este prea
scazuta (P0.27)

. Curentul de detectare al

protectiei la lipsa apei este prea
scazut (P0.28)

1. Apasati butonul RUN/STOP pentru a
reseta dispozitivul

2. Contactati serviciul clienti

1. Prelungiti timpul de accelerare

2. Verificati tensiunea de retea

3. Utilizati un IVR-X cu o putere
mai mare

. Verificati instalarea si
cablarea senzorului

g

Prelungiti timpul de detectare pentru
cabluri defecte

w

. Inlocuiti senzorul

. Contactati serviciul clienti

Rezervat

. Modificati parametrul de siguranta
sau inchideti robinetul pana cand
presiunea de siguranta setata in
sistem este atinsa.

N}

. Verificati instalarea si
cablarea senzorului

3. Verificati setarile
parametrilor corespunzatori



Cod eroare Tip eroare Cauze posibile Solutie

1. Semnal de feedback defect al L .
1. Verificati cablajul

senzorului
senzorului
Alarma nalta 2. Valoarea setatd pentru
i alarma de nalta presiune este prea
E028 presiune mica
(P0.21) L
2. Verificati setarile
parametrilor relativi
3. Timpul de detectare pentru alarma este
setat prea scurt (P0.22)
1. Valoarea pentru alarma de joasa presiune
este setata prea sus (P0.23) 1. Ajustati parametrii
setati
A‘:S’ELO“‘E 2. Intreruperea
E029 g liniei senzorului sau contact

slab. Sistemul nu primeste niciun
semnal de feedback 2. Verificati senzorul

3. Tipul de senzor nu corespunde
setarilor reale
efectuate

20. PROBLEME SI SOLUTIILE LOR

Problema Cauze posibile Solutie

Fara alimentare electrica Verificati sursa de alimentare

Invertorul nu porneste )
g:z;ae alimentare Verificati cablajul

invertorului

N Verificati cablul pompei si inlocuiti-l daca este necesar
Cablu pompa defect
Pompa nu functioneaza
dupa pornirea IVR-X

Parametrul P1-42 este setat incorect L L .
pentru Verificati parametrii setati
pompa

o Verificati daca exista un scurtcircuit in
Scurtcircuit

. instalatie
Convertizorul
e
frecventa
se porneste si . . . S
se P 7 Convertizorul de frecventa nu porneste Verificati conexiunile

opreste




Presiune prea mica

Pompa se opreste
si porneste din nou
porneste

Pompa se opreste

Indicatii de presiune incorecte

Pompa se opreste in ciuda
Srii apei

Turatie incorecta a pompei

Pompa nu porneste dupa activarea IVR-X
Nu exista apa in put

Convertizorul de frecventa porneste si se
opreste

Presiunea din rezervor este prea mare in

raport cu presiunea setata

Nu exista un vas de expansiune

Consum redus de apa

Parametri setati incorect pentru senzorul de presiune

Diferenta mica de presiune

Presiune scazuta in sistem

Protectia la functionarea uscata a fost
declansats

Verificati directia de rotatie a pompei

Verificati parametrii setati ai
senzorului in comparatie cu datele de pe
senzor

Verificati nivelul apei

Instalati o supapa de retinere

Setati presiunea in vasul de expansiune la
60% din presiunea setata

Instalati un vas de expansiune

Cresteti debitul de ap3, ajustati
daca este necesar, parametrii P0-08 pana la P0-13
corespunzator

Verificati parametrii setati ai
senzorului

Calibrati senzorul de presiune

Inchideti robinetul de apa sau ajustati
setdrile pentru protectia la functionarea uscata

Ajustati parametrii pentru
detectarea functionarii uscate



21. INTRETINERE SI DEPOZITARE

& « Intretinerea trebuie efectuata exclusiv de citre un electrician calificat. Lucrarile de

sintretinere nu trebuie sa fie identice pentru fiecare dispozitiv; sfera intretinerii este
stabilitd de responsabilul cu intretinerea. Vara este necesara o buné ventilatie. in
sacelasi timp, dispozitivul nu trebuie expus direct la

>

. de substante inflamabile. Deconectati dispozitivul de la reteaua
electrica daca nu este utilizat pentru o perioada lunga de timp.

& Pentru depozitarea pe termen scurt si lung, trebuie respectate urmatoarele
sinstructiuni: Depozitati dispozitivul intr-un loc uscat, fara praf si bine ventilat, la
temperatura prescrisa. In cazul unei depozitari mai lungi de un an, inainte de
srepunerea in functiune, ar trebui sa
deconectati pompa de la reteaua electrica si sa efectuati un test de incarcare pentru a
activa condensatorul. Verificari precum mdsurarea rezistentei de izolatie sau testele de
sstrdpungere nu sunt
permise, deoarece scurteaza durata de viata a dispozitivului. Toate lucrarile dupa
«deschiderea dispozitivului trebuie efectuate la cel putin 15 minute dupa deconectarea de
la sursa de alimentare.

22. ELIMINARE

Sa ne protejam mediul!

Fiecare utilizator poate contribui la protectia mediului. Acest lucru nu este nici dificil, nici costisitor. in acest
scop, ar trebui sa predati ambalajul de carton la colectarea hartiei uzate si sa aruncati

plasticul n containerul corespunzator. Dispozitivul vechi trebuie predat la un punct de

colectare adecvat.

Instructiuni privind eliminarea dispozitivului vechi
Acest simbol indica faptul ca eliminarea dispozitivelor vechi impreuna cu
alte deseuri menajere este interzisa.
Informatii suplimentare in acest sens pot fi obtinute de la administratiile oraselor sau comunelor
precum si de la centrele municipale de colectare a deseurilor.
Dispozitivul vechi trebuie eliminat exclusiv in cadrul colectarii separate a deseurilor, care
este organizata de reteaua centrelor municipale de colectare a deseurilor de echipamente electrice
si electronice. Consumatorul are dreptul de a returna dispozitivul vechi in reteaua de distributie a
comerciantului de aparate electrice, cel putin gratuit si direct, cu conditia ca dispozitivul returnat sa
fie de tipul corect si sa indeplineasca aceeasi functie ca dispozitivul nou achizitionat.

Anul marcajului CE al dispozitivului
(completat de vanzator pe baza placutei de identificare)

lumina soarelui sau la ploaie. Depozitati-l iarna intr-un loc cald, departe
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Schema de conectare pentru pompe cu

alimentare 1x230V

Conectati alimentarea la bornele Lsi  Nconectati
Pompa se conecteazd la bornele U si V (W

ramane libera) Impamantarea @) alimentarii precum si a pompei

la bornele PE
t U
N v
w
+V0
All

Pompa de apa

Supapa de retinere

Rosu

Negru
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Schema de conectare pentru pompe cu

alimentare 1x230V

Conectati alimentarea la bornele Lsi  Nconectati
Pompa se conecteazd la bornele U si W (V

ramane libera). impéméntarea@ alimentdrii precum si a

pompei se face la bornele PE

P4
sS<cC

+V0
Al

Pompa de apa

Supapa de retinere

Rosu

Negru

Vas de expansiune

Manometru

Conducta de
presiune

Senzor de
presiune

Vas de expansiune

Manometru

Conducta de
presiune

Senzor de
presiune
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. INVERTOR - Control pompa
IVR-X

2. DAMBAT Jastrzebski S.K.A., Adaméw 50, 05-025 Grodzisk Mazowiecki, POLONIA, E-mail:
biuro@dambat.pl

w

. Aceasta declaratie de conformitate este emisa pe raspunderea exclusiva a producatorului
emisa.

4. INVERTOR - Control pompa, descris la punctul 1.

5. Declaram pe propria raspundere ca invertorul la care se refera aceasta
declaratie a fost fabricat in conformitate cu urmatoarele directive si cu
referintele la standardele armonizate continute in acestea:

- Directiva CEM nr. 2014/30/UE Standarde
aplicate: EN 61800-3:2018,
EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021

bl Ade,

“ Adam Jastrzebski
Complementar
23.04.2025
Grodzisk Mazowiecki

Dispozitivul nu este destinat uzului casnic. Nu este un aparat
electrocasnic. Dispozitivul este destinat aplicatiilor industriale.

Orice utilizare a dispozitivului care nu corespunde scopului prevazut este
considerata o utilizare necorespunzatoare previzibila a dispozitivului.

Acest manual contine instructiuni privind instalarea, parametrii de functionare,

intretinerea de rutind, diagnosticarea erorilor, instructiuni de sigurantd etc. Se aplicd exclusiv
pompei de apa. Pentru siguranta dumneavoastra, va rugam sa cititi cu atentie
manualul inainte de instalare si punerea in functiune.



CARD DE GARANTIE

Urmatorul card de garantie este valabil doar impreuna cu documentul original de achizitie, adica factura sau bonul
fiscal. In plus, trebuie sé fie confirmat de vanzator prin semnatura si stampila. Cardul de garantie fara atasarea

documentului original de achizitie este nul.
1. Garantul dispozitivului este DAMBAT Jastrzebski S.K.A., adresa service-ului: 05-825 Grodzisk Mazowiecki, Adaméw 50, complex Panattoni.
2. Pentru clientii care detin originalul dovezii de achizitie sub forma de bon fiscal sau originalul facturii, perioada de garantie este de
36 de luni.

3. Garantia nu exclude, nu limiteaza si nu suspenda drepturile cumparatorului care rezulta din prevederile privind garantia pentru viciile bunului
vandut.

4. Garantia acopera eliminarea gratuita a defectelor dispozitivului aparute ca urmare a unei erori de fabricatie.
5. Conditia pentru valabilitatea garantiei este respectarea recomandarilor continute in manualul de utilizare.
6. Garantia nu acopera:
« Deteriorarile rezultate din manipularea necorespunzatoare sau utilizarea neconforma cu destinatia si manualul de utilizare

« Deteriorarile aparute ca urmare a actiunii fortelor externe, a caror cauza se afla in afara dispozitivului care face obiectul garantiei
(de exemplu, deteriorari cauzate de inghet, transport, incendiu, inundatie etc.)

« Deteriorarile aparute ca urmare a interventiei in constructia dispozitivului de catre persoane neautorizate de garant.
7. Garantia Tsi pierde valabilitatea in caz de:
« Constatarea in service-ul autorizat a modificarilor constructive efectuate de o persoana neautorizata de garant;

« Constatarea in service-ul autorizat a incercarilor de demontare a dispozitivului de catre o persoana neautorizata de garant, in afara activi
permise de manualul de utilizare

« Constatarea in service-ul autorizat a oricaror corectii pe cardul de garantie efectuate de persoane neautorizate
de garant

« Constatarea in service-ul autorizat a oricaror discrepante intre inregistrarile din cardul de garantie si documentul de achizitie.

8. Garantia acopera doar dispozitivele utilizate pe teritoriul Republicii Polone.

9. In cazul trimiterii dispozitivului la reparatie de catre utilizator, pentru expedierile de dispozitive - printre altele, cu o greutate de peste 20 kg
- garantul acopera costurile de transport catre service. Inainte de expediere, va rugam sa contactati garantul pentru a obtine informatii
despre ce firma de curierat sa utilizati pentru a trimite dispozitivul (tel. 22 632 86 09). Garantul accepta doar expedieri trimise prin serviciul standard. Expedierile
trimise pe cheltuiala garantului folosind un alt serviciu decat cel standard nu vor fi ridicate. Garantul nu ridica expedieri cu plata la
destinatie. Utilizatorul trebuie sa pregateasca (securizeze) dispozitivul pentru transport astfel incat sa nu fie deteriorat. Toate
deteriorarile aparute din vina clientului nu fac obiectul reparatiei in garantie.

10. In afara conditiilor de garantie, cumparatorul nu are dreptul la nicio despagubire.

11. In cazul trimiterii la service a unui dispozitiv functional, care nu face obiectul reparatiei in garantie, utilizatorul poate fi rugat
sa ramburseze costurile de verificare a dispozitivului si costurile de returnare a dispozitivului de la service catre utilizator.

12. In cazul in care garantul nu recunoaste deteriorarea ca fiind din vina producatorului, utilizatorul poate fi rugat sa ramburseze
costurile de transport catre service si costurile de returnare a dispozitivului catre utilizator.

w

. Reparatia n garantie va fi efectuata in termen de 14 zile lucratoare, calculand de la data livrarii dispozitivului la service, cu exceptia
cazurilor speciale in care defectul nu are un caracter permanent si este necesara o diagnosticare mai lunga a dispozitivului.

14. In cadrul exercitarii drepturilor care decurg din garantie, Garantul poate efectua reparatia dispozitivului, inlocuirea dispozitivului cu unul
nou sau rambursarea pretului de achizitie al dispozitivului confirmat prin documentul de achizitie. In acest caz, rambursarea pretului de achizitie constituie
exercitarea drepturilor Cumparatorului care decurg din prezenta garantie.

15. Garantul nu ofera informatii despre stadiul realizarii reparatiei, precum si despre cursul reparatiei dispozitivului trimis la service.

16. Daca utilizatorul are o adresa de e-mail, va rugam sé o introduceti mai jos:

Adresa de e-mail a utilizatorului:
17. Furnizarea adresei de catre utilizator va facilita comunicarea cu service-ul si poate accelera reparatia.

18. Contact pentru service-ul national: tel./fax 22 632 86 09, e-mail: serwis@dambat.pl
Program de lucru: luni-vineri 7.30-15.30

TIP DISPOZITIV: NR. PRODUCTIE:

DATA VANZARII (luna scrisa in litere) STAMPILA SI SEMNATURA VANZATORULUT
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